Drager

Drager PointGard 2000 Series

Instructions for use

enUS -de-fr-es-ru-zh

/\ WARNING
To properly use this product, read and comply with
these instructions for use.

Dréager. Technology for Life®



enNUSINStructions fOr USE .......cueeovueeeieieeeeeee e 5

de
fr

es
ru
zh

Gebrauchsanweisung..........cccccoeiiiieiiiniiieee s 34
Notice d'utilisation..........c.cccceeiiiiiiiiii 66
Instrucciones de USO............ccceeiiiiiiiciiie i 98
PykoBOoACTBO MO aKCANyaTaUUA ... 130

AR TEI <ttt 163



Drager PointGard 2100 EC / 2200 CAT

wl]
~[F

o
I

_________

—
~\
]
\'
1
N —
8 ©
~CH 2
~SE]

inini]

— Driger

..

LPEN L

[A] alo8e SH* PEQ="x

- 4

15 18




Drager PointGard 2100 EC

-
Drdger

..

Q)

Dréager PointGard 2200 CAT

Drdger

M m

B %‘@fﬁ

23

o




Table of contents

N

A A A A A A aaa
—_

oo hrwidih o

N

N —~

© W w
WN -

3.3.1
3.3.2
3.4
3.5
3.5.1

4.1
4.2
4.3
4.4
4.5
4.6
4.6.1
4.6.2
4.6.3
4.7

4.8

5.1
5.1.1
5.1.2
5.2
5.2.1

71
7.1.1
7.1.2
713
7.2
7.3
7.3.1
7.4

Instructions for use

Safety-related information.............c.cccccuuueueeee.

Safety statements ..........cccoovoiiiiiiini
Operating area and conditions................ccccuuee.e..
PointGard 2200 CAT remote ........cccccevvviereenenns
Mechanical installation...........cccceeeeeeiiiinnan.
Electrical installation .............ccceevveeiiin.
COomMMISSIONING ..eeeeieiieeeiie e
Calibration..........ccoeeiiiiiiiii e
During operation ..........ccccveeiiiiie e
Maintenance ..........cccceeiieiiiiii e

Conventions in this document.........................

Meaning of the warning notes.............cc.ccceviieene
Trademarks ........ccoevieeiniieie e

DeSCription ........cccccccimieimiererererrrer e

Product overview ...........ccccccvvvveeeeeeiiiiieeeeeeeeeee,
CaptioN ..o
Feature description ...........ccccoiiiiiiiii s
PointGard 2100 EC.........cccovvvveieeeeeeieeeeeeeeeeeeeeee
PointGard 2200 CAT......ccccvvvrviieeeeeeeeeeeeeeeeee e
INtENAEA USE .oevveeeeeeeeeeee e
APPIOVAIS ...
USAand Canada........ccccceeeeeeeieiiiiiiiiiiieeeeeeeeeeee

Mounting and installation................................

Opening and closing the instrument ....................
Preparing the power supply cable........................
Power supply connector and wiring tables...........
Connecting the power supply cable......................
Mounting the instrument .............ccoociiiiiiies
Interface cONNECHIONS..........coocveieviieiiiiieeeecce
Preparation for interface connections ..................
Relay connections...........ccccceiiiiiiiiinie s
4-20MA INterface .......ccevveeerieeiiiee e

Connecting the instrument to a controller from
1D = To 1= U REPRRRRTIN
Installing software dongles...........ccccceviveiiinennne.

Installation of sensors .......c.cccccceeeiei e e

Installation of EC SENSOrS ........coeeeeeeeeeeeiieiiinnnnn.
Installing EC SENSOrS .......c.covviviviviieeeieeeeeee e
Installation of the EC remote sensor enclosure ...
Connection of the CatEx remote version .............
Connecting the CatEx remote version .................

Commissioning of the instrument...................

Operation .......cc.ccccciiier e e

Display. analog interface and relay status ...........
Measuring mode ..........cccccvviiiiiiiiiiiii e
Special states........coccovvviiiiiiiiin

Drager PointGard 2000 Series

Table of contents  en

7.5 Info mode and function key ..........cccocceveevinnnnnnn. 16
7.5.1  Activatinginfomode..........c.ccceiiiiiiiiniie e 16
7.5.2 Info mode navigation...........cccceevvereniiii e, 16
7.5.3 Using function Key.........ccceevomiieiniiiiniicneee e 16
7.6 MENU .. 16
7.6.1  Menu navigation..........cccccvviiiiiiiiiiiiiiiiieeee e 16
7.6.2 Passwords.........ccccooiiiiiiiiiiiie e 17
7.6.3 Enteringthe menu........ccccooiiiiiinii e, 17
7.6.4 Displaying Information............cccocoiiviiinieeinnen. 17
8 Calibration.........cccooeeviniiic e 17
8.1 Test gaSES..cciiiiiei i 17
8.2 Preparation of Calibration ............ccccccvverviienneen. 17
8.2.1 Preparing calibration set-up ..........cccccevnieeernenn. 18
8.3 Gas flow for calibrations............ccoccceeviiiiiiinnne. 18
8.4 Zero calibration .........cccccevviiiiii e 18
8.4.1 Performing zero calibration ................ccccovvveeennnns 18
8.5 Span calibration ...........cccoeiiiiiiiii 19
8.5.1 Performing span calibration ...........c.cccccovieenneen. 19
8.6 Automatic calibration............cccccooveeeniiiiniiecinenn. 19
8.6.1 Performing automatic calibration......................... 19
9 Troubleshooting .........ccccccciiieininiiincceees 20
9.1 Changing the fuse .........cccciiiiiii 20
9.2 FaUIS ..o 20
9.3 WaArNINGS .....ovviieeeeciieee et 20
10 Maintenance ............ccccciiinniiincinneeee e 21
10.1  Performing a bump test........ccccoovveviiiiiiinren. 21
10.2 Create maintenance plan............ccccceeeveeeecvnennnn. 21
10.3  Sensorreplacement..........cccceeriieiiiiee e, 21
10.3.1 PointGard 2100 EC........ccooeviiiiiiieeeeee 21
10.3.2 PointGard 2200 CAT ......coveeriieiiieeiee e 22
11 Instrument settings ........ccccccvieicriiicnnnies 22
11.1  Alarm configuration .............ccccciiiiiiiiiiiiiee. 22
11.1.1 Switching the alarms on or off...................occec. 22
11.1.2 Configuring alarms .........ccccoeeoceviiverenie e 22
11.2  REIAYS .o 23
11.2.1 Configuring relay AT or A2.......ccccceeviveinineennenn. 23
11.2.2 Setting fault relay warm-up 1 .......cccocoeeviieeinnenn. 23
11.3  Testing alarms/relays ..........ccoccevceeeiiiecinieecnnenn. 23
11.4  Setting passWOords.......ccccceeeveeeriieeesieeenee e 23
11.5 Settingdate and time .........ccccceeieviiiiiiiicce. 23
11.6  Setting language .........ccccceeviieiieiiccee e 23
11.7  Configuring function Key.........cccocoeeviiiieinieeinnenn. 23
11.8 Resetting to default settings ...........cccccceeeiiee. 24
11.9 Deactivating dongles.........occcceiieiiiiiiiieiiiieee. 24
11.10 Data-logger settings ........coocoeeeeiiiiiiieeiiieeeee 24
11.10.1 Information regarding the data-logger................. 24
11.10.2Displaying graph ........cccccoveriiiinieee e 24
11.10.3 Switching data-logger on or off ...........ccccceernineen. 24
11.10.4 Setting the sampling time............ccccoeiiiieeninenn. 24
11.10.5Setting peak/average ..........cccceeveueeeeiieennceeeenenennn 24
11.10.6 Switching triggering mode on or off..................... 24
11.10.7 Setting trigger value ............ccccceeeeeicveiieeecieee. 24
11.10.8 Setting stack/roll function ...........cccceeevviiiieeinnenn. 24

5



en Table of contents

11.10.9Clearing data-10gger .........ccccevveiiniiiiiiieeeieees

11.11

Display settings .........cccoieeiiiiiiieeeeee e,

11.11.1 Changing the backlight color of the display .........
11.11.2Changing the display contrast ...............c..cccuue.
11.11.3Changing the display mode ............cccccovevriveennnne.
11.11.4 Performing display test ............cccccoiiiiiiiiininneen.

12

121
12.1.1
12.2
12.2.1

12.2.2
12.2.3
12.3

12.3.1
12.3.2
12.3.3

12.3.4

13

13.1

13.1.1
13.1.2
13.1.3
13.1.4
13.1.5
13.1.6
13.1.7
13.1.8
13.1.9

Configuration of integrated alarm devices......

DIP SWItCN ....coiiiiiiiiiicieeece e
Setting the DIP switch pins.........ccoccviiieiiniiinens
Green/Red strobe combination..............cccceenee.
Default setting: Horn active on A1 alarms and on
A2 8larMS ..o
Setting: Horn only active on A2 alarms ...............
Setting the horn to only active on A2 alarms .......
Amber/Red strobe combination ...........................
Default setting: Horn only active on A2 alarms....
Setting: Horn only active on A1 alarms ...............
Setting: Horn active on A1 alarms and on A2

AlAMIS ..
Acknowledging horn alarms (horn silence)..........

Interface settings ..........cccceeeeeiniccinnvcccee e

4-20mA interface ........cccocvveivei e
Full scale deflection ............ccocveiiieiiiiiciiiecee
Setting fault current ..........occoooiiiiiiiii
Information regarding the warning signal ............
Switching the warning signal on or off .................
Setting warning interval ..........ccccooiiiiiiins
Setting warning current...........ccccoocei e
Setting maintenance signal ............ccccoccceeeienns
Setting static maintenance current ......................
Setting analog offset.........ccccceveiiiiiiieiiiien

13.1.10 Setting analog span............cceeceverieeeiiiec e
13.1.11Testing the analog interface ............cccocveeeiinenne.

14

14.1
14.2
14.3
14.4
14.5
14.5.1
14.5.2
14.5.3
14.6
14.6.1
14.6.2
14.6.3

15

16

16.1
16.2
16.2.1
16.2.2
16.3
16.4

Sensor settings PointGard 2x00.......................

Switching automatic calibration on or off .............
Setting capture range .........ccceeiiiii e
Resetting SeNnsor........ooovvieiiiiiiieee e
Setting calibration interval .............ccccocceinnne
Sensor settings PointGard 2100 EC....................
SEeNSOrteSt ...oiiiiiiiee
Gas settingS......ccooveeiriii i
Setting sensor 10CK ...........ccccevriiiiniic i
Sensor settings PointGard 2200 CAT .................
SENSOMtYPE ..eveveeee et
Gas SettingS......ccovieiiiieie
Setting DD sensor latching ...

Disposal.........cccccieiiiciiirir e

Technical data..........cccccervrmiririmiiieree e,

Signal transmission to control unit.......................
POWET SUPPIY ..ttt
AC VEISION ..ot
DC VEISION ..coiiiiiiiiiee e
Physical specifications...........ccccceccvevieeininneneen.
Environmental parameters ...............cocceeciiiinnns

25
25
25
25
25
25

25

25
25
26

26
26
26
27
27
27

27
27

28

28
28
28
28
28
28
28
28
28
28
28
29

29

29
29
29
29

29
30
30
30
30
30
30

30

31

31
31
31
31
31
31

16.5
16.6
16.7
16.7.1
16.7.2
16.8
16.8.1
16.8.2
16.8.3
16.8.4
16.8.5
16.8.6
16.9

Tightening torque for instrument threads............. 32
Cable specifications CatEx remote...................... 32
Sensor range and default alarm values................ 32
Sensor range catalytic bead (CatEx) sensors ..... 32
Sensor range electrochemical (EC) sensors ....... 32
Accessories and spare parts ..........ccceeeeeiiieenns 32
PointGard 2x00 ACCESSOIIES ........oevvvvveerieeerneennn 33
PointGard 2100 EC Accessories ..........ccceevnnee. 33
PointGard 2200 CAT Accessories ..........ccceevuneen. 33
Power supply cables...........ccccoiiiiiiiiie,

Mounting SCrEWS .........evvevieiiiiiiiee e

SPare Parts .......ooccveeiiieee e

PointGard 2000 versions and part numbers ........ 33

Instructions for use

Drager PointGard 2000 Series



1 Safety-related information

[i These instructions for use are available in further
languages and can be downloaded in electronic form on the
according product website (www.draeger.com) or a printed
version can be ordered free of charge via Drager or specialist
shops.

1.1 Safety statements

— Before using this product, carefully read these Instructions
for Use and those of the associated products.

— Strictly follow the instruction for use. The user must fully
understand and strictly observe the instructions. Use the
product only for the purposes and under the conditions
specified in this document.

— Comply with all local and national laws, rules, and
regulations associated with this product.

— Only trained and competent personnel are permitted to
inspect, repair and service the product as detailed in these
instructions for use. Further maintenance work that is not
detailed in these instructions for use must only be carried
out by Drager or personnel qualified by Drager.

— Dréager recommends a Drager service contract for all
maintenance activities and that all repairs are carried out
by Drager.

— Use only genuine Drager spare parts and accessories.
Otherwise the proper functioning of the product may be
impaired.

— Do not dispose of the Instructions for Use. Ensure that
they are retained and appropriately used by the product
user.

— Only trained and competent users are permitted to use
this product.

— Maintenance must be performed as described, see
10 Maintenance.

— Only operate the product within the framework of a risk-
based alarm signaling concept.

— Before connecting this instrument to electrical devices not
mentioned in the IFU consult Drager

— Notify Drager in the event of any component fault or
failure.

— The instruments or components may not be modified in
any manner.

— The use of faulty or incomplete parts is forbidden.

— The appropriate regulations must be observed at all times
when carrying out repairs on these instruments or
components.

1.2 Operating area and conditions
— Observe the specifications and restrictions in the
Instructions for Use and/ or data sheets for the sensors.

— The instrument is not suited for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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1.2.1 PointGard 2200 CAT remote

The sensing heads can be operated in hazardous areas with
potentially explosive atmospheres of zones 1 and 2, zones 21
and 22 and Class | and Il, Div 1 and 2.

Depending on the type of protection of the actually selected
sensing head.

A CAUTION

Explosion hazard

The instrument itself is not suited for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

» Not to be used in potentially explosive atmospheres.

1.3 Mechanical installation

— Responsibility for correct placement of the instrument
rests with the end user. If in doubt about placement,
consult with application engineers.

— Strict compliance must be given to the local, state, national
codes and regulations that govern the installation of gas
monitoring equipment.

For correct placement the following should be considered:

— Physical properties of the gas or vapor to be detected (e.
g. density)

— Air flow patterns in the area
— Personnel considerations (e. g. breathing/working height)
— Degree of accessibility required for maintenance purposes

1.4 Electrical installation

— Strict compliance must be given to the electrical codes
that govern the routing and connection of electrical power
and signal cables to gas monitoring equipment.

— The electrical network in which the instrument is installed
must have a circuit breaker or fuse.

— The circuit breaker or fuse must be easily accessible, and
marked as corresponding to the instrument.

— Ferrules must be used.

— Wire insulation must be stripped by 5 to 7mm.

A CAUTION

Explosion hazard

Not tested in oxygen enriched atmospheres (>21% O2). High
off-scale readings may indicate a combustible concentration.

» Not to be used in oxygen enriched atmospheres.

Analog interface

— To ensure proper operation of the instrument, the
impedance of the 4 to 20 mA signal loop must not exceed
500 Ohms. Depending on the operating voltage and
according to the application , certain minimum
impedances must be observed .
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Relay option

— Max 5 A current for relays allowed (SPDT contact 5 A at
230 VAC, 5Aat 30 VDC)

— At voltages >30 V AC or >42.4 VV DC, the relay cables
must be enclosed in protective tubing, or double-insulated
cables must be used.

— The wiring for the optional relay module must be selected
and fused according to the rated voltages, currents and
environmental conditions.

— Voltage differences can cause insulation faults. Do not mix
electric loads with different voltage types (AC or DC).
Using DC loads, ensure that relay contacts only control
devices with the same DC voltage rating. Using AC loads,
ensure that relay contacts are only connected to devices
sharing a common phase.

1.5 Commissioning

— Ensure wiring for relays and connections for sensor are
made before applying power.

— Before leaving the instrument for normal operation, check
the configuration and calibration for the proper settings.

1.5.1 Calibration

— For proper operation, never adjust the span before
completing zero adjustment. Performing these operations
out of order will cause the calibration to be faulty.

— If the intended operation is at high altitudes, the reading
will be lower than the reading at sea level (reduced partial
pressure). A new span calibration is recommended if the
altitude or the ambient pressure is changed. The factory
calibration is set to sea level.

— Drager recommends calibrating instruments with target
gas. This method is more accurate than a surrogate gas
calibration. A surrogate gas calibration may only be
performed as an alternative if a target gas calibration is
not possible.

— Methane and hydrogen should be calibrated with target
gas only and not calibrated with a surrogate gas.

1.6 During operation

/A WARNING

Risk of electric shock

Opening the instrument during operation can result in an
electric shock.

» Disconnect power from the instrument and wait at least 1
minute before continuing.

1.6.1 Maintenance

— The maintenance intervals must be established for each
individual installation. Depending on safety considerations
and application specific conditions the instrument is used
in, these might need to be shortened.

— Refer to the maintenance section in the transmitter
instructions for use.

Under normal conditions, Drager recommends the following
calibration intervals®):

— Electrochemical sensors (EC): 6 months?)
— Catalytic sensors (CAT): 4 months

2 Conventions in this document

2.1 Meaning of the warning notes

The following warning signs are used in this document to
indicate and highlight areas of the associated text that require
particular attention by the user. A definition of the meaning of
each sign is as follows:

Alerticon Signal word Consequences in case of

nonobservance

A WARNING Indicates a potentially hazard-

ous situation. If not avoided, it

could result in death or serious
injury.

A CAUTION Indicates a potentially hazard-

ous situation. If not avoided, it

could result in physical injury. It
may also be used to warn

against unsafe practices.

NOTICE Indicates a potentially hazard-

ous situation. If not avoided, it
could result in damage to the
product or environment.

2.2 Trademarks

- HART®isa registered trademark of HART
Communication Foundation.

3 Description

3.1 Product overview

The Dréager PointGard 2x00 product family includes 2
versions.

— PointGard 2100 EC is intended for electrochemical
sensors (EC sensors).

— PointGard 2200 CAT is intended for catalytic Ex sensors
(CatEx sensors).

1) Observe sensor data sheet and sensor IfU
2) Normatively required

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



3.2 Caption
Refer to the figure on the fold-out page.

PointGard 2100 EC / PointGard CAT

1 Horn

2 Screws to lock/unlock the cover

3 Port for 4-20mA interface

4 Cable gland for power supply cable
5 Port for relay cables

6 PCB unit

7 Slot for sensor dongle

8 DIP switch

9 Port for sensor

10 3-pin socket for 4-20mA interface
11 9-pin socket for relay connections
12 DIRA interface for PC configuration
13 Toggle switch for backlight color of the display
14 Fuse to AC power supply

15 Power supply socket AC version

16 Power supply socket DC version
17 Fuse to DC power supply

18 Power supply connector

19 Green status light or amber strobe
20 Red strobe

30 Jumper

PointGard 2100 EC

21 Bayonet ring

22 Adjusting screw (2mm Allen screw)
23 EC sensor housing

PointGard 2200 CAT

24 Remote sensor connector

25 5-core CatEx remote sensor cable
26 3-core CatEx remote sensor cable
27 CatEx sensor

28 Socket for CatEx remote sensor connector
29 Socket for CatEx sensor connector
31 Spare parts kit for 3-core field wiring

Instructions for use =~ Drager PointGard 2000 Series
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3.3 Feature description

The versions of the Drager PointGard 2000 product family are
stand-alone gas detection systems. Alarm conditions are
indicated by the built-in alarm devices. 2 versions of strobe
combinations are available.

— Amber and red strobes
The amber strobe indicates pre-alarm A1. The red strobe
indicates main alarm A2.

— Green status light and red strobe
The green status light turns off in a fault or alarm
condition. The red strobe indicates the main alarm A2 and
the pre-alarm A1.

An analog 4-20mA output allows the instrument to
communicate with a control unit. The instruments are
available with a DC or AC power supply. Gas concentrations,
status messages, and menu choices are displayed on a
backlit graphic LC-display and 3 colored LEDs. The backlight
color can be switched to red or green.

Alarm patterns of integrated alarm devices, such as flashing
modes of the strobes and horn tones, can be configured with
a DIP switch. The instruments can be equipped with dongles:

— Sensor test dongle activates the sensor self-test (only for
certain sensors)

— Diagnostic dongle activates the sensor self-test, the
display of the sensor vitality, and the sensor diagnostic
functions (only for certain sensors and functions)

3.3.1 PointGard 2100 EC

The instrument monitors concentrations of toxic gases or
oxygen in ambient air depending on the installed sensor. The
EC sensor has to be ordered separately and installed. An EC
remote sensor enclosure with a cable up to 100 feet (30m)
can be ordered as an accessory.

3.3.2 PointGard 2200 CAT

The instrument monitors concentrations of combustible gases
and vapors in ambient air depending on the installed sensor.

2 PointGard 2200 versions are available:
— With an already installed CatEx sensor

— CatEx remote for remote applications together with a
Polytron®junction box or Polytron® SE Ex sensing heads.
The sensing heads can be operated in hazardous areas
with potentially explosive atmospheres of zones 1 and 2,
21 and 22 and Class | and Il, Div 1 and 2.

Depending on the type of protection of the actually
selected sensing head.

For further information, consult the corresponding IFU (90
33 176 or 45 44 286).

A CAUTION

Explosion hazard

The instrument itself is not suited for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

» Not to be used in potentially explosive atmospheres.
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3.4 Intended use

The instrument is intended to continuously monitor ambient
air for toxic or combustible gas concentrations. When the gas
concentration exceeds the defined alarm threshold, the built-
in alarm devices (horn and strobes) of the instrument are
triggered. External alarm devices can also be connected and
triggered by the built-in relays. An integration in an alarm
management system is possible using the 4-20mA interface
or relays.

The instrument is not suitable for operation in hazardous
areas with potentially explosive atmospheres.

3.5 Approvals
3.5.1 USA and Canada

Electromagnetic compatibility: Class-B device, residential use
compliant with ICES-3 (B)/NMB-3 (B)

NOTICE

Changes or modifications not expressly approved by the
party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.

This device complies with part 15 of the FCC Rules and
Industry Canada licence-exempt RSS standard(s).

Operation is subject to the following two conditions:
— This device may not cause harmful interference, and

— This device must accept any interference received,
including interference that may cause undesired
operation.

Class B digital device pursuant to part 15 of the FCC
Rules

[i] This equipment has been tested and found to comply with
the limits for a Class B digital device, pursuant to part 15 of
the FCC Rules. These limits are designed to provide
reasonable protection against harmful interference in a
residential installation. This equipment generates, uses and
can radiate radio frequency energy and, if not installed and
used in accordance with the instructions, may cause harmful
interference to radio communications. However, there is no
guarantee that interference will not occur in a particular
installation.

If this equipment does cause harmful interference to radio or
television reception, which can be determined by turning the
equipment off and on, the user is encouraged to try to correct
the interference by one or more of the following measures:

— Reorient or relocate the receiving antenna.

— Increase the separation between the equipment and
receiver.

— Connect the equipment into an outlet on a circuit different
from that to which the receiver is connected.

— Consult the dealer or an experienced radio/TV technician
for help.

10

FCC responsible party:

Draeger Inc.

7256 S. Sam Houston W. Parkway

Suite 100

Houston, Tx 77085 USA

phone: +1 346-802-6111

e-mail: DIHouston.Approvals@draeger.com

4 Mounting and installation
4.1 Opening and closing the instrument

/A WARNING

Risk of electric shock

Opening the instrument during operation can result in an

electric shock.

» Disconnect power from the instrument and wait at least 1
minute before continuing.

1. Loosen the screws (2) and open the cover.
2. Ensure the following connections are properly made:

a. Wiring screws are tightened to the correct torque (4.4
...5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

b. All cable connectors are secured with screws.

The sensor connector is plugged (PointGard 2x00 CAT
only).

d. Cable cores of cables that lead into the housing are
secured with a cable ties.

3. Close cover and tighten screws (2) with correct torque (22
Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 Preparing the power supply cable

Power supply cables have to be ordered separately and
connected to the instrument on-site. For recommended cable
properties and part numbers see 16.2 Power supply. Every
cable used has to comply with the properties and has to be
prepared following these instructions.

1. Strip the power supply cable.

2. Adjust the length of the wires (AC version only). The PE
wire must be longer than the other wires.
L/N: 50 mm +10 mm /1.9 in + 0.4 in
PE:65mm+10mm/2.5in+ 0.4 in

3. Connect ferrules. For recommended ferrule properties,
see 16.2 Power supply.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



4.3 Power supply connector and wiring
tables

A 3-pin connector (18) is provided to connect a power supply
cable.

[ ]
o [ 1
o [ 2
0 |: 3
Wiring table AC version
Pin Mark Function
L Line
2 PE © Protective Earth
N Neutral

Wiring table DC version

Pin Mark Function
M/- V-

2 PE © Protective Earth
P/+ V+

4.4 Connecting the power supply cable

1. Open the instrument.

2. Route the power supply cable through the corresponding
cable gland (4).

3. Insert the braids of the power supply cable in the provided
3-pin connector (18) following the wiring tables and figures
A, B or C on the fold-out page.

— For the DC version of the instrument:
If a non-shielded cable is used or PE is not connected,
bridge pin 1 and 2 (see figure C on the fold-out page).

4. Tighten screws of the connector with correct torque (4.4 ...
5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

5. Secure the cable cores by tightening a cable tie around
them.

6. Plug the power supply connector (18) into the appropriate
power supply socket.

— For DC: Power supply socket 16
— For AC: Power supply socket 15

7. Tighten screws with correct torque (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5
... 0.6 Nm).

8. Close the instrument.

4.5 Mounting the instrument

The instrument can be directly mounted through the internal
mounting holes or by using the optional stainless steel
mounting brackets (83 26 497).

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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To mount the instrument without brackets:

1. Prepare an even surface following the assembly
instruction (90 33 793) or the dimensions indicated on the
back of the housing

— Keep enough space clear for maintenance purposes
and sensor change:
To the left: 200 mm / 8”
Downwards: 180 mm / 7”

— Mount the instrument using screws. For recommended
screw properties see 16.8.5 Mounting screws.

4.6 Interface connections
4.6.1 Preparation for interface connections

1. Open the instrument.

2. Remove the dome plug from the appropriate cable gland.
— For relay connections: Cable gland 5
— For 4-20mA interface connections: Cable gland 3

3. Tighten the counter nut with correct torque (13 +/- 4.4 Lbs.
In./ 1.5 +/- 0.5 Nm).

4. Strip wire insulation by 5 to 7mm.
5. Use a ferrule for stranded conductors.
6. Proceed with the appropriate step.

Connecting relays 4.6.2 Relay connections

Connecting 4-20mA Inter-  4.6.3 4-20mA Interface

face

4.6.2 Relay connections

Relay connections allow triggering of external alarm devices.

9-pin connector
A 9-pin connector is provided for relay wiring.

A WARNING

Risk of electric shock

Voltage differences can cause insulation faults.

» Do not mix electric loads with different voltage types (AC
or DC).

» Using DC loads, make sure that relay contacts only control
devices with the same DC voltage rating (e. g. <120 V)

» Using AC loads, make sure that relay contacts are only
connected to devices sharing a common phase.

A WARNING

Risk of electric shock

Exceeding extra low voltage (ELV) can cause electric shocks.

ELV limit for AC <50 V

ELV limit for DC <120 V

» If ELV exceeds the limits, connect pin 2 (PE) of the power
supply connector (18) to protective earth.

Wiring table relay connection

With factory default settings and during normal operation, the
relays are energized. This provides “failsafe” operation.

11



en Mounting and installation

Relay connector

The relay labels (NO, COM, NC) represent the default state
(normally energized) of all relays while the instrument is
powered.

Pin Mark Relay

1 NC A1 A1l Normally Closed
2 COM A1 Common

3 NO A1 Normally Open
4 NC A2 A2 Normally Closed
5 COM A2 Common

6 NO A2 Normally Open
7 NC FLT Fault  Normally Closed
8 COM Fault Common

9 NO Fault  Normally Open

Connecting the 9-pin connector

1. Route the relay wires through the corresponding cable
gland (5).

2. Insert the relay wires in the provided 9-pin connector.

a. Connect the wires for A1 (pre-alarm), A2 (main alarm),
and FLT (fault relay) to the terminals.

b. Check the correct connection with the wiring table and
the marks on the circuit board.

c. Secure the cable cores by tightening a cable tie
around them.

3. Plug the 9-pin connector into the socket (11) and tighten
screws with correct torque (4.4 ... 5.3 Lbs. In./0.5... 0.6
Nm).

4. Close the instrument.

4.6.3 4-20mA Interface

The 4-20mA interface allows transmitting the measured
values to a control unit. Only an operation as current source is
possible.

3-pin connector

A 3-pin connector is provided for the connection of the 4-20
mA interface wiring.

0
D@@@D
WN =

Wiring table 4-20 mA interface connection

Pin Mark Function
1 P 4 to 20 mA signal +
PE Shield
M 4 to 20 mA signal -
12
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Connecting the 3-pin connector

1. Route the 4-20mA interface wires through the
corresponding cable gland (3).

2. Remove the bridge between pin 1 and 3 of the 3-pin
connector.

3. Insert the wires in the provided 3-pin connector

a. Check the correct connection with the wiring table and
the marks on the circuit board.

4. Secure the cable cores by tightening a cable tie around
them.

5. Plug connector into the socket (3) and tighten screws with
correct torque (1.9 ... 2.2 Lbs. In. /0.22 ... 0.25 Nm).

6. Close the instrument.

NOTICE
Unless special measures are taken (e. g. capacitive earthing),
the shield must only be connected at one end.

NOTICE
If the 4-20 mA interface is no longer used, reinstall the bridge
between pin 1 and 3 of the 3-pin connector.

4.7 Connecting the instrument to a
controller from Drager

For hook-up information, please refer to the Instructions for
Use which was included with the Drager controller.

4.8

The following software dongles are available for the
PointGard 2100 EC:

Installing software dongles

Sensor test dongle 83 17 619 Activates the sensor self-
test(only for certain sensors)

Diagnostic dongle 83 17 860 Activates the sensor self-test,
the display of the sensor
vitality and the sensor diag-
nostic functions (only for cer-
tain sensors and functions)

1. Open the instrument.

2. Insert the dongle with the Drager logo facing upwards in
the slot of the PCB unit on the back of the cover (7).

3. Close the instrument.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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5.1

Installation of sensors

Installation of EC sensors

This point is only valid for PointGard 2100 EC.

5.1.1

Installing EC sensors

For PointGard 2100 EC, the sensor must be ordered
separately and installed following these instructions.

1.

If the instrument is already in operation, activate the
function to change the sensor ( Sensor change function).
Otherwise, a fault is displayed when the sensor is
deplugged.

2. Loosen adjusting screw (22).

3. Remove the bayonet ring (21) from the housing.

4. Remove and discard the cover plate or old sensor
respectively.

5. Remove the new sensor from packaging and ensure that
the sensor is a DragerSensor.

6. Insert the sensor into the sensor opening with the Drager
logo facing up.

7. Reinstall bayonet ring over the sensor, and turn clockwise
until sensor is locked in place.

8. Tighten adjusting screw (22).

5.1.2 Installation of the EC remote sensor

enclosure
A CAUTION

Explosion hazard
The remote EC sensor enclosure is not suited for operation in
hazardous areas with potentially explosive atmospheres.

>

Not to be used in potentially explosive atmospheres.

Preparations to mount the EC remote sensor

A stainless steel mounting bracket is included with the remote
sensor enclosure (part number 6812684) to mount the EC
sensor on a wall or pole.

1.

Instructions for use

C———7

7+

22

S
Install wall or pole mount set as specified in the assembly
instructions shipped with the mount kit (90 33 247).

Drager PointGard 2000 Series

35150

Installation of sensors = en

Screw the EC sensing head to the mount bracket (8) using
screw and washer (6).

Select the appropriate protection cap (7) and place it on
the screw.

Install the EC sensor following the procedure described in
5.1 Installation of EC sensors.

Connecting the EC sensing head to the instrument

"o

T
15

14 13
11
@ e
o 2
L 12
. L 4
22 oot 24

Loosen adjusting screw (22).
Unscrew bayonet ring (21) and remove blank.

Route the bayonet ring (21) along the cable to the remote
sensor adapter (4).

Connect remote cable plug (11), to the EC sensing head
remote (12) and lock.

Attach the shield wire (13) to the grounding point (14) of
the bracket (M5 thread).

Insert the remote adapter (4) in the opening. The Dréger
logo on the sensor adapter must point to the mark on the
sensing head housing.

Lock sensor adapter with bayonet ring.

Attach the shield wire (15) to grounding point of the
housing.

Tighten adjusting screw (22).

5.2 Connection of the CatEx remote

version

This point is only valid for PointGard 2200 CAT remote.

The CatEx remote version of the instrument can be connected
to 2 versions of remote sensor assemblies.

Pontron®junction box
For further information and installation consult the
corresponding IFU (45 44 286)

Sensing heads Polytron® SE Ex
For further information and installation consult the
corresponding IFU (90 33 181)

A remote application can be connected to the instrument
using 3-core or 5-core cables. Cables should be shielded. For
recommended cable specifications and cable lengths see
16.6 Cable specifications CatEx remote.

13
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en Commissioning of the instrument

6-pin connector

A 6-pin connector (18 96 119) and spare parts kit (83 26 496)
with ferrules and 2 wire pieces are provided for remote
applications.

3-core 5-core

6 543 21

6 54 3 21

atamge

Wiring table CatEx remote connector

The table shows which terminal of the sensing head or
junction box corresponds to the pins of the 6-pin connector.

Terminal

Connec- Sensing heads Poly- Polytron® Junc-
tor pin tron® SE Ex tion box Ex d

1 shield of the cable

2 1 brown / 1a

3 1 brown / 1b

4 2 yellow / 2

5 3 black / 3a

6 3 black / 3b
14

43413

5.2.1 Connecting the CatEx remote version

1. Open the instrument.
2. Remove push-in plug from the port for the sensor (9).

3. Route the cable of the sensing head or junction box
through the port for the sensor (9).

4. Strip cable insulation by 5 to 7 mm.

5. Connect ferrules to the cable braids.
When a 3-core cable is used:

A Refer to figure D1 on the fold-out page.

B Merge the pre-assembled wire pieces with the
corresponding field wires in a twin ferrule and crimp it.
When shielded cables are used:

A Strip shield by 45 mm.
B Twist the shield and connect a ferrule.

C Connect the shield to pin 1 of the sensor connector
(24)
6. Connect the cable to the sensor connector (24) as
indicated in figure D on the fold-out page and the wiring
table.

7. Plug the sensor connector (24) to the socket (28).
8. Close the instrument.

6 Commissioning of the instrument

1. Connect the power supply cable to a current source.
= The instrument starts the warm-up phase.

= The display shows that the sensor is ready for
measurement in hh:mm:ss (countdown).

2. Wait until the warm-up phase ends.
Depending on the installed sensor the warm-up phase can
take between 5 minutes and 12 hours. Settings can
already be made in the menu.

3. Calibrate sensor

4. Perform test:
a. Check transmission of signal to the control unit.
b. Check triggering of integrated alarm devices.
c. The optionally connected external relays

7 Operation

The instrument is neither SIL-certified nor conform to HART
specifications. SIL and HART functions are therefore not
supported. However, SIL and HART symbols and functions
can appear in the display. No hardware or accessories for
HART operation is available.

7.1 Display. analog interface and relay
status
The following display examples show PointGard 2100 EC.

For PointGard 2200 CAT gas names are not predefined. Gas
names can be entered. To enter gas names, contact Drager.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



7.1.1 Measuring mode

Display example

20.9

Vol.%

Description

In normal operation, the display
shows the measured gas concentra-
tion, the selected gas and the unit of
measurement.

Exceeding the alarm thresholds.
Example shows pre alarm A1.

19.0

7.1.2 Special states

If the instrument is in a special state, a proper measurement
or alarming can no longer be guaranteed.
This is the case:

— When the gas concentration exceeds the measuring
range.

— When a fault occurs.

— When alarms are deactivated.
The measuring function (display output and analog/digital
interface) remains active.

— During calibrations.

— During bump tests.

— During warm-up phase.
— During maintenance.

For the current of the analog interface corresponding to the
analog signal, see 16.1.

Display example

i

Description

Value is over measuring range
The gas concentration is beyond the
measuring range of the sensor.
Analog interface: Measuring range
exceeded

Relays: A2 relay switches

Value is under measuring range
The gas concentration is beyond the
measuring range of the sensor.
Analog interface: Drift below zero
Relays: Fault relay switches

b

Vol.%

H

Fault indication

The B symbol is displayed on the right
side of the display.

Analog interface: Fault current
Relays: Fault relay switches

5 Maintenance indication

The # symbol is displayed on the right
side of the display.

This is displayed when alarms are
deactivated, during calibrations, bump
test and maintenance work.

Analog interface: Maintenance cur-
rent

Relays: No change

20.9

O2 Vol.%

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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Display example

20.9

Vol.%

Description

m Warning indication

The [E symbol is displayed on the right
side of the display.

Analog interface: Warning current!)
Relays: No change

1) Only when warning current is enabled. Factory default setting: dis-
abled.

Warm-up phase 1
The [E symbol is displayed on the right side of the display.

The remaining time is indicated on the left side of the display.
Analog interface: Maintenance current
Relays: Fault relay switches

For warm-up phase 1, the fault relay behavior is configurable
(see "Setting fault relay warm-up 1", page 23)

Warm-up phase 2
The [ symbol is displayed on the right side of the display.

The measured value is indicated on the left side of the display.
Analog interface: Measured value

Relays: Behavior as in measuring mode (Fault relay does not
indicate warm-up phase 2.)

7.1.3 Ending special states

Value under/over measuring range

The display indicates that the gas concentration is beyond the
measuring range of the sensor. The indication disappears as
soon as the gas concentration is within the measuring range.

NOTICE

Sensor malfunction

Gas concentrations beyond the measuring range of the
sensor might cause sensor malfunctions.

» Check the calibration.

PointGard 2200 CAT-specific:

An over range has to be acknowledged with [OK] after
verifying that the gas concentration is below 100 %LEL (e.g.
using a portable instrument).

Latching alarms is the default setting of the instrument.

For instruments without relays, the over range can be set to
non-latching. In this case, the over range indication
disappears. The control unit must support this function! For
further information see: "Setting DD sensor latching",

page 30.

Fault / warning indication

Faults and warnings are non-latching. If the fault or warning
condition clears, the message disappears.

To solve warning and fault conditions, display the error code
or warning message (see "Displaying Information", page 17)
and begin troubleshooting (see "", page ).

15
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7.2 LED and symbol indications

Symbol LED Description
3% Red Alarm Triggered
& Yellow Fault

Power on

@ Green

LED status

— When the first alarm (pre alarm) has been triggered the
red LED flashes in single mode -1—T1___.

— When the second alarm (main alarm) has been triggered
the red LED flashes in double mode -n—1n—,

— When an alarm is acknowledged before the alarm
condition clears, the red LED is lit continuously to indicate
the present alarm condition.

7.3 Definitions of indicators in the
display

Symbol Explanation

Error message available.
Warning message available.

Maintenance signal is transmitted.

Measuring range of analog interface
exceeded.

Measurement less than range of analog
interface.

Analog interface is set to a fixed value and
is not transmitting any measurement sig-
nal.

SIL SIL is activated. The instrument is not SIL-
certified. SIL functions are therefore not
supported, however the symbol can
appear.

7.3.1 PointGard 2100 EC-specific:

Symbol Explanation
"Preventive" maintenance: The sensor is
ready for operation.
"Preventive" maintenance: The sensor is
ready for operation but is close to the end
of its life cycle.
"Preventive" maintenance: The sensor is
still ready for operation but should be
changed as soon as possible.

16

Symbol Explanation

'tl The data-logger is active in Roll mode.
=l

% The data-logger is active in stack mode.

7.4 Control panel

Button Function

@ Upwards / Function key
® Downwards / Menu key
Different functions depending on the type of menu

7.5 Info mode and function key
7.5.1 Activating info mode

The Info mode is used to show instrument relevant
information. This does not interrupt the normal operation of
the instrument.

e Tap and hold @ for 3 seconds in measuring mode.
7.5.2 Info mode navigation

Button Function

@ Switches to the next screen
® Switches to the previous screen
Ends info mode

If no key is tapped within 30 seconds, the instrument will
automatically return to normal operation.
7.5.3 Using function key

Using the function key, a pre-set function can be executed. By
default the faults are displayed.

e Tap and hold @ for 1 seconds in measuring mode.

To configure the function key, see 11.7 Configuring function
key.

7.6 Menu
7.6.1 Menu navigation

Button Function

@ Scrolls upwards.
Sets values.

® Scrolls downwards.
Sets values.

Confirms entry.

Selects menus and functions.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



7.6.2 Passwords

Calibration Access to information (Information menu)

PWD and calibration settings (Calibration
menu)
Default: __ _1

Settings PWD  Access to all configurations and menus
Default: _ _ _ 2

To change passwords, see 11.4.

7.6.3 Entering the menu

e To directly enter the Information menu:

a. Tap and hold () for 1 second in the measuring mode.
e To enter the Calibration menu:

a. Tap and hold (g) for 3 seconds in measuring mode

b. Select Enter password

c. Enter Calibration PWD.
e To enter all menus:

a. Tap and hold (g) for 3 seconds in measuring mode

b. Select Enter password

c. Enter Settings PWD

7.6.4 Displaying Information

Select the appropriate menu item in the Information menu:

Instrument
Warnings Displays warning messages in plain text
and the corresponding number.
If there are several warning messages
available, there is an indicator (e.g. 1/3 =
Screen 1 of 3).
Faults displays fault messages in plain text and

the corresponding number
If there are several faults, there is an indica-
tor (e.g. 1/3 = Screen 1 of 3).

Device flag This function displays warning and fault
codes as a table. If all codes are 00 there
are no warning or fault messages available.

Modules Displays an overview of the installed hard-
ware modules. To access detailed informa-
tion select the appropriate module.

M = installed modules
[0 = not installed modules
Sensor

vitality") The sensor vitality is displayed in %.
Changing the sensor is recommended with
an vitality < 25% by Drager.

Last cal. The calibration date, unit, gas and concen-

date tration of the last calibration are displayed.

Next cal. Displays the next calibration due date.

date

Sensor The current and the highest sensor tem-

tempera- perature is displayed.

ture")

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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Data logger
Logger Display the data-logger status (active or
status non-active)
Graph Displays the history of the past 15 minutes

on a time/concentration graph.

1) PointGard 2100 EC only. Function only available with diagnostic don-
gle.

8 Calibration

A calibration checks and adjusts the measurement accuracy
with a known test gas concentration. First the zero point of the
sensor and then the sensor span is calibrated. Calibrations
have to be performed on a regular basis. The length of
calibration intervals depends on the ambient conditions in
which the sensor is operated.

Ambient conditions and aging cause sensor drifts. Sensor
drifts have a negative impact on the measurement accuracy.
Calibrations restore this accuracy. Depending on the severity
of the drift shorter calibration intervals have to be established.

To evaluate the ambient conditions of a new installations,
shorter calibration intervals with documentation of the drift
should be established. The plant operator should establish
customized calibration intervals with the obtained data.

8.1 Test gases

For test gas properties (e. g. humidity, concentration) refer to
the corresponding sensor data sheet.

Test gas humidity is irrelevant for O2 sensors.

Depending on the type of calibration different test gases are
used.

Zero gas
Zero gas is a test gas to calibrate the zero point. If ambient air

is free from interfering impurities and measured gas, it can be
used as zero gas. For O2 sensors, nitrogen (N2) is used.

Calibration gas

Calibration gas is a test gas to calibrate the sensor sensitivity
during span calibration. Calibration gas is a known
concentration of the measured gas diluted with clean air or
nitrogen. For O2 sensors no calibration gas is needed, as
oxygen from ambient air is used.

8.2 Preparation of Calibration

/A WARNING
Health hazard due to test gas
Inhaling test gas may risk health or lead to death.

» Do not inhale test gas.

» Observe risks and security statements related to the test
gas (Refer to data sheets and instructions figuring on
calibration devices).

17
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A CAUTION
Triggering alerts by test gas
Applied test gas may trigger alerts.

» Make sure that test gas is no longer applied after
calibration.

Prerequisites:

— Sensor has finished the warm-up phase
(6 Commissioning of the instrument).

— Date and Time are set (11.5 Setting date and time).

8.2.1 Preparing calibration set-up

See the following figure.

Calibration equipment:

— Dréager pressure regulator (1), for reactive gases use
stainless steel pressure regulator

— Dréager calibration adapter (2) (part number 68 10 536).
— Tubing (3)

— Dréager calibration gas cylinder (4)

Prepare calibration

1. Attach the pressure regulator to the calibration gas
cylinder.

2. Fit calibration adapter to the sensor.
3. Connect the tubing to the barbed fitting.
4. Enter the menu, see 7.6.3 Entering the menu

M.

L\

8.3 Gas flow for calibrations

Gas flow varies depending on the sensor.

0.5 I/min + 10%
0.5 I/min - 2 I/min

EC sensor
All other sensors
Gas flow should correspond to the environmental conditions

during operation (e. g. duct measurement with higher flows
than 2 I/min)

18
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8.4 Zero calibration

Ambient air can be used to zero the sensor instead of
Nitrogen or Synthetic Air only if the area is known to be free of
the target gas or any gas to which the sensor may be cross-
sensitive (as listed on the sensor data sheet). In this case, no
cylinder or calibration adapter is needed for the zero
calibration.

/A WARNING
Calibration fault at zero calibration
Insufficient ambient air flow may cause calibration errors.

» Make sure that the ambient air flow to the sensor is
sufficient.

PointGard 2100 EC-specific:

For Oxygen (O2) sensors a zero calibration does not change
any value in the firmware or sensor. Thus, the zero calibration
function can be used to check the correct zero reading when
Nitrogen is applied to the sensor. The PointGard 2100 EC will
indicate a fault state if a zero check fails with a deviation of
more than 0.6 Vol% Oz2 from zero. In case of a fault, repeat
the zero check or change the sensor if necessary. Use
Nitrogen (N2) for verification.

PointGard 2200 CAT-specific:

Sensors must not be calibrated with pure nitrogen. Catalytic
sensors need oxygen to work properly.

8.4.1 Performing zero calibration

[i Calibration can be aborted at any time. To abort calibration
select back.

Prerequisites:
— Sensor has finished the warm-up phase
— Calibration is prepared.

Perform zero calibration
1. Select Calibration > Zero calibration and confirm.

= The Maintenance signal is transmitted by the analog
interface, no alarm or fault relays are switched and the
symbol f"is displayed.

= The message Apply zero gas is displayed.

2. Apply synthetic air or nitrogen, if ambient air cannot be
used.

a. Set gas flow corresponding to the sensor used (see
"Gas flow for calibrations”, page 18)

3. Select Next and confirm.
= The current value is displayed.
After the test gas has been applied to the sensor for 3

minutes and the displayed value is stable perform
calibration.

4. Select calibrate and confirm.
= The message please wait... is displayed.
= The new current value is displayed.

5. Select Next and confirm.

6. Turn off gas flow and remove the calibration adapter from
the sensor or disconnect tubing.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



If the current value is not within the alarm range:
7. Select Next and confirm.
= The instrument returns to the calibration menu.

8.5 Span calibration
8.5.1 Performing span calibration

[i Calibration can be aborted at any time. To abort calibration
select back.

Prerequisites:
— Zero-point is calibrated.
— Calibration is prepared.

Perform span calibration
1. Select Calibration > Span calibration and confirm.

= The Maintenance signal is transmitted by the analog
interface, no alarm or fault relays are switched and the
symbol ﬁis displayed.

= The parameters for the calibration gas are displayed,

e.g.:
Gas :H2S
Unit. ppm

Concentr.:25

2. If the displayed parameters do not match the target gas,
adjust the parameters:

a. Select Gas and confirm.

b. Select the calibration gas from the list and confirm.
c. Select Unit and confirm.
d

. Select the unit of measurement from the list and
confirm.

e. Select Conc. and confirm.
f. Set the concentration of the calibration gas.
3. If settings are correct:
a. Select Next and confirm.
= A message like Gas flow ON H2S is displayed.
4. Apply calibration gas.

a. Set gas flow corresponding to the sensor used (see
"Gas flow for calibrations”, page 18)

5. Select Next and confirm.
= The current value is displayed
After the test gas has been applied to the sensor for 3

minutes and the displayed value is stable perform
calibration:

6. Select Next and confirm.
= The message please wait... is displayed.
= The new current value is displayed.

7. Select Next and confirm.

8. Turn off gas flow and remove the calibration adapter from
the sensor or disconnect tubing.

If the current value is not within the alarm range:

1) Not applicable for all sensors (see "Display. analog interface and relay
status”, page 14).

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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9. Select Next and confirm.
= The instrument returns to the calibration menu.

8.6 Automatic calibration

Automatic calibration (Auto calibration) combines zero
calibration with subsequent span calibration and represents
an alternative to performing the zero and span calibration
manually.

Not all sensors and gases support auto calibration. If the
function is not available, perform the calibration manually.

8.6.1 Performing automatic calibration

[i] Calibration can be aborted at any time. To abort calibration
select back.

Prerequisites:

— Automatic calibration is enabled

— Sensor has finished the warm-up phase
— Calibration is prepared.

Perform automatic calibration

1. Apply Synthetic Air or Nitrogen if ambient air cannot be
used.

2. Select Calibration > Auto calibration and confirm.

= The message please wait... is displayed and the
instrument automatically performs the zero calibration.

= In case of an O2 sensor Fresh air cal. is displayed.
[i] The Maintenance signal is transmitted by the analog

interface, no alarm or fault relays are switched and the
symbol i"is displayed.

3. After a successful zero calibration, the span calibration is
started.

= The parameters for the gas are displayed, e. g.:2)
Gas :H2S
Unit. ppm
Concentr.:25

4. If the displayed parameters do not match the target gas,
adjust the parameters:3

a. Select Gas and confirm.

b. Select the calibration gas from the list and confirm.
c. Select Unit and confirm.
d

. Select the unit of measurement from the list and
confirm.

e. Select Conc. and confirm.
f. Set the concentration of the calibration gas.
5. If settings are correct:
a. Select Next and confirm.
= A message like Gas flow ON H2S is displayed.
6. Apply calibration gas.

2) Not applicable for all sensors (see "Display. analog interface and relay
status", page 14).
3) Only possible for certain sensors.
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a. Set gas flow corresponding to the sensor used (see
"Gas flow for calibrations", page 18)

7. Select Next and confirm.
= The current value is displayed
[i] After 15 minutes without confirmation, the instrument

reverts to the calibration menu without performing a
calibration.

8. Once the current value is stable, the instrument
automatically performs the span calibration.

9. After a successful calibration, the new current value and
the message Value OK? are displayed.

e [f not, select Redo and confirm to perform the
calibration again.

e If the value corresponds the target value, proceed.

10. Turn off gas flow and remove the calibration adapter from
the sensor or disconnect tubing.

11. Select Accept value and confirm to finish the calibration.
The instrument returns to the calibration menu.

9 Troubleshooting

If the display is not working properly, have the instrument
checked by Drager.

If the instrument does not switch on, check for faulty power
supply.

— Wiring of the power supply cable

— Condition of the fuse. When faulty, replace the fuse.

If the instrument is still not switching on, have the instrument
checked by Dréager.

9.1 Changing the fuse

1. Open the instrument.
2. Pull off the black fuse cover (14, 17 respectively)

3. Replace the old fuse with a new one. For properties of
fuses see 16.2 Power supply.

4. Close the instrument.
5. Commission the instrument.

9.2 Faults

Fault Cause Remedy

number

001, Serious instrument Have the instrument

003 - 005,
011 -014,
020 - 024,
043, 060,
067

fault, various
causes.

checked by DragerService.
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Fault Cause

number

002, Serious data error

025 - 027, in the instrument,

030 - 034, various causes.

041, 042,

044, 050,

052, 081,

085

010 4 to 20 mA inter-
face cable not con-
nected.

045 Instrument not
detecting any sen-
sor.

051, 054  Faulty zero calibra-
tion.

055 Faulty span cali-
bration.

076, Instrument fault.

080 - 084

090 Sensor lock func-
tion is activated. A
sensor with a dif-
ferent part number
has been con-
nected.

105 Instrument fault.

137, 64, Instrument fault.

91

9.3 Warnings

Warning Cause

number

101 Data-logger in
Stack mode is 100
% full and is not
logging any more
data.

102 Data-logger in

Stack mode is 90 %

full.

Instructions for use

Remedy

Reset the instrument to fac-
tory default settings. If this
fault occurs again: Have
the instrument checked by
DragerService.

Check the 4 to 20 mA inter-
face connection.

If 4 to 20 mA interface is
not used, check the bridge
between pin 1 and 3 of the
3-pin connector (10) for the
4 to 20 mA interface.

Check connections.If this
fault occurs again: Have
the instrument checked by
DragerService.

Perform zero calibration.
Perform span calibration

Check electrical connec-
tions.If this fault occurs
again: Have the instrument
checked by DragerService.

Use a sensor with the same
part number or disable the
sensor lock function.

Have the instrument
checked by DragerService.

Cycle power.If this fault
occurs again: Have the
instrument checked by
DragerService.

Remedy

Have the instrument
checked by DragerService.

Download the data as soon
as possible and clear the
data-logger.

Drager PointGard 2000 Series



Warning Cause Remedy
number
103, 106 Data error in the Reset the instrument to fac-

instrument. Some
dongle functions
like data-logger,

tory default settings. If this
error occurs again: Have
the instrument checked by

sensor test, etc. DragerService.

may no longer be

available.
104 Date or time setting Set date and time

not valid.
105 Instrument fault. Have the instrument

checked by DragerService.

107 Battery for data Have the instrument

memory empty. checked by DragerService.

110, 111, SW dongle has Deactivate SW dongle.

112 been removed
without being deac-
tivated.

113 Alarms inhibited. Enable alarms

164, 165 Sensor warm-up Wait until the sensor has
phase has not warmed up. Do not calibrate
ended. Increased  before sensor is fully
measurement error  warmed-up.
must be expected.

167, 170 Calibration interval Recalibrate the instrument.
expired.

1711 Negative reading.  Recalibrate zero point.

Value below range
minimum.

1) PointGard 2100 EC only

10 Maintenance

— The maintenance intervals must be established for each
individual installation. Depending on safety considerations
and application specific conditions the instrument is used
in, these might need to be shortened.

Every 6 months

— Inspection by trained service personnel.

— Check signal transmission to the central controller, LEDs
and triggering of alarm devices.

Calibrations have to be performed on a regular basis, see
8 Calibration

10.1 Performing a bump test
A bump test checks alarm activation without setting off the
alarms.
1. Select Settings > Instrument > Bump test and confirm.
= The maintenance symbol is displayed -
= The analog output is set to the maintenance signal.
2. Apply a known concentration of gas.
3. Press OK to return to measurement.

Instructions for use =~ Drager PointGard 2000 Series
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10.2 Create maintenance plan

The instrument has to be maintained on a regular basis by
trained service personnel. The responsible for the gas
detection system defines the preventive maintenance
intervals that should include the following tasks:

— Testing the alarm triggering of the instrument by:
— The built-in alarm devices
— The optionally connected external relays

— The optional signal transmission via the 4-20mA
interface in case of integration in an alarm
management system.

— Calibration of the sensor.
— Checking horn for cleanliness.
— Performing the inspection (recommended every 6 months)

— Cleaning the instrument using a soft cloth and water.
Detergent must not be used.

10.3 Sensor replacement

A WARNING
Faulty Calibration
Faulty Calibration may cause inaccurate readings.

» If the sensor is replaced, all settings and parameters must
be checked for correctness.

» Check calibration to verify proper operation.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Sensor lock function

If a sensor of the same type (same part number) was
previously installed, the instrument specific configuration is
retained (gas type, measurement range, test gas, calibration
interval, etc.) Otherwise the factory default settings of the new
sensor are uploaded and will overwrite the instrument specific
configuration. This can be prohibited if the sensor lock
function 30 is activated.

Sensor change function

With the menu function Change Sensor, a sensor can be
changed during operation without triggering a fault signal at
the control unit. It also ensures that all sensor data in the
microprocessor can be saved in the sensor memory
(EEPROM) before disconnecting the sensor.

Replacing the sensor

A sensor can be replaced at any time.
1. Select Settings > Sensor > Change Sensor and confirm.

= The maintenance signal is generated on the 4-20mA
interface.

= The display shows Please remove the sensor.
= The Maintenance symbol is displayed.
2. Replace the old sensor with a new sensor:
a. Loosen adjusting screw (22).
b. Unscrew the bayonet ring (21) from the housing.

c. Remove and discard the cover plate or old sensor
respectively.
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d. Remove the sensor from packaging and ensure that
the sensor is a DragerSensor.

e. Insert the new sensor into the sensor opening with the
Drager logo facing up.

f. Reinstall bayonet ring over the sensor, and turn
clockwise until sensor is locked in place.

g. Tighten adjusting screw (22).

When the new sensor is installed, the display shows:
“Loading data, please wait’.

When the sensor data are loaded, the display shows:
“Data loaded".

3. Select Back to menu and confirm.

= The maintenance signal on the 4-20mA interface
remains pending until the sensor is warmed-up.

4. Check calibration. If necessary, calibrate the instrument
(see "Calibration", page 17).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Replacing the sensor

This point is only valid for the PointGard 2200 CAT without
remote application.

1. If necessary, set the maintenance current for the analog
interface.

Open the instrument.
Unplug the sensor connector (24) from the socket (28).
Unscrew the sensor and pull it out of the port (9).

Route the cables of the new sensor through the port for
the sensor (9).

Screw the new sensor in the port for the sensor (9) with
correct torque (194 +/- 17 Lbs. In.22 +/-2 Nm / 194 +/- 17
Lbs. In.22 +/- 2 Nm).

7. Plug the sensor connector to the socket (28).
8. Close the instrument.
9. Commission the instrument.

10. Check calibration. If necessary, calibrate the instrument
(see "Calibration", page 17).

ok owDbd

o
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11 Instrument settings

11.1 Alarm configuration

All alarm settings have influence on the relays, the analog
interface, and the built-in alarm devices.

11.1.1 Switching the alarms on or off
1. Select Settings > Instrument > Alarm > Alarm on/off.

Enable
Disable

Alarm signaling is on.
Alarm signaling is off.

LEDs, relays and interfaces
do not indicate an alarm con-
dition.

The 4-20mA interface trans-
mits the maintenance signal.

The measured value and the
symbol [ are displayed.

The fault relay indicates a
fault.

2. Select Enable or Disable and confirm.

11.1.2 Configuring alarms

1. Select Settings > Instrument > Alarm > Alarm A1 or
Alarm A2 and confirm.
The current alarm threshold is displayed.

2. Apply settings and confirm the configuration steps
successively with Next.

a. Set value for alarm threshold.
b. Set alarm direction.

Rising The alarm direction is called rising, if the
gas concentration has to exceed a certain
value to activate an alarm.

Falling The alarm direction is called falling, if the

gas concentration has to fall below a certain
value to activate an alarm.

c. Set latching mode.

Latching Once the alarm level is reached, the instru-
ment will trigger the alarm. It will remain in
alarm status even if the gas concentration
does not meet the alarm condition any
more. To clear a latching alarm it has to be

acknowledged.

Non-latching The alarm status clears if the gas concen-
tration does not meet the alarm condition

anymore.

d. Set acknowledgement mode.

Acknowledge- Alarm relay and LED can be reset before
able alarm condition clears.

Non-acknowl- Alarm relay and LED can not be reset until
edgeable the alarm condition clears.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



Pre-Acknowl-
edgeable

Alarm status is acknowledgeable before the
alarm condition clears. However, the alarm
relay and LED stay active until the alarm
condition clears.

e. Set the hysteresis mode.
The hysteresis function defines an interval where a
triggered relay maintains its status until the gas
concentration is outside the defined interval. Example:
Alarm threshold is set to 40 ppm and hysteresis to
3 ppm The alarm stays active until the value falls
below 37 ppm. This prevents relays from chattering at
an alarm threshold.

= A confirmation screen shows all settings.
f. Select Confirm and confirm with OK.
v The new settings are saved.

11.2 Relays

With factory default settings and during normal operation, the
relays are energized. This provides a “fail-safe” operation.

For PointGard instruments the setting Normally energ. must
not be changed to Energ. on alarm, otherwise the built-in
alarm devices (horn and strobes) are triggered!

11.2.1 Configuring relay A1 or A2
This function defines whether the alarm relay is energized
during normal operation or energized at an alarm condition.

1. Select Settings > Instrument > Alarm> Relay A1 or
Relay A2 and confirm.

2. Select the desired option and confirm.

Normally The relay contact is energized during nor-

energized mal operation and changes if an alarm is
triggered. At a loss of power this triggers an
alarm (fail-safe).

Energ. on If an alarm is triggered, the relay contact is

alarm energized.

11.2.2 Setting fault relay warm-up 1

This function is used to set operation of the fault relay during

warm-up 1 to indicate the warm-up 1 state on the relay output.

1. Select Settings > Instrument > Alarm> Fault warm up
the desired option and confirm.

static The fault relay triggers a connected alarm
indicator permanently.
The orange LED is lit continuously.
dynamic The fault relay switches state for 9 seconds.

Example:

— Anhorn is connected to fault relay output
Normally Open.

— Relays are configured as normally ener-
gized.

= The horn and the orange LED of the
transmitter are 1 second active and 9
seconds in-active.

Instructions for use =~ Drager PointGard 2000 Series
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11.3 Testing alarms/relays

These functions change the status of a relay and LED for test
purposes (e.g. to check the function of alarm devices
connected to the relay) and the symbol [ is displayed. After
exiting this function, the status of the relay and LED will
automatically return to their previous status.

1. Select Settings > Instrument > Alarm the desired alarm
condition and confirm.

Set Alarm A1  Simulates pre-alarm
Setalarm A2  Simulates main alarm
Set fault Simulates fault signal

2. Select Enable or Disable and confirm.

v If the function is activated, the fault relay is de-energized
and the 4 to 20 mA interface is set to the fault current. The
yellow LED is lit, the symbol for maintenance is shown.

11.4 Setting passwords

1. Select Settings > Instrument > Passwords the desired
password and confirm.

Calibration
PWD

Settings PWD Access to all configuration parameters

Access to zero and span calibration

2. Select the line for editing the password and confirm.
3. Set the password and confirm.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

11.5 Setting date and time

1. Select Settings > Instrument > Date and time and
confirm.
2. Select the line for editing the date or time and confirm.

3. Select Confirm and confirm with [OK].

11.6 Setting language

1. Select Settings > Instrument > Language and confirm.
2. Select a language from the list and confirm

11.7 Configuring function key

1. Select Settings > Instrument > Function key and
confirm.

2. Select a function and confirm.

Graph The measurements of the past 15 minutes
are displayed as a time/concentration
graph.

Faults Fault messages are displayed in plain text.

Warnings Warning messages are displayed in plain

text.
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Bump test The bump-test allows applying gas to the
sensor without generating an alarm. The
maintenance signal is transmitted. After 15
minutes or tapping [OK] again ends the
bump test and the instrument returns to nor-

mal operation.

Sensor vital-
ity1 )

Shows the remaining sensor vitality.

1) Only with diagnostic dongle

11.8 Resetting to default settings

This function resets the instrument to factory default settings.
1. Select Settings > Instrument > Device init and confirm.
2. Select Confirm and confirm with [OK].

11.9 Deactivating dongles
PointGard 2100 EC-specific:

This function deactivates a SW dongle to safely remove the
dongle or if the dongle is faulty.

A dongle can only be reactivated by cycling the power to the
instrument.

1. Select Settings > Instrument > SW dongle and the
dongle to be deactivated and confirm.

2. Select Deactivation func. The selected dongle is
deactivated.

11.10 Data-logger settings
11.10.1 Information regarding the data-logger

The data-logger can store up to 35000 values. At a sampling
interval of 1 measurement per minute the data-logger stores
the measurement history of approximately 24 days. This time

can be significantly increased if the trigger function is enabled.

The data-logger can be downloaded using PC software. To
download the data-logger, contact Drager.

11.10.2 Displaying graph

The last 15 minutes as a time/concentration graph can be
viewed.

1. Select Information > Data logger > Graph

11.10.3 Switching data-logger on or off

1. Select Settings > Data logger > Datalogr. on/off and
confirm.

2. Select Enable or Disable and confirm.

11.10.4 Setting the sampling time

This function defines how often a value is stored.

1. Select Settings > Data logger > Datalogr. on/off >
Sample time and confirm.

2. Select the sample time and confirm.
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11.10.5 Setting peak/average

This function determines which value is stored.

1. Select Settings > Data logger > Data logger >
Peak/Average and confirm.

2. Select Peak or Average and confirm.

Peak The maximum value (if moni-
toring falling concentrations,
the minimum value) of the
measured concentrations
within the selected sampling

time is stored.

Average The average value of all the
measured concentrations
within the selected sampling

time is stored

11.10.6 Switching triggering mode on or off

This function allows storing values from a certain value on.

1. Select Settings > Data logger > Data logger > Trigger
on/off and confirm.

2. Select On or Off and confirm.

On Measurements are stored if
they exceed a threshold
beyond the trigger value (rel-
ative to the last stored value).

Off Measurements within the
sampling time are stored.

11.10.7 Setting trigger value

This function defines the trigger threshold to store a value.The
trigger value is defined as a percentage of the full scale
deflection.

Example: A trigger value of 2 % at full scale deflection of 500
ppm will only store values if they deviate by 10 ppm (relative
to the previously stored value).

1. Select Settings > Data logger > Datalogr. on/off Trigger
value and confirm.

2. Set the trigger value and confirm.

11.10.8 Setting stack/roll function

1. Select Settings > Data logger > Data logger >
Stack/Roll and confirm.

2. Select Stack or Roll and confirm.

Roll Once the capacity of the
data-logger is reached, the
old data are overwritten by
new values.

Stack Once the capacity of the
data-logger is reached, no
more data can be stored. The

instrument issues a warning.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



11.10.9 Clearing data-logger

This function deletes the stored data.

1. Select Settings > Data logger >Clear data logger and
confirm.

2. To clear the data-logger, select Confirm and confirm with
[OK].

11.11 Display settings

11.11.1 Changing the backlight color of the
display

The backlight color can be switched to red or green.

1. Loosen the screws (2) and open the cover.

2. Toggle the switch (13) to the desired position.

left backlight color red

right backlight color green

3. Close cover and tighten screws (2) with correct torque (22
Lbs. In. /2.5 Nm).
11.11.2 Changing the display contrast

1. Select Settings > Instrument > Display > Display
contrast and confirm.

2. Change the contrast and confirm.

11.11.3 Changing the display mode

1. Select Settings > Instrument > Display > Display mode
and confirm.

2. Select the desired mode and confirm.

Standard
Non-display

Shows the standard display.

Shows the start screen and
the applicable symbols.

If an alarm is triggered, the display shows the current gas
concentration and the red LED blinks regardless of the
selected display mode.

11.11.4 Performing display test

1. Select Settings > Instrument > Display > Displaytest
and confirm.

2. Select Enable or Disable and confirm.
When enabled, the display is shown inverted and all the
LEDs are lit.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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12 Configuration of integrated alarm
devices
12.1 DIP switch

The 5 pins on the DIP switch are used to configure the alarm
patterns of integrated alarm devices.

Pin ON OFF
11 Horn is active on A2 Horn is not active on A2
alarms. alarms.

Horn is not active on A1
alarms.

21) Horn is active on A1
alarms.

3  Strobe alarm pattern for Strobe alarm pattern for
green/red strobe combina- amber/red strobe combina-
tion. tion.

Horn is active. Horn is not active.

5 Horn tone: Continuous Horn tone: Pulsating

1) Pins 1 and 2 are not applicable for instruments with green/red strobe

combination.

DIP switch default settings for amber/red strobe
combination

Pins
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF
DIP switch default settings for green/red strobe
combination
Pins
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF
12.1.1 Setting the DIP switch pins
1. Open the instrument.
2. Toggle the DIP switch pins:
to the left ON
to the right OFF
3. Close the instrument.
4. Commission the instrument.
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12.2 Green/Red strobe combination

12.2.1 Default setting: Horn active on A1 alarms
and on A2 alarms

Dip switch setting

Pins

1 2 3 4 5

ON OFF ON ON ON/OFF
Default strobe and horn alarm pattern
Alarm conditions Strobes Horn
A1 A2 System Green Red
fault

- - - Q, - -

- - X - - -

- X - - 7 )

- X X - o 0))
X - - - oy w))
x - x - B W)
X X - - jag .o))
X X X - T -l>))

12.2.2 Setting: Horn only active on A2 alarms
Dip switch setting

Pins
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF
Strobe and horn alarm pattern
Alarm conditions Strobes Horn
A1 A2 System Green Red
fault
- - - Q, - -
- - X e - -
- X - - o 0))
- X X - % )
X - - - Shs -
X - X - jas -
X X - - i w))
X X X - O -l>))
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[i This combination does not indicate faults via the green
status light. If faults occur, the green status light stays on.
Settings within the menu are necessary, (see "Setting the
horn to only active on A2 alarms", page 26)

12.2.3 Setting the horn to only active on A2
alarms

This setting does not indicate faults via the green status light.
If faults occur, the green status light stays on.

This setting does not apply to instrument versions with
amber/red strobe combination.

To prevent the horn alarm at A1 alarms:

1. Open the instrument.

2. Toggle pins of the DIP switch.

Pin
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

3. Configure the relay following the procedure in
11.2.1 Configuring relay A1 or A2.

a. Setthe A1 relay to Energ. on alarm.

4. Configure the alarms following the procedure in
11.1 Alarm configuration.

a. Set the desired alarm thresholds for A1 and A2.

b. Set the same alarm direction and acknowledgment
settings for A1 and A2.

5. Close the instrument.
Commission the instrument.

o
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12.3 Amber/Red strobe combination

12.3.1 Default setting: Horn only active on A2
alarms

Dip switch setting

Pins

1 2 3 4 5

ON OFF OFF ON ON/OFF
Default strobe and horn alarm pattern
Alarm conditions Strobes Horn
A1 A2 System Amber Red
fault

- - X - - -

- X - - ¥ )
- X X - TF 0)
X - - Q - -

X - X P - -

X X - T o |1))>
X X X Bas jas W)

12.3.2 Setting: Horn only active on A1 alarms
Dip switch setting

Pins
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON/OFF
Strobe and horn alarm pattern
Alarm conditions Strobes Horn
A1 A2 System Amber Red
fault
- - X - - -
- X - - Q, -
- X X - Q, -
X - - g - ||))>
X - X Q - ||))>
X X - Q Q |1))>
X X X T jas W)
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12.3.3 Setting: Horn active on A1 alarms and on
A2 alarms

Dip switch setting

Pins
1 2 3 4 5
ON ON OFF ON ON/OFF
Strobe and horn alarm pattern
Alarm conditions Strobes Horn
A1 A2 System Amber Red
fault
- - X - - -
- X - - Q. |1))>
- X X - Q |1))>
X - - 1F - )
X - X 1F - )
X X - :: ;: "D)
X X X i i )

12.3.4 Acknowledging horn alarms (horn silence)

It is possible to silence the horn with the OK button while the
red strobe keeps flashing. This does not apply to instrument
versions with green status light.

To set the horn alarm acknowledgeable:

1. Open the instrument.

2. Toggle pins of the DIP switch.

Pin
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON/OFF

3. Configure the alarms following the procedure in
11.1 Alarm configuration.

a. Set the same alarm threshold for pre-alarm A1 and
main-alarm A2

b. Set pre-alarm A1 to acknowledgeable.

c. Set main alarm A2 to non-acknowledgeable.
4. Close the instrument.
5. Commission the instrument.
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13 Interface settings
13.1 4-20mA interface

The current output of the instrument during normal operation
is between 4 and 20 mA and is proportional to the detected
gas concentration.

PointGard 2xx0 uses different current values to indicate
various modes of operation. The factory default settings are
user adjustable for application specific requirements. This
follows the NAMUR recommendation NE43.

13.1.1 Full scale deflection
PointGard 2100 EC-specific:

Some sensors offer an adjustable full scale deflection to limit
the measuring range for the 4-20 mA interface.

The full scale deflection (FSD) sets an endpoint within the
measuring range of the sensor. If the gas concentration
reaches this endpoint, the 4-20mA interface transmits 20mA.

Example: Required range 0 to 500 ppm CO (e.g. part number
6809605 default 300 ppm, range min/max = 50/1000
ppm).Select full scale deflection as 500 ppm. The analog
output will be linear between 4 mA = 0 ppm and 20 mA = 500

ppm.

13.1.2 Setting fault current

This function defines the current for the fault signal.

1. Select Settings > Communication > Analog interface
>Fault current and confirm.

2. Select the line for editing the current and confirm.
3. Set the current and confirm.

= The setting for the Fault current is displayed.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

13.1.3 Information regarding the warning signal

To transmit a warning signal via the analog interface, the
warning signal must be switched on.
Default setting for warning signal:

— Warning current for interval T2 (1 second)
— Measurement current for interval T1 (9 seconds)
Time intervals and the warning current can be changed.

[mA]
20

T4

13.1.4 Switching the warning signal on or off

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Warning and confirm.

2. Select Enable or Disable and confirm.
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13.1.5 Setting warning interval

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Warning interval and confirm.

2. Set times for warning intervals T1 and T2 and confirm.

13.1.6 Setting warning current

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Warning current and confirm.

2. Set the current and confirm with [OK].

13.1.7 Setting maintenance signal

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Maint. signal and confirm.

2. Set the signal type and confirm.

static A constant current that can be configured.
dynamic A square wave signal with the following
characteristics:
[mA]
3

0,7 tis]

1.1

13.1.8 Setting static maintenance current
The maintenance current can only be set if the maintenance
signal has been set to static.

1. Select Settings > Communication > Analog interface
>Maint. current and confirm.

2. Set the current and confirm.

13.1.9 Setting analog offset

This function adds an offset to the analog output at 4 mA. The
offset adjusts the current at 4 mA without affecting the 20 mA
set point.

1. Select Settings > Communication > Analog interface
>Analog offset and confirm.

2. Select the line for editing the offset (range: -0.5 to 0.5mA)
and confirm.

3. Set the current and confirm.
= The setting for the Analog offset is displayed.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

13.1.10 Setting analog span
This function adjusts the analog output at 20 mA without
affecting the 4 mA set point.

1. Select Settings > Communication > Analog interface >
Analog span and confirm.

2. Select the line for editing the offset (range: -0.5 to 0.5mA)
and confirm.

3. Set the current and confirm.
= The setting for the Analog span is displayed.
4. Select Confirm and confirm with [OK].

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



13.1.11 Testing the analog interface

These functions change the current of the analog interface for
test purposes (e.g. to check the programming of the control
unit). It might be necessary to inhibit the alarms at the control
unit to avoid false alarms. After exiting these functions, the
currents automatically return to the maintenance signal.
During the test, the maintenance symbol M is displayed.

e To set current or concentration:

1. Select Settings > Communication > Analog interface
and the desired option.

This function sets the current
to any value between 0 and
22 mA. Analog offset and
analog span are not used for
this function.

Set Current

This function sets the current
corresponding to any mea-
surement value between

0 and full scale deflection.

Set concentr.

2. Once the alarms at the control unit are inhibited, confirm
the message Inhibit all alarms with Next.

Select the line for editing and confirm with [OK].
Set the desired value.

Select Next and confirm.

Select the desired option:

o0k w

Set concentr. out /
set current out

This function sets the preset
measurement value or cur-
rent test value.

During the test, the mainte-
nance symbol # is displayed.

This function aborts the
transmission of the preset
test value.

concentration off /
current off

7. Select Next and confirm.
= The function is aborted.

8. Once the alarms at the control unit are enabled again,
confirm the message Enable all alarms.
e To set a test signal:

1. Select Settings > Communication > Analog interface
and the desired test.

Set fault Sets the current to the fault

current.

Sets the current to the warn-
ing current.

Set warning

Sets the current to the main-
tenance current.

Set mainten.

2. Once the alarms at the control unit are inhibited, confirm
the message Inhibit all alarms.

3. Select Enable or Disable and confirm.

Instructions for use =~ Drager PointGard 2000 Series
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14 Sensor settings PointGard 2x00

14.1 Switching automatic calibration on or
off
1. Select Settings > Sensor > Auto calibration and
confirm.
2. Select Enable or Disable confirm with [OK].

14.2 Setting capture range

1. Select Settings > Sensor > Display Capture and
confirm.

2. Set offset in the first window.

3. Set the lowest value of the capture range and confirm with
Next.

4. Set the highest value of the capture range and confirm
with Next.

5. Check all the values and confirm with Next.

14.3 Resetting sensor

This function resets the sensor to factory default settings.
1. Select Settings > Sensor > Init. channel and confirm.
2. Select Confirm and confirm with [OK].

14.4 Setting calibration interval

After the calibration interval expires, the instrument will issue
a warning that the calibration is past due.

1. Select Settings > Sensor > Cal. interval and confirm.

2. Set the calibration interval and confirm with [OK].

14.5 Sensor settings PointGard 2100 EC
14.5.1 Sensor test

This function is only active if the sensor test or diagnostics
dongle is installed. If the sensor does not pass the self-test, a
warning or fault message is issued.

Setting periodic sensor test

This function periodically initiates the sensor self-test. The
instrument routinely checks the sensor for proper function.

1. Select Settings > Sensor > Set sensor test and confirm.
2. Select Enable or Disable and confirm.

Starting sensor test manually

This function starts a singular sensor test.

1. Select Settings > Sensor > Sensor test and confirm.
2. Select Start sensor test and confirm.

3. Select Confirm

v The test result is displayed.
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14.5.2 Gas settings

Setting gas settings

This function sets the gas type, measuring range and units of
measurement. Only certain sensors support these settings.

1. Select Settings > Sensor > Gas setting and confirm.
= The current measured gas is displayed.

2. Select a measured gas from the list and confirm.
= The current unit of measurement is displayed.

3. Select the unit of measurement from the list and confirm.
= The current full scale deflection is displayed.

4. For certain EC sensors only: Set the full scale deflection
and confirm.

= The new full scale deflection is displayed.
5. Select Next and confirm.

= An overview of the new gas settings is displayed.
6. After review, select Back to menu or Confirm.

Select Back to menu for leav-
ing the function without
changes and confirm with
[OK].

Select Confirm to accept the
settings and confirm with
[OK].

Back to menu

Confirm

14.5.3 Setting sensor lock

1. Select Settings >Sensor > Sensor lock and confirm.
2. Select On or Off.

On The instrument rejects any sensor whose
part number does not match the part num-
ber of the previously installed sensor.

Off The instrument accepts any suitable sensor,
uploading the default settings of this sensor.
However, this overwrites any customized
settings with the default settings of the new
SEensor.

14.6 Sensor settings PointGard 2200 CAT
14.6.1 Sensor type

This function defines the sensor type installed.
1. Select Settings > Sensor > Sensor type and confirm.
2. Select the sensor type and confirm.

With firmware versions < 2.0.11 of the instrument, the display
text DQ Sensor is not implemented.

To install a DQ sensor, select DD Sensor.

14.6.2 Gas settings

Setting gas settings
This function sets units of measurement.

This function is only displayed if %LEL, %UEG or %LIE was
selected as unit of measurement.
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1. Select Settings > Sensor > Gas setting and confirm.

2. Select the unit of measurement from the list and confirm.
= An overview of the new gas settings is displayed.

3. After review, select Back to menu or Confirm.

Select Back to menu for leav-
ing the function without
changes and confirm with
[OK].

Select Confirm to accept the
settings and confirm with
[OK].

Back to menu

Confirm

14.6.3 Setting DD sensor latching

This function is only available without relays installed. This
function configures whether the DD sensor must be
acknowledged after a measurement at higher concentration
than 100%LEL.

1. Select Settings > Sensor > DD Sensor latch. and
confirm.

= The current setting is displayed.
2. Select Enable or Disable and confirm.

With firmware versions < 2.0.11 of the instrument, the
display text DQ Sensor latching is not implemented.

To change sensor latching for a DQ sensor, select DD
Sensor latching.

/A WARNING

Explosion Hazard

If sensor latching is disabled and an alarm indicating an

explosion hazard is acknowledged, the instrument informs the

end user of such hazard by having the red LED on the display

being continuously lit.

» Before acknowledging an over range, ensure that the gas
concentration has fallen under 100%LEL.

15 Disposal

E This product must not be disposed of as household

waste. This is indicated by the adjacent icon.

™ You can return this product to Drager free of charge. For
information please contact the national marketing
organisations and Drager.

Disposal of electrochemical sensors

/A WARNING
Danger of explosions and risk of chemical burns!
Sensor fluids may leak out and can cause acid burns.

» Do not dispose sensors in fire
» Do not open with force

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



16 Technical data

16.1 Signal transmission to control unit

The measuring range and performance characteristics
depend on the installed sensor (see the Instructions for Use
and/or data sheet for the installed sensors).

Frequency of measurement calculation: 1 x per second
(update of display, analog interface and relays).

Analog signal

Normal operation 4 .20 mA
Drift below zero 3,8...4mA
Measuring range 20 ...20,5mA
exceeded

Instrument fault <1.2mA
Fault on analog >21 mA

interface

Maintenance signal 3.4 mA steady signal or 1 Hz mod-
ulation between 3 and 5 mA

(selectable)

Impedance of the signal loop

Impedance range Supply voltage range

0t0 230 Q at10 v DC
Rising linearly with the 10t0 18 V DC
supply voltage from:

0to230Qat10Vto

0to500Qat16V

0 to 500 Q 18t0o 30 VDC

16.2 Power supply
16.2.1 AC version

i N\
Operating voltage 100-240 V (AC)™) 50-60 Hz

6w
3x0.75 mm?/3 x AWG 19/7

0.75 mm2/ AWG 19/7
8mm/0.3in
insulated

Nominal power
Cable specification
Ferrules

)

Inrush current

(

Max. 40 Aat 230 V (AC)Y
50 Hz,
cold start 25°C

05A
SPDT, 0.1 A-5Aat 230 V
(AC)™), 50 Hz Min. 0.1 A-
5Aat30V (DC)=.

5x20mm T O0.5AL 250V
Va"x 1% T0.5AL250V

Operating current (max.)
Relay rating (option)

Fuse

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series

16.2.2 DC version
Operating voltage

Nominal power
Cable specification
Ferrules

Operating current (max.)
Relay rating (option)

Fuse

Technical data en

10-30 V (DC) =
6W
2x1.5mm2/2xAWG 16/7

1.5 mm?2/ AWG 16/7
8 mm/0.3in
insulated

25A

SPDT, 0.1 A-5Aat 230V
O\

(AC)™, 50 Hz Min. 0.1 A-

5Aat30V (DC) =.

5x20 T25AL 250V
Va“ x 1V4“ T2.5 AL 250V

16.3 Physical specifications

Enclosure material

Enclosure protection
Display

Size (LxWxD)

Weight
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remote

Fiber glass reinforced polyes-
ter

IP 66

Resolution 128 x 64 pixel,
back-lit (green or red)

255 x 280 x 120 mm
10x 11 x4,7 in

3.9kg /8.6 Ibs
4.2kg/9.21bs
3.8kg/8.4Ibs

16.4 Environmental parameters

For sensor specifications, see sensor data sheet of the

relevant sensor.

Temperature (storage)
Temperature (operation)
Relative Humidity (operation)

Relative Humidity (open
door)

Maximum operating altitude
Pressure

Pollution degree

-20 ... +65°C / -4 ... +149°F
-20 ... +50°C / -4... +122°F

0 ... 95 % (non-condensing)
20 ... 90 % (non-condensing)

2000 m / 6561 ft

700 ... 1300 hPa
20.7 ... 38.4 inHg

PD2
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16.5 Tightening torque for instrument

threads
Part Torque Lbs. In. Torque Nm
Cable gland (M20 13 +/-4.4 1.5+/-0.5
x 1.5)
Counter nut Cable
gland (1.5”)
Screw plug 44..53 05..06
Screws to 22 25
lock/unlock the
cover
CatEx sensor 194 +/- 17 22 +/-2
Connector screws
Power supply 44..53 05..06
cable
Relay connector 44 ..53 05..0.6
4 to 20mA con- 1.9..22 0.22...0.25
nector

16.6 Cable specifications CatEx remote

Cables must be suitable for the intended ambient
temperature.

Cores 3 or 5, braided screen
Cover >80 %

Outer diameter for cable 6-12mm/0.21In-0.47 In
gland

Cable size 1-1.5mm?(14-18 AWG)
Longitude V) Max. 30 m /100 feet (DD/DQ

sensor)

1) For further information regarding cable length and other possible

cable specifications, see the documentation of the corresponding Pol-

ytron® SE Ex sensing head or Polytron®junction box.

16.7 Sensor range and default alarm
values
16.7.1 Sensor range catalytic bead (CatEx)
sensors
Default alarm values for all CatEx sensors are the same.
Default
Part- Range value% LEL

number Min. Defau Max. A1l A2
It

PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

Sensor
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16.7.2 Sensor range electrochemical (EC)
sensors

Default

Ran
ange value

Sensor Part number
Min. Defa Max.

ult
Cco 68 09 605 50 300 1000 30 100
COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
H2S 68 10 435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809 710 100 500 1000 100 200
ov1 68 10 740 20 50 200 10 20
ov2 68 10 745 20 50 100 10 20
NO 68 09 625 30 50 200 10 20
O2LS 6809630 5 25 25 19 23
02 68 09 720 5 25 100 19 23
Hydride 68 09 635 03 1 20 0.1 0.2

Hydride 68 09 980 03 1 1 0.1 0.2
SC

A1 A2

HCN 68 09 650 10 50 50 10 20
HCN LC 68 13 200 5 50 50 4 8
NO2 68 09 655 5 10 100 2 4
NO2LC 6813205 1 5 20 0.5 1
SO2 68 09 660 5 10 100 2 4
Cl2 68 09 665 1 10 50 0.5 1
H202 68 09 705 1 5 300 1 2

LC

H202 68 09 675 1000 4000 7000 200 2800
HC

NH3 FL 68 13 260 50 100 300 125 25
NH3 HC 68 09 645 300 1000 1000 50 100
H2 68 09 685 500 1000 3000 200 400

COCI2 6809930 0.1 1 20 0.1 0.2
Hydra- 68 10 180 03 1 5 0.1 0.2
zin

03 68 10 290 05 1 5 0.1 0.2
HCI SC 68 09 640 20 30 100 5 10
AC 68 10 595 3 10 30 25 5

16.8 Accessories and spare parts

This chapter is a non-exhaustive overview of the spare parts
that can be replaced performing the tasks described in this
IFU. For other parts refer to the spare parts list or contact
DragerService.

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series



16.8.1 PointGard 2x00 Accessories

Part Part number
Splash Guard 68 12 510
Calibration Adapter V 68 10 536
Gasing Adapter 68 06 978
IR Connection Kit 45 44 197
Mounting brackets 83 26 497

16.8.2 PointGard 2100 EC Accessories

Part Part number
EC Sensing Head Remote 68 12 684
mount kit

Remote Cable + Plug (5m) 83 23 305
Remote Cable + Plug (15m) 83 23 315
Remote Cable + Plug (30m) 83 23 330
Sensor Diagnostics Dongle 83 17 860
Sensor Test Dongle 8317 619

16.8.3 PointGard 2200 CAT Accessories

Part!) Part number
Junction Box Aluminum 45 44 099
(Ex d explosion proof)

Junction Box Stainless Steel 45 44 098
(Ex d explosion proof)

DragerSensor PRNPTDD 68 12 380
DragerSensor PR NPT DQ 68 14 150
Polytron® SE Ex PR M1 DD 68 127 11
small standard housing

(includes sensor)

(Ex e enhanced safety)

Process adapter DD M30x 68 12 470

1,4

1) DD stands for Double Detector and is referring to the type of sensor
used in the sensing head. With the latest version of sensing heads the
DD changes to DQ to refer to the next generation of sensors used.

16.8.4 Power supply cables

Region Part number
Brazil 83 26 448
European Union /Russian 83 26 449
Federation

United Kingdom 83 26 450
U.S. A 83 26 451
Australia 83 26 452

Instructions for use = Drager PointGard 2000 Series
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For connections to a wall outlet, only Drager power supply
cables must be used. For fixed installations the power supply
cables must comply with the specifications in 16.2 Power
supply.

16.8.5 Mounting screws

To mount the instrument all screws with inner drive and the
following properties can be used.

max. 11.5 mm / max. 0.45 In

6mm/0.2In

Head diameter
Major diameter of the thread

16.8.6 Spare parts

Part Part number

Cable gland (M20 x 1.5) 83 14 595
Cable gland (1.5”) 8326 479
O-ring 83 26 457
Counter-nut 1390 139
Screw plug 83 26 456
Spare Parts Kit Remote 83 26 496

CatEx Sensor Connection

16.9 PointGard 2000 versions and part
numbers

This chapter is an overview of the available PointGard 2000
versions.

Part Part number
PointGard 2100 EC AC 83 26 420
PointGard 2200 CAT AC 83 26 421
PointGard 2200 CAT AC 83 26 422
Remote

PointGard 2100 EC DC 83 26 423
PointGard 2200 CAT DC 83 26 424
PointGard 2200 CAT DC 83 26 425
Remote

PointGard 2100 EC AC 83 26 426
Green

PointGard 2200 CAT AC 83 26 427
Green

PointGard 2200 CAT AC 83 26 428

Remote Green
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de Sicherheitsbezogene Informationen

1 Sicherheitsbezogene
Informationen

[i] Diese Gebrauchsanweisung kann in weiteren Sprachen auf

der entsprechenden Produktseite (www.draeger.com/ifu) in
elektronischer Form herunter geladen oder kostenlos als
gedrucktes Exemplar Uber Drager oder den Fachhandel
bezogen werden.

1.1 Sicherheitshinweise

— Vor Gebrauch des Produkts diese Gebrauchsanweisung
und die der zugehdrigen Produkte aufmerksam lesen.

— Gebrauchsanweisung genau beachten. Der Anwender
muss die Anweisungen vollstandig verstehen und den
Anweisungen genau Folge leisten. Das Produkt nur fir die
in diesem Dokument angegebenen Zwecke und unter den
angegebenen Bedingungen verwenden.

— Alle lokalen und nationalen Vorschriften und
Bestimmungen im Zusammenhang mit diesem Produkt
einhalten.

— Nur entsprechend geschultes Personal darf das Produkt,
wie in dieser Gebrauchsanweisung beschrieben,
Uberprifen, reparieren und instand halten.
Instandhaltungsarbeiten, die in dieser
Gebrauchsanweisung nicht beschrieben sind, dirfen nur
von Drager oder von durch Drager qualifiziertem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.

— Dréager empfiehlt, einen Servicevertrag mit Drager
abzuschlieRen und alle Instandhaltungsarbeiten durch
Drager durchfiihren zu lassen.

— Fur Instandhaltungsarbeiten nur Original-Drager-Teile und
-Zubehor verwenden. Sonst kénnte die korrekte Funktion
des Produkts beeintrachtigt werden.

— Gebrauchsanweisung nicht entsorgen. Aufbewahrung und
ordnungsgemafe Verwendung durch die Nutzer
sicherstellen.

— Nur geschultes und fachkundiges Personal darf dieses
Produkt verwenden.

— Die Wartungsarbeiten miissen gemaf den Anweisungen
durchgefiihrt werden, siehe 10 Instandhaltung.

— Produkt nur im Rahmen eines risikobasierten
Alarmgebungskonzepts betreiben.

— Bevor dieses Gerat an elektrische Gerate angeschlossen
wird, welche nicht in der Gebrauchsanweisung
beschrieben werden, muss Drager zu Rate gezogen
werden.

— Wenn eine Komponente fehlerhaft ist oder eine
Funktionsstorung vorliegt, Drager benachrichtigen.

— An Geréaten und Komponenten diirfen keine Anderungen
vorgenommen werden.

— Der Einsatz von defekten oder unvollstandigen Teilen ist
unzulassig.

— Bei Instandsetzung an diesen Geraten oder Bauteilen

mussen die entsprechenden Bestimmungen beachtet
werden.
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1.2 Einsatzbereich und
Betriebsbedingungen

— Angaben und Einschrankungen aus den
Gebrauchsanweisungen und/oder Datenblattern der
verwendeten Sensoren beachten.

— Das Gerét ist nicht fir den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.

1.2.1 PointGard 2200 CAT Remote

Die Messkdpfe lassen sich in Bereichen mit explosionsfahiger
Atmosphare in Zone 1 und 2, Zone 21 und 22 sowie Klasse |
und Il, Div 1 und 2 betreiben.

Dies ist abhangig von der Zlindschutzart des tatsachlich
ausgewahlten Messkopfs.

A VORSICHT

Explosionsgefahr

Das Geréat ist nicht fiir den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphare ausgelegt.

» Nicht in explosionsfahiger Atmosphére verwenden.

1.3 Mechanische Installation

— Die Verantwortung fiir den richtigen Anbringungsort des
Geréts liegt beim Endbenutzer. Bei Zweifeln Uber den
richtigen Anbringungsort ist dieser mit den
Anwendungsingenieuren abzustimmen.

— Die Bestimmungen und Vorschriften auf lokaler,
bundesstaatlicher und nationaler Ebene fiir die Installation
von Gasmesssystemen mussen strikt eingehalten werden.

Bei der Wahl des richtigen Anbringungsorts muss Folgendes
beachtet werden:

— Die physikalischen Eigenschaften des zu erkennenden
Gases oder Dampfes (z. B. die Dichte)

— Luftstromungsformation im vorgesehenen Bereich

— Mitarbeiter-bezogene Uberlegungen (z. B.
Atmung/Arbeitshohe)

— Zuganglichkeit fiir erforderliche WartungsmafRnahmen

1.4 Elektrische Installation

— Die einschlagigen Vorschriften fiir die Verlegung und den
Anschluss von Strom- und Signalleitungen an
Gasmesssysteme mussen strikt eingehalten werden.

— Das elektrische Netzwerk, in dem das Geréat installiert ist,
muss Uber einen Leitungsschutzschalter oder eine
Sicherung verfligen.

— Der Leitungsschutzschalter oder die Sicherung missen

leicht zuganglich und als zu dem Gerat gehdrig

gekennzeichnet sein.

Es missen Aderendhilsen verwendet werden.

Die Kabelisolierung muss auf 5 bis 7 mm entfernt werden.
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A VORSICHT

Explosionsgefahr

Nicht in Umgebungen mit erhéhtem Sauerstoffgehalt geprift

(> 21 % O2). Hohe Anzeigewerte auRerhalb der Skala kénnen

ein Anzeichen fir eine brennbare Konzentration sein.

» Nicht fir den Einsatz in sauerstoffangereicherter
atmospharischer Luft geeignet.

Analogschnittstelle

— Um einen ordnungsgemafen Betrieb des Gerats
sicherzustellen, darf die Impedanz der 4-bis-20-mA-
Signalschleife 500 Ohm nicht Ubersteigen. In
Abhangigkeit der Betriebsspannung und je nach
Anwendung miuissen bestimmte Mindestimpedanzen
eingehalten werden .

Ausfiihrung mit Relais

— Max. Stromstarke von 5 A fir Relais erlaubt (SPDT-
Kontakt 5 A bei 230 V AC, 5 A bei 30 V DC)

— Bei Spannungen >30 V AC bzw. >42,4 V DC sind die
Relais-Leitungen mit einem Schutzschlauch zu
Uberziehen oder es sind doppelt isolierte Leitungen zu
verwenden.

— Die Drahte zum optionalen Relais-Modul sind
entsprechend den Nennspannungen, Strémen und
Umweltbedingungen auszuwéhlen und abzusichern.

— Spannungsunterschiede kénnen zu Isolationsfehlern
fuhren. Keine elektrischen Lasten mit unterschiedlicher
Spannungsart (AC oder DC) miteinander vermischen. Bei
DC-Lasten sicherstellen, dass Uber die Relaiskontakte nur
Gerate mit derselben DC-Nennspannung gesteuert
werden. Bei AC-Lasten sicherstellen, dass die
Relaiskontakte nur mit Geraten verbunden sind, mit denen
diese eine Phase teilen.

1.5 Inbetriebnahme

— Zuerst die Drahte flr die Relais anschlieRen und die
Anschliisse fiir den Sensor herstellen, bevor das Gerat an
die Spannungsversorgung angeschlossen wird.

— Bevor das Gerét flir den Normalbetrieb in Betrieb
genommen wird, ist zu Uberprifen, ob die Konfigurations-
und Justiereinstellungen korrekt sind.

1.5.1 Justierung

— Zur Sicherstellung eines ordnungsgemafien Betriebs die
Empfindlichkeit niemals einstellen, bevor der Nullpunkt
eingestellt ist. Werden diese Vorgange in der falschen
Reihenfolge durchgefiihrt, ist die Justierung fehlerhaft.

— Ist ein Betrieb in groflen Hohen vorgesehen, fallt der
Anzeigewert niedriger aus als beim Ablesen auf
Meereshoéhe (verringerter Partialdruck). Eine neue
Empfindlichkeitsjustierung wird empfohlen, wenn sich die
Hoéhe oder der Umgebungsdruck &ndern. Die werkseitige
Justierung ist auf Meereshéhe eingestellt.

— Dréager empfiehlt Gerate mit dem Gas zu justieren, das
betrieblich nachgewiesen werden soll. Diese Methode ist
genauer als eine Ersatzgasjustierung. Nur wenn eine
Messgasjustierung nicht mdéglich ist, kann alternativ eine
Ersatzgasjustierung durchgefihrt werden.
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— Methan und Wasserstoff sollten nur mit Zielgas und nicht
mit Ersatzgas justiert werden.

1.6 Wahrend des Betriebs

A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Der Versuch, das Gerat wahrend des Betriebs zu 6ffnen, kann
zu einem elektrischen Schlag fihren.

» Das Gerat vom Stromnetz entfernen und vor weiteren
Arbeiten an dem Gerat mindestens 1 Minute warten.

1.6.1 Wartung

— Die Wartungsintervalle sind fir jede einzelne Installation
festzulegen. Je nach Sicherheitsiiberlegungen und den
anwendungsspezifischen Bedingungen, in denen das
Gerat verwendet wird, missen diese ggf. verkurzt werden.

— Siehe den Abschnitt zur Wartung in der
Gebrauchsanweisung des Transmitters.

Drager empfiehlt folgende Justierintervalle bei

Normalbedingungen”:

— Elektrochemische Sensoren (EC): 6 Monate?)

— Katalytische Sensoren (CAT): 4 Monate

2 Konventionen in diesem
Dokument

2.1 Bedeutung der Warnhinweise

Die folgenden Warnzeichen werden in diesem Dokument
verwendet, um die zugehoérigen Warntexte zu kennzeichnen
und hervorzuheben, die eine erhdhte Aufmerksamkeit seitens
des Anwenders erfordern. Die Bedeutungen der Warnzeichen
sind wie folgt definiert:

Warnzei-
chen

A WARNUNG

Signalwort Folgen bei Nichtbeachtung

Hinweis auf eine potenzielle
Gefahrensituation. Wenn diese
nicht vermieden wird, kbnnen
Tod oder schwere Verletzungen
eintreten.

Hinweis auf eine potenzielle
Gefahrensituation. Wenn diese
nicht vermieden wird, kdnnen
Verletzungen eintreten. Kann
auch als Warnung vor unsach-
gemalem Gebrauch verwen-
det werden.

A VORSICHT

HINWEIS Hinweis auf eine potenzielle
Gefahrensituation. Wenn diese
nicht vermieden wird, kobnnen
Schadigungen am Produkt

oder der Umwelt eintreten.

1) Sensordatenblatter und Gebrauchsanweisung des Sensors beachten
2) Normativ gefordert
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2.2 Markenzeichen

- HART®ist eine eingetragene Marke der HART
Communication Foundation.

3 Beschreibung

3.1 Produktiibersicht

Die Drager PointGard 2x00 Produktfamilie besteht aus
2 Versionen.

— PointGard 2100 EC ist fur den Einsatz an
elektrochemischen Sensoren (EC-Sensoren) vorgesehen.

— PointGard 2200 CAT ist fir den Einsatz an katalytischen
Ex-Sensoren (CatEx-Sensoren) vorgesehen.

3.2 Legende
Siehe Abbildung auf der Ausklappseite.

PointGard 2100 EC / PointGard CAT

1 Signalhorn

2 Schrauben zum Fixieren/Lsen der Abde-
ckung

3 Anschluss fir die 4-20-mA-Schnittstelle

4 Kabelverschraubung fiir Netzanschlusskabel

5 Anschluss fur Relais-Kabel

6 Leiterplatten-Einheit

7 Steckplatz fiir Sensor-Dongle

8 DIP-Schalter

9 Anschluss fir Sensor

10 3-polige Buchse flr 4—20-mA-Schnittstelle

11 9-polige Buchse fiir Relais-Verbindungen

12 DIRA-Schnittstelle fur PC-Konfiguration

13 Kippschalter fur Farbe der Hintergrundbe-
leuchtung des Displays

14 Sicherung fiir AC-Spannungsversorgung

15 Buchse AC-Spannungsversorgung

16 Buchse DC-Spannungsversorgung

17 Sicherung fur DC-Spannungsversorgung

18 Steckverbinder Spannungsversorgung

19 Grune Statusleuchte oder bernsteinfarbene
Stroboskopleuchte

20 Rote Stroboskopleuchte

30 Steckbriicke

PointGard 2100 EC

21 Bajonettring

22 Einstellschraube (2-mm-Innensechskant-
schraube)

23 EC-Sensor-Gehause
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PointGard 2200 CAT

24 Steckverbinder fiir abgesetzten Sensor

25 5-adriges Kabel fiir abgesetzten CatEx-Sen-
sor

26 3-adriges Kabel fiir abgesetzten CatEx-Sen-
sor

27 CatEx-Sensor

28 Buchse fiir den Steckverbinder des abgesetz-
ten CatEx-Sensors

29 Buchse fur CatEx-Sensor-Steckverbinder

31 Ersatzteil-Satz fir 3-adrige Feldverdrahtung

3.3 Funktionsbeschreibung

Bei den Versionen der Drager PointGard-2000-Produktfamilie
handelt es sich um unabhangig arbeitende Gaswarnanlagen.
Alarmbedingungen werden durch die eingebauten
Alarmgeber angezeigt. Es stehen 2 unterschiedliche
Kombinationen aus Stroboskopleuchten zur Verfiigung.

— Bernsteinfarbene und rote Stroboskopleuchten
Die bernsteinfarbene Stroboskopleuchte zeigt den
Voralarm A1 an. Die rote Stroboskopleuchte zeigt den
Hauptalarm A2 an.

— Grine Statusleuchte und rote Stroboskopleuchte
Die griine Statusleuchte wird bei Auftreten einer Stérung
oder einer Alarmbedingung ausgeschaltet. Die rote
Stroboskopleuchte zeigt Hauptalarm A2 und Voralarm A1
an.

Uber einen analogen 4-20-mA-Ausgang kann das Gerét mit
einer Steuereinheit kommunizieren. Die Gerate sind mit einer
DC- und AC-Spannungsversorgung erhaltlich.
Gaskonzentrationen, Statusmeldungen und Meniielemente
werden auf einem beleuchteten Grafikdisplay (LCD) und Uber
3 farbige LEDs angezeigt. Die Farbe der
Hintergrundbeleuchtung kann zwischen Rot und Griin
gewahlt werden.

Die Alarmmuster der integrierten Alarmgeber, wie der
Blinkmodus der Stroboskopleuchten und der Ton des
Signalhorns, kénnen liber einen DIP-Schalter eingestellt
werden. Die Gerate kdnnen mit Dongles ausgestattet werden:

— Sensortestdongle aktiviert den Sensor-Selbsttest (nur fur
bestimmte Sensoren)

— Diagnosedongle aktiviert den Sensor-Selbsttest, die
Anzeige der Sensorvitalitdt und die
Sensordiagnosefunktionen (nur fir bestimmte Sensoren
und Funktionen)

3.3.1 PointGard 2100 EC

Das Gerat (iberwacht je nach installiertem Sensor die
Konzentration von toxischen Gasen oder Sauerstoff in der
Umgebungsiluft. Der EC-Sensor muss separat bestellt und
installiert werden. Es besteht die Moglichkeit, ein Gehause fir
einen abgesetzten EC-Sensor mit einem bis zu 30 m (100 ft.)
langen Kabel als Zubehdr zu bestellen.
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3.3.2 PointGard 2200 CAT

Das Gerat liberwacht je nach installiertem Sensor die
Konzentration brennbarer Gase und Dampfe in der
Umgebungsluft.

Es sind 2 unterschiedliche PointGard 2200-Versionen
erhaltlich:

— Mit bereits installiertem CatEx-Sensor

— Abgesetzter CatEx-Sensor fir Remote-Anwendungen
zusammen mit einem Polytron™ -Anschlussgehduse oder
Polytron® SE Ex-Messkopfen.

Die Messkopfe lassen sich in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphare in Zone 1 und 2, 21 und 22
sowie Klasse | und Il, Div 1 und 2 betreiben.

Dies ist abhangig von der Schutzart des tatsachlich
ausgewahlten Messkopfs.

Weitere Informationen sind der entsprechenden
Gebrauchsanweisung (90 33 176 oder 45 44 286) zu
entnehmen.

A VORSICHT

Explosionsgefahr

Das Gerat ist nicht fuir den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.

» Nicht in explosionsfahiger Atmosphére verwenden.

3.4 Verwendungszweck

Das Gerét ist fur die kontinuierliche Uberwachung der
Umgebungsluft auf toxische oder brennbare
Gaskonzentrationen vorgesehen. Wenn die Gaskonzentration
eine festgelegte Alarmschwelle tberschreitet, werden die im
Gerat verbauten Alarmgeber (Signalhorn und LED-
Blitzleuchten) ausgeldst. Es ist auRerdem maoglich, externe
Alarmgeber anzuschlief3en und Uber die integrierten Relais
auszulésen. Uber die 4-20-mA-Schnittstelle oder (iber Relais
kann das Geréat daruber hinaus in ein
Alarmverwaltungssystem integriert werden.

Das Gerét ist nicht fur den Betrieb in Bereichen mit
explosionsfahiger Atmosphéare ausgelegt.

4 Montage und Installation

4.1 Offnen und SchlieBen des Gerats

A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Der Versuch, das Gerat wahrend des Betriebs zu 6ffnen, kann

zu einem elektrischen Schlag fihren.

» Das Gerat vom Stromnetz entfernen und vor weiteren
Arbeiten an dem Gerat mindestens 1 Minute warten.

1. Schrauben (2) I6sen und Abdeckung 6ffnen.

2. Prifen, ob die folgenden Anschliisse korrekt
vorgenommen wurden:

a. Die Verdrahtungsschrauben sind mit dem korrekten
Drehmoment angezogen (4.4 ... 5.3 Lbs.In./0.5... 0.6
Nm).

b. Alle Kabelanschliisse sind mit Schrauben gesichert.
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c. Der Steckverbinder des Sensors ist angeschlossen
(nur PointGard 2x00 CAT).

d. Kabeladern von Kabeln, die in das Gehause flihren,
sind mit Kabelbindern gesichert.

3. Die Abdeckung schlieflen und die Schrauben (2) mit dem
richtigen Drehmoment festziehen (22 Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 Vorbereiten des Netzanschlusskabels

Netzanschlusskabel miissen separat bestellt und vor Ort an
das Gerat angeschlossen werden. Zu den empfohlenen
Eigenschaften fir die Kabel und Sachnummern siehe

16.2 Spannungsversorgung. Jedes verwendete Kabel muss
den Eigenschaften entsprechen und den folgenden
Anweisungen entsprechend vorbereitet werden.

1. Das Netzanschlusskabel abisolieren.

2. Die Lange der Kabel anpassen (nur bei AC-Version). Die
PE-Leitung muss langer sein als die anderen Leitungen.
L/N: 50 mm +10 mm / 1,9 Zoll + 0,4 Zoll
PE: 65 mm + 10 mm/ 2,5 Zoll + 0,4 Zoll

3. Die Aderendhiilsen anbringen. Zu den empfohlenen
Eigenschaften fiir Aderendhllsen siehe
16.2 Spannungsversorgung.

4.3 Steckverbinder fiir
Spannungsversorgung und
Verdrahtungstabellen

Fir den Anschluss des Netzkabels wird ein 3-poliger
Steckverbinder (18) mitgeliefert.

[ ]

-_—

L]

Verdrahtungstabelle AC-Version

Stift Kennz. Funktion
1 L Stromfiihrender Lei-
ter
PE © Schutzleiter
N Neutralleiter

Verdrahtungstabelle DC-Version

Stift Kennz. Funktion

1 M/ - V-

2 PE © Schutzleiter
3 P/+ V+
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4.4 Verbinden des Netzanschlusskabels

1. Das Gerat offnen.

2. Netzkabel durch vorgesehene Kabeldurchfiihrung (4)
verlegen.

3. Adern des Netzkabels unter Berticksichtigung der
Verdrahtungstabelle und der Abbildungen A, B oder C auf
der ausklappbaren Seite in mitgelieferten 3-poligen
Steckverbinder (18) einfihren.

— Fur die DC-Version des Geréts:
Wenn ein nicht geschirmtes Kabel verwendet wird
oder der Schutzleiter nicht angeschossen ist, Pin 1
und 2 uberbricken (siehe Abbildung C auf der
Ausklappseite).

4. Schrauben des Steckverbinders mit dem richtigen
Drehmoment festziehen (4.4 ... 5.3 Lbs. In./ 0.5 ... 0.6
Nm).

5. Einen Kabelbinder um die Kabeladern befestigen, um
diese zu sichern.

6. Steckverbinder der Spannungsversorgung (18) in die
entsprechende Spannungsversorgungsbuchse
einstecken.

— Fur DC: Spannungsversorgungsbuchse 16
— FUr AC: Spannungsversorgungsbuchse 15

7. Schrauben mit dem richtigen Drehmoment festziehen (4.4

...5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

8. Gerat schlielRen.

4.5 Montage des Gerats

Das Gerat kann mit internen Aufnahmebohrungen oder mit
optionaler Aufhangung aus Edelstahl (83 26 497) direkt
angebaut werden.

Zum Anbringen des Gerats ohne Halterung:

1. Nach den Vorgaben der Montageanweisung (90 33 793)
oder den Abmessungen auf der Rickseite des Gehauses
eine gerade Oberflache vorbereiten.

— Auf ausreichend viel Abstand um das Gehause
achten, damit Wartungsarbeiten und Sensorwechsel
durchgeflihrt werden kénnen.

Nach links: 200 mm / 8 Zoll
Nach unten: 180 mm

— Das Gerat muss mit Schrauben angebracht werden.
Zu den empfohlenen Eigenschaften fir Schrauben
siehe 16.8.5 Befestigungsschrauben.
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4.6 Schnittstellenverbindungen
4.6.1 Anschluss der Schnittstelle vorbereiten

1. Das Gerét o6ffnen.

2. Den Kuppelstopfen aus der entsprechenden
Kabelverschraubung entfernen.

— Fur Relais-Verbindungen: Kabelverschraubung 5

— Flr 4-20-mA-Schnittstellen-Anschlisse:
Kabelverschraubung 3

3. Die Kontermutter mit dem richtigen Drehmoment
festziehen (13 +/- 4.4 Lbs. In. / 1.5 +/- 0.5 Nm).

4. lIsolierung bis auf 5 bis 7 mm entfernen.
5. Aderendhiilsen auf die Litzen setzen.
6. Mit dem zutreffenden Schritt fortfahren.

AnschlieBRen von Relais

AnschlieBen der 4-20-mA-
Schnittstelle

4.6.2 Relaisverbindungen
4.6.3 4-20-mA-Schnittstelle

4.6.2 Relaisverbindungen

Mit Relaisverbindungen kénnen externe Alarmgeber
ausgeldst werden.

9-poliger Steckverbinder

Fir die Verdrahtung des Relais wird ein 9-poliger
Steckverbinder mitgeliefert.

A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Spannungsunterschiede kdnnen zu Isolationsfehlern fiihren.

» Keine elektrischen Lasten mit unterschiedlicher
Spannungsart (AC oder DC) miteinander vermischen.

» Bei DC-Lasten sicherstellen, dass Uber die Relaiskontakte
nur Gerate mit derselben DC-Nennspannung gesteuert
werden (z. B. <120 V).

» Bei AC-Lasten sicherstellen, dass die Relaiskontakte nur
mit Geraten verbunden sind, mit denen diese eine Phase
teilen.

/A WARNUNG

Stromschlaggefahr

Das Uberschreiten von Kleinspannungen (ELV) kann zu
Stromschlagen fihren.

ELV-Grenzwert fur AC <50 V

ELV-Grenzwert fur DC <120 V

» Wenn die ELV diese Grenzwerte Ubersteigt, Stift 2 (PE)
des Steckverbinders fir die Spannungsversorgung (18) an
den Schutzleiter anschlief3en.

Verdrahtungstabelle Relaisverbindung

Bei Verwendung der Werkseinstellungen und wahrend des
Normalbetriebs sind die Relais erregt. Dadurch ist
“fehlersicherer” Betrieb gewahrleistet.
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Steckverbinder Relais

Die Relaismarkierungen (NO, COM, NC) entsprechen dem
Standardzustand (normal erregt) aller Relais, wahrend das
Gerat mit Spannung versorgt wird.

Stift

Kennz Relais

1 NC A1 A1 Ruhekontakt (Normally Clo-

sed)
2 COM A1 Gemeinsamer Anschluss
(Common)
3 NO A1 Arbeitskontakt (Normally
Open)
4 NC A2 A2 Ruhekontakt (Normally Clo-
sed)
5 COM A2 Gemeinsamer Anschluss
(Common)
6 NO A2 Arbeitskontakt (Normally
Open)
7 NC FLT St6- Ruhekontakt (Normally Clo-
rung sed)
8 COM Sto- Gemeinsamer Anschluss
rung (Common)
9 NO Sto- Arbeitskontakt (Normally
rung Open)

Den 9-poligen Steckverbinder anschlieBen

1. Die Relaisdrahte durch die vorgesehene

Kabeldurchfiihrung (5) verlegen.

2. Die Relaisdrahte in den mitgelieferten 9-poligen

Steckverbinder einfihren.

a. Die Drahte fur A1 (Voralarm), A2 (Hauptalarm) und
FLT (Fehlerrelais) an die Anschlusspunkte
anschlieRen.

b. Die korrekte Verbindung anhand der
Verdrahtungstabelle und der Markierungen auf der
Platine Uberprifen.

c. Einen Kabelbinder um die Kabeladern befestigen, um
diese zu sichern.

3. Den 9-poligen Steckverbinder in die Buchse (11) stecken
und die Schrauben mit dem richtigen Drehmoment
festziehen (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

4. Geréat schlief3en.

4.6.3 4-20-mA-Schnittstelle

Mithilfe der 4—20-mA-Schnittstelle lassen sich Messwerte an
eine Steuereinheit Ubertragen. Es ist nur der Betrieb als
Stromquelle moglich.
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3-poliger Steckverbinder

Fir den Anschluss der Verdrahtung der 4—-20-mA-
Schnittstelle wird ein 3-poliger Steckverbinder mitgeliefert.

]
o f—
of—
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]

N

Verdrahtungstabelle 4-20-mA-Schnittstellen-Anschluss

Stift Kennz. Funktion

1 P 4 bis 20 mA Signal +
2 PE Schirmung

3 M 4 bis 20 mA Signal -

Anschluss des 3-poligen Steckverbinders
1. Die Drahte der 4-20-mA-Schnittstelle durch die
vorgesehene Kabeldurchfiihrung (3) verlegen.

2. Die Briicke zwischen Stift 1 und 3 des 3-poligen
Steckverbinders entfernen.

3. Die Drahte in den mitgelieferten 3-poligen Steckverbinder
einflhren.

a. Die korrekte Verbindung anhand der
Verdrahtungstabelle und der Markierungen auf der
Platine Uberprtfen.

4. Einen Kabelbinder um die Kabeladern befestigen, um
diese zu sichern.

5. Den Steckverbinder in die Buchse (3) stecken und die
Schrauben mit dem richtigen Drehmoment festziehen (1.9
.. 2.2 Lbs.In./0.22 ...0.25 Nm).

6. Gerat schliellen.

HINWEIS

Sofern keine besonderen MaRnahmen getroffen werden (z. B.
kapazitive Erdung), muss die Schirmung nur an einem Ende
angeschlossen werden.

HINWEIS

Wenn die 4-20-mA-Schnittstelle nicht mehr verwendet wird,
die Briicke zwischen Stift 1 und 3 des 3-poligen
Steckverbinders wieder einsetzen.

4.7 Das Gerat an ein Drager-
Auswertegerat anschlieBen

Informationen zum Anschluss sind der Gebrauchsanweisung,
die dem jeweiligen Drager-Auswertegerat beiliegt, zu
entnehmen.
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4.8 Software-Dongles installieren

Folgende Software-Dongles sind fiir PointGard 2100 EC
verfligbar:

Sensortestdongle 83 17 619  Aktiviert den Sensor-Selbst-
test (nur fir bestimmte Sen-
soren)

Diagnosedongle 83 17 860  Aktiviert den Sensor-Selbst-
test, die Anzeige der Sensor-
vitalitdt und die
Sensordiagnosefunktionen
(nur fir bestimmte Sensoren

und Funktionen)

1. Das Gerat offnen.

2. Dongle mit Drager-Logo nach oben in den Steckplatz auf
der Leiterplatteneinheit auf der Riickseite der
Abdeckung (7) einsetzen.

3. Gerat schliellen.

5 Installation von Sensoren

5.1 Installation von EC-Sensoren

Dieser Punkt bezieht sich nur auf das Gerat PointGard 2100
EC.

5.1.1 EC-Sensoren installieren
Fir PointGard 2100 EC muss der Sensor separat bestellt und
den folgenden Anweisungen entsprechend installiert werden.

1. Wenn das Gerét bereits in Betrieb ist, die Funktion zum
Wechseln des Sensors aktivieren ( Sensorwechsel-
Funktion). Andernfalls wird eine Fehlermeldung angezeigt,
sobald der Sensor entfernt wird.

2. Einstellschraube (22) I6sen.
Bajonettring (21) aus dem Gehdause entfernen.

4. Vorsatzscheibe bzw. alten Sensor entfernen und
entsorgen.

5. Neuen Sensor aus der Verpackung nehmen und
sicherstellen, dass es sich um einen DragerSensor
handelt.

6. Sensor mit dem Drager-Logo nach oben in die
Sensordffnung einsetzen.

7. Bajonettring wieder tiber den Sensor einsetzen und im
Uhrzeigersinn drehen, bis der Sensor fest eingerastet ist.

8. Einstellschraube (22) festziehen.

1

5.1.2 Installation des Gehauses fiir abgesetzte
EC-Sensoren

A\ VORSICHT

Explosionsgefahr

Gehause des abgesetzten EC-Sensors ist nicht fir den
Betrieb in Bereichen mit explosionsfahiger Atmosphare
ausgelegt.

» Nicht in explosionsfahiger Atmosphére verwenden.
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Montage des abgesetzten EC-Sensors vorbereiten

Das Gehause fiir abgesetzte Sensoren (Sachnummer
6812684) beinhaltet eine Halterung aus Edelstahl zur
Montage des EC-Sensors an der Wand oder an einer Stange.

C———7

Fr

22

1. Wand- oder Stangenhalterung wie in der im
Befestigungsset (90 33 247) mitgelieferten
Montageanweisung beschrieben anbringen.

2. EC-Messkopf mit beiliegender Schraube und
Unterlegscheibe (6) an die Wandhalterung (8)
anschrauben.

3. Passende Schutzkappe (7) auswéahlen und auf die
Schraube stecken.

4. EC-Sensor gemafl dem unter 5.1 Installation von EC-
Sensoren beschriebenen Verfahren installieren.

Den EC-Messkopf an das Gerat anschlieBen

o

AL
15

14 13

1. Einstellschraube (22) I6sen.

2. Bajonettring (21) abschrauben und Blindscheibe
entfernen.

3. Bajonettring (21) Uber das Kabel bis zum Adapter des
abgesetzten Sensors (4) schieben.

4. Stecker des Remote-Kabels (11) an den abgesetzten EC-
Messkopf (12) anschlieRen und feststellen.

5. Den geschirmten Draht (13) am Erdungspunkt (14) der
Halterung (M5-Gewinde) anbringen.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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6. Den Remote-Adapter (4) in die Offnung einfilhren. Das
Drager-Logo am Sensoradapter muss zur Markierung am
Messkopfgehause zeigen.

7. Sensoradapter mit Bajonettring sichern.

8. Geschirmten Draht (15) an den Erdungspunkt des
Gehauses anbringen.

9. Einstellschraube (22) festziehen.

5.2 AnschlieBen der CatEx-Remote-
Version

Dieser Punkt bezieht sich nur auf das Gerat PointGard 2200
CAT Remote.

Die CatEx-Remote-Version des Gerats kann an 2 Versionen
von abgesetzten Sensorbaugruppen angeschlossen werden.

- Polytron® -Anschlussgehause
Weitere Informationen und Installationsanweisungen sind
der entsprechenden Gebrauchsanweisung (45 44 286) zu
entnehmen.

— Messkopfe Polytron® SE Ex
Weitere Informationen und Installationsanweisungen sind
der entsprechenden Gebrauchsanweisung (90 33 181) zu
entnehmen.

Eine Remote-Anwendung kann Uber ein 3-adriges oder 5-
adriges Kabel an das Gerat angeschlossen werden. Die
Kabel mussen geschirmt sein. Die empfohlenen
Kabelspezifikationen und Kabellangen sind unter

16.6 Kabelspezifikationen abgesetzter CatEx-Sensor
angegeben.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series

Installation von Sensoren  de

6-poliger Steckverbinder

Fir Remote-Anwendungen stehen ein 6-poliger
Steckverbinder (18 96 119) und Ersatzteilsatze (83 26 496)
mit Aderendhilsen und 2 Kabelteilen zur Verfigung.

3-core 5-core

6 543 21

6 54 3 21

atmge

Verdrahtungstabelle abgesetzter CatEx-Steckverbinder

In der Tabelle ist angegeben, welcher Anschlusspunkt im
Messkopf oder Anschlussgehduse welchem Stift im 6-poligen
Steckverbinder zugeordnet ist.

Klemme

Steckver- Messképfe Polytron® Polytron® -
binder- SE Ex Anschlussge-
Stift hiuse Ex d

1 Schirmung des Kabels

2 1 braun/1a

3 1 braun / 1b

4 2 gelb /2

5 3 schwarz / 3a

6 3 schwarz / 3b
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de Inbetriebnahme des Gerats

5.2.1 AnschlieBen der CatEx-Remote-Version

1. Das Gerat offnen.

2. Verschlussstopfen aus dem Anschluss fiir den Sensor (9)
entfernen.

3. Kabel des Messkopfs oder des Anschlussgehduses durch
den Anschluss fiir den Sensor (9) verlegen.

4. Isolierung bis auf 5 bis 7 mm entfernen.

5. Aderendhilsen an die Kabelumflechtung anbringen.
Bei Verwendung eines 3-adrigen Kabels:

A Siehe Abbildung D1 auf der Ausklappseite.

B Die vormontierten Kabelteile mit der entsprechenden
Feldverkabelung in einer Zwillingsaderendhulse
zusammenfuhren und crimpen.

Bei Verwendung von geschirmten Kabein:

A Schirmung auf 45 mm entfernen.

B Schirmung verdrillen und eine Aderendhiilse
anbringen.

C Schirmung an Stift 1 des Sensor-Steckverbinders (24)
anbringen.

6. Kabel wie in Abbildung D der Ausklappseite bzw. in der
Verdrahtungstabelle angegeben an den Sensor-
Steckverbinder (24) anschlieRen.

7. Sensor-Steckverbinder (24) in die Buchse (28) stecken.
8. Gerat schlielen.

6 Inbetriebnahme des Gerats

1. Netzanschlusskabel an die Stromquelle anschlie3en.
= Das Gerét startet die Einlaufphase.

= Auf dem Display wird angezeigt, dass der Sensor in
hh:mm:ss (Countdown) messbereit ist.

2. Das Ende der Einlaufphase abwarten.
Je nach installiertem Sensor kann die Einlaufphase
zwischen 5 Minuten und 12 Stunden dauern. Es kénnen
bereits Einstellungen im Menl vorgenommen werden.

3. Sensor kalibrieren.

4. Test durchfiihren:
a. SignallUibertragung zur Auswerteeinheit Gberprifen.
b. Auslésung der integrierten Alarmgeber tberprifen.
c. Die optional angeschlossenen externen Relais

7 Betrieb

Das Gerat besitzt keine SIL-Zertifizierung und ist nicht HART-
konform. Daher werden SIL- und HART-Funktionen nicht
unterstitzt. Es ist allerdings mdglich, dass SIL- und HART-
Symbole und -Funktionen auf dem Display angezeigt werden.
Es stehen keine Hardware oder Zubehorteile fir den HART-
Betrieb zur Verfiigung.
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7.1 Anzeige — Analogschnittstelle und
Relais-Zustand

Die folgenden Beispielanzeigen stammen von PointGard
2100 EC.

Fir PointGard 2200 CAT sind Gasbezeichnungen nicht
vordefiniert. Gasbezeichnungen kénnen eingegeben werden.
Fir das Eingeben von Gasbezeichnungen bitte Drager
kontaktieren.

7.1.1 Messbetrieb

Beispiel fir Beschreibung
Anzeige
Im Normalbetrieb werden auf dem
2 O 9 Display die gemessene Gaskonzent-
. ration, die gewahlte Gasart und die
Messeinheit angezeigt.
02 Vol.%

Uberschreiten der Alarmschwellen.
Das Beispiel zeigt Voralarm A1.

19.0

7.1.2 Sonderzustinde

Befindet sich das Gerat in einem Sonderzustand, kann eine
ordnungsgemafie Messung oder Alarmgebung nicht mehr
garantiert werden.

Dies ist der Fall:

wenn die Gaskonzentration den Anzeigebereich
Ubersteigt

— wenn eine Stérung auftritt

— wenn Alarme deaktiviert sind.
Die Messfunktion (Anzeigeausgabe und analoge/digitale
Schnittstelle) bleibt aktiv.

— bei Justiervorgangen
— bei Begasungstests

— in der Einlaufphase

— wahrend der Wartung.

Welche Stromstarke der Analogschnittstelle mit welchem
Analogsignal verknipft ist, siehe 16.1.

Beispiel fiir
Anzeige

M

Beschreibung

Wert liegt iiber dem Messbereich
Die Gaskonzentration liegt aulRerhalb
des Messbereichs des Sensors.
Analogschnittstelle: Messbereichs-
Uberschreitung

Relais: A2-Relais-Schalter

Wert liegt unter dem Messbereich
Die Gaskonzentration liegt aulRerhalb
des Messbereichs des Sensors.
Analogschnittstelle: Drift unter Null
Relais: Fehlerrelais-Schalter

b

Vol.%

"
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Beispiel fiir
Anzeige

Beschreibung

Fehleranzeige

Auf der rechten Bildschirmseite wird
das Symbol B angezeigt.
Analogschnittstelle: Fehlerstrom
Relais: Fehlerrelais-Schalter

5 Instandhaltungsanzeige
2 O 9 Auf der rechten Bildschirmseite wird
. das Symbol # angezeigt.
Dieses wird angezeigt, wenn Alarme
02 deaktiviert sind, Justiervorgéange oder
Begasungstests laufen sowie bei
Instandhaltungsarbeiten.

Analogschnittstelle: Wartungsstrom
Relais: Keine Anderung

Vol.%

m Warnanzeige
2 O 9 Auf der rechten Bildschirmseite wird
. das Symbol [ angezeigt.
- Analogschnittstelle: Warnungs-

strom?) )
Relais: Keine Anderung

Vol.%

1) Nur wenn Warnungsstrom aktiviert ist. Werkseinstellungen: deakti-
viert.

Einlaufphase 1

Auf der rechten Bildschirmseite wird das Symbol H|
angezeigt.

Die verbleibende Zeit wird auf der linken Bildschirmseite
angezeigt.

Analogschnittstelle: Wartungsstrom

Relais: Fehlerrelais-Schalter

Das Fehlerrelais-Verhalten lasst sich fir Einlaufphase 1
konfigurieren (siehe ,Fehlerrelais Einlaufen 1 einstellen®,
Seite 53)

Einlaufphase 2

Auf der rechten Bildschirmseite wird das Symbol |
angezeigt.

Der gemessene Wert wird auf der linken Bildschirmseite
angezeigt.

Analogschnittstelle: Messwert

Relais: Verhalten wie im Messbetrieb (Fehlerrelais zeigt nicht
Einlaufphase 2 an.)

7.1.3 Beendigung der Sonderzustande

Wert iliber-/unterschreitet den Messbereich

Die Anzeige gibt an, dass die Gaskonzentration au3erhalb
des Messbereichs des Sensors ist. Die Anzeige erlischt,
sobald die Gaskonzentration wieder innerhalb des
Messbereiches ist.

Gebrauchsanweisung = Dréager PointGard 2000 Series
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HINWEIS

Fehlfunktion des Sensors

Gaskonzentration aullerhalb des Messbereichs des Sensors
kénnen Fehlfunktionen des Sensors verursachen.

» Die Justierung prifen.

PointGard 2200 CAT-spezifisch:

Eine Messbereichsiberschreitung muss mit [OK] bestéatigt
werden, nachdem geprift wurde, dass die Gaskonzentration
unter 100 %UEG liegt (z. B. mit einem tragbaren
Gasmessgerat).

Die Standardeinstellung des Gerats ist: selbsthaltende
Alarme.

Bei Geraten ohne Relais lasst sich die
Messbereichslberschreitung auf nicht selbsthaltend stellen.
In diesem Fall erlischt die Anzeige
Messbereichsuberschreitung. Diese Funktion muss von der
Auswerteeinheit unterstutzt werden! Fir weitere
Informationen siehe: ,Einstellen der DD-Sensorverriegelung®,
Seite 61.

Stérungs- / Warnanzeige

Stérungen und Warnungen sind nicht selbsthaltend. Sobald
die Stoérungs- bzw. Warnungsbedingung behoben ist,
verschwindet die Meldung.

Zum Beheben von Warnungs- und Stérungsbedingungen,
Fehlercode bzw. die Warnmeldung anzeigen lassen (siehe
,Darstellung von Informationen®, Seite 47) und mit der
Fehlerbehebung (siehe ,*, Seite ) beginnen.

7.2 LEDs und Symbolanzeigen

Symbol LED

é% Rot
& Gelb

@ Griin

LED-Status
— Wenn der erste Alarm (Voralarm) ausgel6st wurde, blinkt
die rote LED einfach 1—n—.

— Wenn der zweite Alarm (Hauptalarm) ausgeldst wurde,
blinkt die rote LED zweifach -1,

— Wenn ein Alarm quittiert wurde, bevor die Alarmbedingung
aufgeldst ist, ist die rote LED dauerhaft beleuchtet, um
eine aktuelle Alarmbedingung anzuzeigen.

Beschreibung

Alarm ausgel6st
Stdrung

Eingeschaltet
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7.3 Erklarung der Symbole auf dem

Symbol

SIL

Display

Erklarung

Fehlermeldung liegt vor.
Warnmeldung liegt vor.

Wartungssignal wird ausgegeben.

Uberschreiten des eingestellten Messbe-
reichsendwerts an der 4-20-mA-Schnitt-
stelle

Unterschreiten des eingestellten Messbe-
reichsendwerts an der 4-20-mA-Schnitt-
stelle

Analogschnittstelle ist auf einen festen
Wert gesetzt und Uibertragt keine Messsig-
nale.

SIL ist aktiviert. Das Gerat ist nicht SIL-zer-
tifiziert. Daher werden SIL-Funktionen
nicht unterstitzt. Das Symbol kann jedoch
trotzdem angezeigt werden.

7.3.1 PointGard 2100 EC-spezifisch:

Symbol

] i

R (LR

Erklarung

“Vorbeugende” Wartung: Der Sensor ist
betriebsbereit.

“Vorbeugende” Wartung: Der Sensor ist
betriebsbereit, jedoch nahe dem Ende sei-
nes Lebenszyklus.

“Vorbeugende” Wartung: Der Sensor ist
noch betriebsbereit, sollte aber so bald wie
moglich gewechselt werden.

Der Datenlogger ist im Roll-Modus akti-
viert.

Der Datenlogger ist im Stack-Modus akti-
viert.

7.4 Bedienfeld

Taste
@
®
@
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Funktion
Nach oben / Funktionstaste
Nach unten / Men(taste

Je nach Art des Menls verschiedene Funktionen

7.5 Info-Modus und Funktionstaste
7.5.1 Aktivieren des Info-Modus

Der Info-Modus wird verwendet, um fiir das Geréat relevante
Informationen einzusehen. Dadurch wird der Normalbetrieb
des Geréts nicht unterbrochen.

o Im Messbetrieb 3 Sekunden lang die Taste @ gedriickt
halten.

7.5.2 Navigation im Infomodus

Taste Funktion

@ Blattert zur nachsten Seite.
® Blattert zur vorherigen Seite.
Beendet den Infomodus.

Nach 30 Sekunden ohne Tastenbetatigung beendet das
Gasmessgerat den Infomodus automatisch.
7.5.3 Funktionstaste verwenden

Mit der Funktionstaste kann eine der Funktionstaste
zugewiesene Funktion direkt aufgerufen werden. Per
Voreinstellung wird der Fehlerbericht angezeigt.

e Im Messmodus ® ca. 1 Sekunde gedruckt halten.

Funktionstaste konfigurieren siehe (siehe
Kapitel 11.7 Funktionstaste konfigurieren).

7.6 Menu
7.6.1 Navigation im Menii

Taste Funktion

@ Navigiert aufwarts.
Stellt Werte ein.

® Navigiert abwarts.
Stellt Werte ein.

Bestatigt Eingaben.

Wahlt Menus und Funktionen.

7.6.2 Kennworter

Kennwort Zugriff auf Informationen (Informations-
Kalibr. men) und Justiereinstellungen (Justie-
rungsmenu)
Standardwert: _ __ 1
Einst. Kennwort Zugriff auf alle Konfigurationen und
Menis
Standardwert: _ __ 2

Zum Andern von Kennwdrtern, siehe 11.4.

7.6.3 Zugriff auf Menis

e Um das MenU Information direkt zu 6ffnen:

a. Im Messbetrieb 1 Sekunde lang die Taste (¥) gedriickt
halten.

e Um das Menu Kalibrierung zu 6ffnen:
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a. Im Messbetrieb 3 Sekunden lang die Taste (y) gedrlickt
halten.

b. Kennw. eingeben wahlen
c. Kennwort Kalibr. eingeben.
e Um auf alle Menls zuzugreifen:

a. Im Messbetrieb 3 Sekunden lang die Taste () gedrickt
halten.

b. Kennw. eingeben wahlen.
c. Einst. Kennwort eingeben.

7.6.4 Darstellung von Informationen

Den entsprechenden Menlpunkt im Menl Information
wahlen:

Instrument

Warnun-  Anzeige von Warnmeldungen in Klartext
gen samt der dazugehdrigen Nummer.
Wenn mehrere Warnmeldungen vorliegen,
wird dies entsprechend angezeigt (z. B.
durch 1/3 = Bildschirm 1 von 3).

Fehler Anzeige von Fehlermeldungen in Klartext
samt der dazugehdérigen Nummer
Wenn mehrere Stérungen vorliegen, wird
dies entsprechend angezeigt (z. B. durch
1/3 = Bildschirm 1 von 3).

Device Anzeige von Warn- und Fehlercodes in

Flags Form einer Tabelle. Wenn samtliche Codes
als 00 angezeigt werden, liegen keine
Warn- oder Fehlermeldungen vor.

Module Installierte Hardware-Module werden in
einer Ubersicht angezeigt. Fur Detailanga-
ben das entsprechende Modul auswahlen.
M = installierte Module
[0 = nicht installierte Module

Sensor

vitalitat!)  Die Sensorvitalitat wird in % angezeigt. Bei
einem Vitalitatswert < 25 % wird der Aus-
tausch des Sensors durch Drager empfoh-
len.

Letzt.Kal.- Justierdatum, Einheit, Gas und Konzentra-

Datum tion der letzten Justierung werden ange-
zeigt.

Néchstes Zeigt das Datum der nachsten félligen Jus-

Kal.-Dat tierung an.

Sen- Die aktuelle und die héchste Sensortempe-

sortemp.!) ratur werden angezeigt.

Datenspeicher

Status Anzeige des Datenlogger-Status (aktiv oder

Datenlog- nicht aktiv)

ger

Grafik Anzeige des Verlaufs der letzten 15 Minu-

ten in einer Zeit/Konzentrations-Grafik.

1) Nur PointGard 2100 EC. Funktion nur mit Diagnosedongle verfiigbar.
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8 Justierung

Beim Justieren wird die Messgenauigkeit des Sensors mit
einer bekannten Priifgaskonzentration tberprift und
eingestellt. Zuerst wird der Nullpunkt und danach die
Empfindlichkeit des Sensors justiert. Justierungen miissen
regelmaRig durchgefiihrt werden. Die Lange der
Justierintervalle hangt von den Umgebungseinfliissen ab, bei
denen der Sensor betrieben wird.

Umgebungseinfliisse und Alterung fiihren zum Drift von
Sensoren. Bei einem Sensordrift sinkt die Anzeigegenauigkeit
von Messgasen. Justierungen stellen die Anzeigegenauigkeit
wieder her. Je nach Starke des Drifts mussen kirzere
Justierintervalle gewahlt werden.

Um die Umgebungseinfliisse bei Neuinstallationen
abzuschatzen, wird empfohlen kurze Justierintervalle zu
wahlen und den Drift zu dokumentieren. Anhand der
ermittelten Daten sollte der Anlagenbetreiber die Lange der
Justierintervalle festlegen.

8.1 Priifgase

Informationen zum Priifgas dem entsprechenden Datenblatt
des Sensors entnehmen.

Nullgas

Das Nullgas ist ein Priifgas, das verwendet wird, um den
Nullwert zu justieren. Das Nullgas besteht aus synthetischer
Luft oder der Umgebungsiuft.

Umgebungsluft kann als Nullgas verwendet werden, wenn sie

keine Spuren enthalt von

— Zielgas oder

— Gasen, auf die der Sensor Querempfindlichkeiten aufweist
(vgl. die Angaben im Datenblatt des Sensors).

Fur O2-Sensoren wird Stickstoff (N2) verwendet.

Zielgas
Das Zielgas ist ein Priifgas, um die Sensorempfindlichkeit
wahrend einer Empfindlichkeitsjustierung zu justieren.

Fir O2-Sensoren wird kein Zielgas benétigt, da Sauerstoff
aus der Umgebungsluft verwendet wird.

8.2 Kalibrierung vorbereiten

/A WARNUNG

Gesundheitsgefahrdung durch Priifgas

Das Einatmen von Prufgas kann die Gesundheit gefahrden
oder zum Tod flhren.

» Prifgas nicht einatmen.

» Vom Priifgas ausgehende Gefahren, Gefahrenhinweise
und Sicherheitsratschlage beachten (siehe z. B.
Sicherheitsdatenblatter, Anweisungen auf den
Prufmitteln).
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A VORSICHT

Auslésen von Alarmen durch Priifgas

Bei noch anstehendem Priifgas kénnen Alarme ausgelost
werden.

» Sicherstellen, dass das Zuflihren von Priifgas beendet
wird.

Voraussetzung:

— Einlaufphase des Sensors ist abgeschlossen (siehe
Kapitel 6 Inbetriebnahme des Gerats).

— Datum und Uhrzeit sind eingestellt (siehe Kapitel
11.5 Datum und Uhrzeit einstellen).

8.2.1 Einrichten der Justierung

Siehe die folgende Abbildung.

Justierausrustung:

— Drager-Druckminderer (1), fiir reaktive Gase
Druckminderer aus Edelstahl verwenden

— Dréager-Justieradapter (2) (Sachnummer 68 10 536).
— Schlauch (3)
— Dréager-Prifgasflasche (4)

Justierung vorbereiten

1. Den Druckminderer an die Prifgasflasche anschlieRen.
2. Den Justieradapter am Sensor befestigen.

3. Den Schlauch an die Stecknippelverbindung anschlief3en.
4. Auf das Menl zugreifen, see 7.6.3 Zugriff auf Menus

L

8.3 Gasdurchfluss fur Justierungen
Der Gasdurchfluss variiert je nach Sensor.

EC-Sensor
Alle anderen Sensoren

0,51/min £ 10 %
0,5 I/min - 2 I/min

Der Gasdurchfluss sollte mit den Umweltbedingungen
wahrend des Betriebs Ubereinstimmen (z. B.
Liftungskanalmessung mit héherem Durchfluss als 2 I/min)
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8.4 Nullpunktjustierung

Anstelle von Stickstoff oder synthetischer Luft kann nur dann
Umgebungsluft verwendet werden, um den Sensor auf Null zu
stellen, wenn gesichert ist, dass die Umgebungsluft kein
Zielgas und kein anderes Gas enthalt, fiir das der Sensor
moglicherweise Querempfindlichkeit aufweist (vgl. die
Angaben im Datenblatt des Sensors). In diesem Fall wird
keine Gasflasche bzw. kein Justieradapter flr die
Nullpunktjustierung bendtigt.

/A WARNUNG

Justierungsfehler bei Nullpunktjustierung
Unzureichende Umgebungsluftstrdomung kann zu
Justierungsfehlern fiihren.

» Sicherstellen, dass ausreichend viel Umgebungsluft an
den Sensor gelangt.

PointGard 2100 EC-spezifisch:

Bei Sauerstoffsensoren (0O2) verandert eine
Nullpunktjustierung keine Werte in der Firmware oder dem
Sensor. Die Nullpunktjustierung kann also dazu eingesetzt
werden, eine korrekte Nullpunktanzeige zu Gberpriifen, wenn
Stickstoff auf den Sensor gegeben wird. Das PointGard 2100
EC zeigt einen Fehlerzustand an, wenn eine
Nullpunktkontrolle mit einer Abweichung von mehr als

0,6 Vol% Oz2 von Null fehlschlagt. Im Fall eines Fehlers die
Nullpunktkontrolle wiederholen oder bei Bedarf den Sensor
austauschen. Stickstoff (N2) zur Verifizierung verwenden.

PointGard 2200 CAT-spezifisch:

Sensoren dirfen nicht mit reinem Stickstoff justiert werden.
Katalytische Sensoren benétigen Sauerstoff, um korrekt zu
funktionieren.

8.4.1 Nullpunktjustierung durchfiihren

[i Die Justierung kann jederzeit abgebrochen werden. Zum
Abbrechen zuriick wahlen.

Voraussetzungen:
— Die Einlaufphase des Sensors ist abgeschlossen
— Die Justierung wurde vorbereitet.

Nullpunktjustierung durchfiihren
1. Kalibration > Nullpkt. Kalibr. wahlen und bestatigen.

= Das Wartungssignal wird tber die analoge
Schnittstelle Ubertragen. Es werden keine Alarme oder
Fehlerrelais geschaltet und das Symbol # wird
angezeigt.
= Die Meldung Nullgas zufiihren wird angezeigt.
2. Wenn die Umgebungsluft nicht verwendet werden kann,
synthetische Luft oder Stickstoff benutzen.

a. Den Gasdurchfluss entsprechend dem verwendeten
Sensor einstellen (siehe ,Gasdurchfluss fir
Justierungen®, Seite 48)

3. weiter wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Wert wird angezeigt.
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Nachdem der Sensor dem Priifgas 3 Minuten ausgesetzt
wurde und der angezeigte Wert stabil ist, Justierung
durchfiihren.

4. justieren wahlen und bestatigen.

= Die Meldung bitte warten... wird angezeigt.

= Der neu ermittelte aktuelle Wert wird angezeigt.
5. weiter wahlen und bestatigen.

6. Den Gasdurchfluss abstellen und den Justieradapter vom
Sensor entfernen oder den Schlauch l6sen.
Liegt der aktuelle Wert aufRerhalb des Alarmbereichs:

7. weiter wahlen und bestatigen.
= Das Gerat schaltet in das Justierungsmeni zuriick.

8.5 Empfindlichkeitsjustierung
8.5.1 Empfindlichkeitsjustierung durchfiihren

[i Die Justierung kann jederzeit abgebrochen werden. Zum
Abbrechen zuriick wahlen.

Voraussetzungen:
— Nullpunkt ist justiert.
— Die Justierung wurde vorbereitet.

Empfindlichkeitsjustierung durchfiihren
1. Kalibration > Empf.Kalibration wahlen und bestatigen.

= Das Wartungssignal wird tber die analoge
Schnittstelle Gbertragen. Es werden keine Alarme oder
Fehlerrelais geschaltet und das Symbol & wird
angezeigt.

= Die P1a;rameter fur das Zielgas werden angezeigt,
z.B.:
Gas : H2S
Einheit. ppm
Konzentr.:25

2. Wenn die angezeigten Parameter nicht zum Zielgas
passen, missen die Parameter angepasst werden:

Gas wahlen und bestatigen.
Das Zielgas aus der Liste wahlen und bestéatigen.
Einheit wahlen und bestatigen.
Messeinheit aus der Liste wahlen und bestéatigen.
Konz. wahlen und bestétigen.
. Die Konzentration des Zielgases einstellen.
3. Wenn die Einstellungen korrekt sind:
a. weiter wahlen und bestatigen.

~0o a0 oo

= Eine Meldung wie Gasflow an H2S wird angezeigt.

4. Zielgas einleiten.

a. Den Gasdurchfluss entsprechend dem verwendeten
Sensor einstellen (siehe ,Gasdurchfluss fiir
Justierungen®, Seite 48)

5. weiter wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Wert wird angezeigt.

1) Nicht anwendbar fir alle Sensoren (siehe ,Anzeige — Analogschnitt-
stelle und Relais-Zustand®, Seite 44).
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Nachdem der Sensor dem Priifgas 3 Minuten ausgesetzt
wurde und der angezeigte Wert stabil ist, Justierung
durchfiihren:

6. weiter wahlen und bestatigen.
= Die Meldung bitte warten... wird angezeigt.
= Der neu ermittelte aktuelle Wert wird angezeigt.
7. weiter wahlen und bestatigen.
8. Den Gasdurchfluss abstellen und den Justieradapter vom
Sensor entfernen oder den Schlauch l6sen.
Liegt der aktuelle Wert aufRerhalb des Alarmbereichs:
9. weiter wahlen und bestatigen.
= Das Geréat schaltet in das Justierungsmenu zuruick.

8.6 Automatische Justierung

Die automatische Justierung umfasst die Nullpunktjustierung
und eine anschlieBende Empfindlichkeitsjustierung und stellt
eine Alternative zur manuellen Durchfiihrung der Nullpunkt-
und Empfindlichkeitsjustierung dar.

Nicht alle Sensoren und Gase unterstiitzen die automatische
Justierung. Wenn die Funktion nicht verflgbar ist, muss die
Justierung manuell durchgefiihrt werden.

8.6.1 Automatische Justierung durchfiihren

[i] Die Justierung kann jederzeit abgebrochen werden. Zum
Abbrechen zuriick wahlen.

Voraussetzungen:

— Automatische Justierung ist aktiviert

— Die Einlaufphase des Sensors ist abgeschlossen
— Die Justierung wurde vorbereitet.

Automatische Justierung durchfiihren

1. Wenn die Umgebungsluft nicht verwendet werden kann,
synthetische Luft oder Stickstoff benutzen.

2. Kalibration > Auto Kalibrierung wahlen und bestatigen.

= Die Meldung bitte warten... wird angezeigt und das
Gerat fUhrt die Nullpunktjustierung automatisch durch.

= Bei einem O2-Sensor wird Frischluft Kal. angezeigt.

[i] Die 4-20-mA-Schnittstelle gibt das Wartungssignal aus.
Alarm oder Fehlerrelais werden nicht gesetzt und das
Display zeigt das Wartungssymbol .

3. Nach erfolgreicher Nullpunktjustierung wird die
Empfindlichkeitsjustierung gestartet.

= Die Pza)rameter fur das Zielgas werden angezeigt,
z.B.:
Gas :H2S
Einheit. ppm
Konzentr.:25
4. Wenn die angezeigten Parameter nicht zum Zielgas
passen, missen die Parameter angepasst werden:®)

2) Nicht anwendbar fiir alle Sensoren (siehe ,Anzeige — Analogschnitt-
stelle und Relais-Zustand®, Seite 44).
3) Nur bei bestimmten Sensoren mdglich.
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Gas wahlen und bestatigen.
Das Zielgas aus der Liste wahlen und bestatigen.
Einheit wahlen und bestatigen.
Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.
Konz. wahlen und bestéatigen.
. Die Konzentration des Zielgases einstellen.
5. Wenn die Einstellungen korrekt sind:
a. weiter wahlen und bestatigen.

™o o0 T

= Eine Meldung wie Gasflow an H2S wird angezeigt.

6. Zielgas einleiten.

a. Den Gasdurchfluss entsprechend dem verwendeten
Sensor einstellen (siehe ,Gasdurchfluss fur
Justierungen®, Seite 48)

7. weiter wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Wert wird angezeigt.
[i] Nach 15 Minuten ohne Bestatigung kehrt das Gerat

ohne eine Justierung durchzufiihren in das
Justierungsmenu zurtick.

8. Sobald der aktuelle Wert stabil ist, flihrt das Gerat
automatisch die Empfindlichkeitsjustierung durch.

9. Nach erfolgreicher Justierung wird der neu ermittelte Wert
mit der Meldung Messwert OK? angezeigt.

e Ist dies nicht der Fall, Andern wéhlen und bestatigen,
um die Justierung erneut durchzufiihren.

e Wenn der Wert dem Sollwert entspricht, fortfahren.

10. Den Gasdurchfluss abstellen und den Justieradapter vom
Sensor entfernen oder den Schlauch 16sen.

11. Speichern wahlen und bestétigen, um die Justierung zu
beenden. Das Gerat schaltet in das Justierungsmeni
zuruck.

9 Storungsbeseitigung

Wenn das Display nicht ordnungsgemaf funktioniert, das
Gerat durch Drager Uberprifen lassen.

Schaltet sich das Geréat nicht ein, auf fehlerhafte

Spannungsversorgung priifen.

— \Verdrahtung des Netzanschlusskabels

— Zustand der Sicherung. Ist sie fehlerhaft, die Sicherung
austauschen.

Lasst sich das Gerat weiterhin nicht einschalten, das Gerat
durch Dréager Uberprifen lassen.

9.1 Austausch der Sicherung

1. Das Gerat 6ffnen.

2. Die schwarze Abdeckung der Sicherung abnehmen (14
bzw. 17).

3. Alte Sicherung gegen eine neue Sicherung austauschen.
Fir die Sicherungseigenschaften siehe
16.2 Spannungsversorgung.

4. Geréat schlief3en.
5. Gerat in Betrieb nehmen.
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9.2 Fehler

War- Ursache

nungs-

nummer

001, Schwerwiegender

003 - 005, Geratefehler,

011 - 014, diverse Ursachen.

020 - 024,

043, 060,

067

002, Schwerwiegender

025 - 027, Datenfehlerim

030 - 034, Gerat, diverse

041, 042, Ursachen.

044, 050,

052, 081,

085

010 Kabel der 4-bis-20-
mA-Schnittstelle
nicht angeschlos-
sen.

045 Gerat erkennt kei-
nen Sensor.

051,054  Fehlerhafte Null-
punktjustierung.

055 Fehlerhafte Emp-
findlichkeitsjustie-
rung.

076, Geratefehler.

080 - 084

090 Sensor-Sperrfunk-
tion ist aktiviert. Es
wurde ein Sensor
mit abweichender
Sachnummer ein-
gesetzt.

105 Geratefehler.

137, 64, Geratefehler.

91
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Abhilfe

Gerat durch den Drager-
Service Uberprifen lassen.

Gerat auf Werkseinstellun-
gen zurlcksetzen. Wenn
dieser Fehler wiederholt
auftritt: Gerat durch den
DragerService uberprifen
lassen.

Die 4-bis-20-mA-Schnitt-
stellenverbindung prifen.
Wenn die 4-bis-20-mA-
Schnittstelle nicht verwen-
det wird, die Briicke zwi-
schen Pin 1 und 3 des 3-
poligen

Steckverbinders (10)fir die
4-bis-20-mA-Schnittstelle
Uberprifen.

Anschlusse prifen. Falls
der Fehler erneut auftritt:
Gerat durch den Drager-
Service Uberprifen lassen.

Nullpunktjustierung durch-
fuhren.

Empfindlichkeitsjustierung
durchfuhren.

Elektrische Anschlisse
prifen. Falls der Fehler
erneut auftritt: Gerat durch
den DragerService Uber-
prifen lassen.

Einen Sensor mit derselben
Sachnummer verwenden
oder die Sensor-Sperrfunk-
tion deaktivieren.

Gerat durch den Drager-
Service Uberprifen lassen.

Aus- und wieder einschal-
ten. Falls der Fehler erneut
auftritt: Gerat durch den
DragerService Uberpriifen
lassen.

Drager PointGard 2000 Series



9.3 Warnungen

War-
nungs-
nummer

101

102

103, 106

104

105
107

110, 111,
112

113
164, 165

167,170

1719

Ursache

Datenlogger im
Stack-Modus ist zu
100 % gefullt und
zeichnet keine
Daten mehr auf.

Datenlogger im
Stack-Modus ist zu
90 % gefillt.

Datenfehler im
Gerét. Einige
Dongle-Funktionen
wie Datenlogger,
Sensorselbsttest
usw. stehen ggf.
nicht mehr zur Ver-
fugung.

Ungliltige Datums-
oder Uhrzeiteinstel-
lung.

Geratefehler.

Batterie des Daten-
loggers leer.

SW-Dongle wurde
entfernt, ohne
zuvor deaktiviert zu
werden.

Alarme gesperrt.

Einlaufphase des
Sensors noch nicht
beendet. Es ist mit
einem erhohten
Messfehler zu
rechnen.

Justierintervall
abgelaufen.

Negative Anzeige.
Wert unterhalb des
Minimalbereichs.

1) Nur PointGard 2100 EC

10

Instandhaltung

Abhilfe

Gerat durch den DragerSer-
vice Uberprifen lassen.

Daten baldmdglichst ausle-
sen und Datenlogger-Ein-
trage l6schen.

Gerat auf Werkseinstellun-
gen zurlicksetzen. Wenn
dieser Fehler wiederholt
auftritt: Gerat durch den
DragerService uberprifen
lassen.

Datum und Uhrzeit einstel-
len.

Gerat durch den DragerSer-
vice Uberprufen lassen.

Gerat durch den DragerSer-
vice Uberprifen lassen.

SW-Dongle deaktivieren.

Alarme aktivieren.

Einlaufphase des Sensors
abwarten. Sensor nicht jus-
tieren bevor dieser vollstan-
dig eingelaufen ist.

Gerat neu justieren.

Nullwert neu justieren.

— Die Wartungsintervalle sind fiir jede einzelne Installation
festzulegen. Je nach Sicherheitsuberlegungen und den
anwendungsspezifischen Bedingungen, in denen das

Gerat verwendet wird, miissen diese ggf. verkiirzt werden.

Alle 6 Monate
— Inspektion durch Fachleute.

— Signallbertragung zur Steuereinheit, LEDs sowie die
Auslésung der Alarmgeber priifen.

Gebrauchsanweisung
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Justierungen missen regelmaRig durchgefiihrt werden, siehe
8 Justierung

10.1 Begasungstest durchfuhren

Ein Begasungstest (Bump Test) prift die Alarmgebung, ohne
den Alarm auszuldsen.

1. Einstellungen > Instrument > Bumptest wahlen und
bestéatigen.
= Das Wartungssymbol & wird angezeigt
= Der Analogausgang wird auf das Wartungssignal
eingestellt.
2. Den Sensor einer bekannten Gaskonzentration
aussetzen.

3. [OK] driicken, um zur Messung zuriickzukehren.

10.2 Wartungsplan erstellen

Das Gerat muss in regelmafigen Abstéanden durch
geschultes Servicepersonal gewartet werden. Die fur die
Gaswarnanlage verantwortliche Person legt fest, in welchen
Abstanden die vorbeugende Wartung durchzufiihren ist. Die
Wartungsarbeiten missen folgende Arbeitsschritte
beinhalten:
— Am Gerat priifen, ob die Alarme ausgeldst werden durch:
— Die eingebauten Alarmgeber
— Die optional angeschlossenen externen Relais
— Die optionale Signalubertragung tber die 4—20-mA-
Schnittstelle bei Einbindung in ein
Alarmverwaltungssystem.
— Kalibrierung des Sensors.
— Sauberkeit des Signalhorns prifen.
— Inspektion durchfiihren (Empfehlung: alle 6 Monate).

— Gerat mit weichem Tuch und Wasser reinigen. Es dlrfen
keine Reinigungsmittel verwendet werden.

10.3 Sensoren austauschen

A WARNUNG

Fehlerhafte Justierung

Eine fehlerhafte Justierung kann zu fehlerhaften

Anzeigewerten fiihren.

» Nach Austauschen des Sensors, miissen samtliche
Einstellungen und Parameter auf Richtigkeit Gberprift
werden.

» Justierung Uberprifen, um korrekten Betrieb
sicherzustellen.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Sensor-Sperrfunktion

Wenn zuvor ein Sensor des gleichen Typs (gleiche
Sachnummer) installiert war, wird die geratespezifische
Konfiguration beibehalten (Gasart, Messbereich, Prifgas,
Justierintervall usw.). Ansonsten werden die werkseitigen
Standardeinstellungen des neuen Sensors eingelesen und

51



de Gerateeinstellungen

die geratespezifische Konfiguration liberschrieben. Dies kann
durch Aktivierung der Sperrfunktion des Sensors 61
verhindert werden.

Sensorwechsel-Funktion

Mit der MenUfunktion Sensorwechsel lasst sich ein Sensor
im Betrieb auswechseln, ohne dass ein Fehlersignal an der
Steuereinheit ausgeldst wird. AuRerdem wird sichergestellt,
dass alle im Mikroprozessor vorliegenden Sensordaten vor
dem Ziehen des Sensorsteckers noch im Speicherbaustein
(EEPROM) des Sensors abgespeichert werden kénnen.

Sensor austauschen

Ein Sensorwechsel kann grundséatzlich zu jeder Zeit erfolgen.

1. Einstellungen > Sensor > Sensorwechsel wahlen und
bestatigen.

= An der 4-20-mA-Schnittstelle wird das Wartungssignal
erzeugt.

= Aufdem Display wird Bitte entfernen Sie den Sensor
angezeigt.

= Das Wartungssymbol wird angezeigt.

2. Alten Sensor durch einen neuen Sensor ersetzen:
a. Einstellschraube (22) I6sen.
b. Bajonettring (21) aus Gehause herausdrehen.

c. Vorsatzscheibe bzw. alten Sensor entfernen und
entsorgen.

d. Sensor aus der Verpackung nehmen und sicherstellen,
dass es sich um einen DragerSensor handelt.

e. Neuen Sensor mit dem Drager-Logo nach oben in die
Sensoréffnung einsetzen.

f. Bajonettring wieder tiber den Sensor einsetzen und im
Uhrzeigersinn drehen, bis der Sensor fest eingerastet
ist.

g. Einstellschraube (22) festziehen.

Wenn der neue Sensor installiert ist, wird auf dem
Display Folgendes angezeigt: “Daten werden
geladen, bitte warten’.
Wenn die Sensordaten geladen sind, wird auf dem
Display Folgendes angezeigt: “Daten geladen”.
3. Zuriick zum Menii wahlen und bestatigen.
= Das Wartungssignal auf der 4-20-mA-Schnittstelle
bleibt solange bestehen, bis der Sensor eingelaufen
ist.
4. Justierung uberprifen. Falls erforderlich, das Geréat
justieren (siehe ,Justierung®, Seite 47).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Sensor austauschen

Dieser Punkt bezieht sich nur auf das Gerat PointGard 2200
CAT ohne Remote-Anwendung.

1. Falls erforderlich, den Wartungsstrom fiir die analoge
Schnittstelle einstellen.

2. Das Gerat 6ffnen.

3. Sensor-Steckverbinder (24) aus der Buchse (28)
entfernen.
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4. Sensor abschrauben und aus dem Anschluss (9)
herausziehen.

5. Kabel des neuen Sensors durch den Sensoranschluss (9)
hindurch verlegen.

6. Neuen Sensor mit dem richtigen Drehmoment (194 +/- 17
Lbs. In.22 +/- 2 Nm/ 194 +/- 17 Lbs. In.22 +/- 2 Nm) im
Sensoranschluss (9) einschrauben.

Sensor-Steckverbinder in die Buchse (28) stecken.
Gerat schlieRen.
Gerat in Betrieb nehmen.

0. Justierung tberprifen. Falls erforderlich, das Gerat
justieren (siehe ,Justierung®, Seite 47).

S © ®N

11 Gerateeinstellungen
11.1 Alarmkonfiguration

Alle Alarmeinstellungen beeinflussen die Relais, die analoge
Schnittstelle und die eingebauten Alarmgeber.
11.1.1 Alarme ein- oder ausschalten

1. Einstellungen > Instrument > Alarm > Alarm ein/aus
wahlen.

Einschalten Alarmgebung ist eingeschal-
tet.

Ausschalten Alarmgebung ist ausgeschal-
tet.

LEDs, Relais und Schnittstel-
len zeigen keine Alarmbedin-
gung an.

Die 4-bis-20-mA-Schnitt-
stelle Ubertragt das War-
tungssignal.

Der ermittelte Wert und das
Symbol [l werden angezeigt.

Das Fehlerrelais zeigt einen
Fehler an.

2. Einschalten oder Ausschalten wahlen und bestatigen.

11.1.2 Alarme konfigurieren

1. Einstellungen > Instrument > Alarm > Alarm A1 oder
Alarm A2 wahlen und bestatigen.
Die aktuelle Alarmschwelle wird angezeigt.

2. Einstellungen eingeben und die Konfigurationsschritte
nacheinander mit Weiter bestatigen.
a. Wert fur die Alarmschwelle einstellen.

b. Alarmrichtung einstellen.

Steigend Alarmrichtung steigend bedeutet, dass die
Gaskonzentration einen bestimmten Wert
Ubersteigen muss, damit ein Alarm ausge-

|0st wird.
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Fallend Alarmrichtung fallend bedeutet, dass die
Gaskonzentration unter einen bestimmten
Wert fallen muss, damit ein Alarm ausgeldst

wird.
c. Selbsthaltungsmodus einstellen.

Selbsthaltend Sobald die Alarmschwelle erreicht ist, 16st
das Gerat den Alarm aus. Der Alarmzu-
stand wird auch dann noch aufrechterhal-
ten, wenn die Gaskonzentration die
Alarmbedingung nicht mehr erflllt. Um
einen selbsthaltenden Alarm aufzuheben,
muss dieser bestatigt werden.

Nicht selbsth. Der Alarmzustand wird aufgehoben, sobald
die Gaskonzentration die Alarmgrenze
unterschreitet.

d. Quittierungsmodus einstellen.

Quittierbar Alarmrelais und LED kdnnen zurlickgesetzt

werden, bevor die Alarmbedingungen beho-

ben sind.

Nicht quittier- Alarmrelais und LED kdénnen erst zuriickge-
bar setzt werden, nachdem die Alarmbedingun-

gen behoben wurden.

Vorquittierbar Der Alarmstatus kann quittiert werden,
bevor die Alarmbedingung behoben ist. Das
Alarmrelais und die LED bleiben aber aktiv,
bis die Alarmbedingungen behoben sind.

e. Hysteresemodus einstellen.
Die Hysteresefunktion legt ein Intervall fest, in
welchem ein ausgeldstes Relais seinen Status

beibehalt bis sich die Gaskonzentration aul’erhalb der

definierten Grenzen befindet. Beispiel: Die
Alarmschwelle ist auf 40 ppm und die Hysterese auf
3 ppm eingestellt. Der Alarm bleibt aktiv, bis der Wert
unter 37 ppm fallt. Dadurch kann das Prellen eines
Relais bei Erreichen einer Alarmschwelle verhindert
werden.

= Samtliche Einstellungen werden auf einem
Bestatigungsbildschirm dargestellt.

f. Bestétigen wahlen und mit OK bestatigen.
v Die neuen Einstellungen werden gespeichert.

11.2 Relais

Bei Verwendung der Werkseinstellungen und wahrend des
Normalbetriebs sind die Relais erregt. Hierdurch wird ein
»2ausfallsicherer Betrieb gewahrleistet.

Bei PointGard-Geraten darf die Einstellung Normal erregt
nicht auf Alarm erregt geandert werden, da dadurch die
eingebauten Alarmgeber (Signalhorn und
Stroboskopleuchten) ausgelést werden!

11.2.1 Relais A1 oder A2 konfigurieren

Mit dieser Funktion wird festgelegt, ob das Alarmrelais im
Normalbetrieb oder im Alarmzustand erregt ist.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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1. Einstellungen > Instrument > Alarm > Relais A1 oder
Relais A2 wahlen und bestatigen.

2. Gewilinschte Option wahlen und bestatigen.

Normal erregt Der Relaiskontakt ist im Normalbetrieb
erregt und wird durch Auslésen eines
Alarms gedndert. Bei Stromausfall wird
dadurch ein Alarm (ausfallsicher) ausgeldst.

Alarm erregt  Wenn ein Alarm ausgeldst wird, wird der

Relaiskontakt erregt.

11.2.2 Fehlerrelais Einlaufen 1 einstellen

Mit dieser Funktion wird der Betrieb des Fehlerrelais wahrend
Einlaufen 1 eingestellt, um den Status Einlaufen 1 auf dem
Relaisausgang darzustellen.

1. Unter Einstellungen > Instrument > Alarm > Fehler
beim Einlaufen die gewlinschte Option wahlen und
bestatigen.

Statisch Das Fehlerrelais I6st eine angeschlossene
Alarmanzeige dauerhaft aus.

Die orangefarbene LED leuchtet dauerhaft.

Das Fehlerrelais wechselt den Status fiir

9 Sekunden.

Beispiel:

— Ein Signalhorn ist an den Arbeitskontakt
(Normally Open) des Fehlerrelais ange-
schlossen.

— Die Relais sind als normal erregt konfi-
guriert.

= Das Signalhorn und die orangefarbene
LED des Gasmessgeréats sind fiir
1 Sekunde aktiviert und fur 9 Sekunden
deaktiviert.

Dynamisch

11.3 Alarme/Relais testen

Mit diesen Funktionen lassen sich die Status eines Relais und
einer LED fir Testzwecke andern (z. B. um die Funktion von
an das Relais angeschlossen Alarmgeraten zu Gberprifen).
Das Symbol [l wird angezeigt. Nach Beenden dieser Funktion
werden die Status des Relais und der LED automatisch
wieder auf den vorherigen Status zurtickgesetzt.

1. Unter Einstellungen > Instrument > Alarm > die
gewunschte Alarmbedingung wahlen und bestatigen.

Alarm A1 set- Simuliert einen Voralarm
zen

Alarm A2 set- Simuliert einen Hauptalarm
zen

Fehler setzen Simuliert ein Fehlersignal

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

v Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird das Fehlerrelais
aberregt und die 4-bis-20-mA-Schnittstelle auf
Fehlerstrom gesetzt. Die gelbe LED leuchtet auf, das
Wartungssymbol wird angezeigt.

53



de Gerateeinstellungen

11.4 Kennworter einstellen

1. Unter Einstellungen > Instrument > Kennwérter > das
gewlinschte Kennwort wahlen und bestatigen.

Kal. Kenn- Zugriff auf Nullpunkt- und Empfindlichkeits-
wort justierung

Einst. Kenn-  Zugriff auf alle Konfigurationsparameter
wort

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Kennworts wahlen und
bestatigen.

3. Kennwort einstellen und bestatigen.
4. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

11.5 Datum und Uhrzeit einstellen
1. Einstellungen > Instrument > Datum und Zeitwahlen
und bestatigen.

2. Zeile zur Bearbeitung von Datum und Uhrzeit wahlen und
bestatigen.

3. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

11.6 Sprache einstellen

1. Einstellungen > Instrument > Sprachewahlen und
bestatigen.

2. Sprache aus der Liste wahlen und bestatigen

11.7 Funktionstaste konfigurieren

1. Einstellungen > Instrument > Funktionstaste wahlen
und bestatigen.

2. Eine Funktion wahlen und bestatigen.

Grafik Die Messwerte der letzten 15 Minuten wer-
den als Zeit/Konzentrations-Grafik darge-
stellt.

Fehler Fehlermeldungen werden als Klartext ange-
zeigt.

Warnungen Warnmeldungen werden als Klartext ange-
zeigt.

Bumptest Mithilfe des Begasungstests kann Gas auf

den Sensor geleitet werden, ohne dass ein
Alarm ausgeldst wird. Das Wartungssignal
wird Ubertragen. Nach 15 Minuten oder
durch erneutes Antippen von [OK] wird der
Begasungstest beendet und das Gerét in
den Normalbetrieb zuriickgeschaltet.

Sens. Vitali-
tat")

Zeigt die verbleibende Sensorvitalitat an.

1) Nur mit Diagnosedongle
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11.8 Auf Standardeinstellungen
zurlicksetzen

Diese Funktion setzt das Geréat auf die Standardeinstellungen

zuruck.

1. Einstellungen > Instrument > Geréteinit wahlen und
bestatigen.

2. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

11.9 Dongles deaktivieren
PointGard 2100 EC-spezifisch:

Diese Funktion deaktiviert einen Software-Dongle, damit der
Dongle sicher entfernt werden kann bzw. falls dieser defekt
ist.

Ein Dongle I&sst sich nur durch Ein- und Ausschalten der
Spannungsversorgung am Gerat reaktivieren.

1. Einstellungen > Instrument > SW Dongle > und den zu
deaktivierenden Dongle wéahlen und bestatigen.

2. Deaktivierung Funktion wahlen. Der gewahlte Dongle
wird deaktiviert.

11.10 Datenlogger-Einstellungen
11.10.1 Informationen iiber den Datenlogger

Der Datenlogger kann bis zu 35.000 Werte speichern. Bei
einem 1-mindtigen Intervall fir die Probennahme speichert
der Datenlogger den Messverlauf iber ca. 24 Tage. Durch
Aktivierung der Trigger-Funktion Iasst sich diese Zeit
erheblich ausweiten.

Der Datenlogger kann Gber PC-Software heruntergeladen
werden. Zum Herunterladen des Datenlogger bitte Drager
kontaktieren.

11.10.2 Grafik anzeigen

Die letzten 15 Minuten werden als Zeit/Konzentrations-Grafik
angezeigt.

1. Information > Datenspeicher > Grafik wahlen.

11.10.3 Datenlogger ein- oder ausschalten

1. Einstellungen > Datenspeicher > Datensp. ein/aus
wahlen und bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

11.10.4 Probennahmezeitfenster einstellen
Mithilfe dieser Funktion Iasst sich einstellen, wie oft ein Wert
gespeichert werden soll.

1. Einstellungen > Datenspeicher > Datensp. ein/aus >
Speicherinterv. wahlen und bestatigen.

2. Speicherintervall wahlen und bestatigen.

11.10.5 Spitzen-/Mittelwert einstellen
Mithilfe dieser Funktion lasst sich festlegen, welcher Wert
gespeichert wird.

1. Einstellungen > Datenspeicher > Einst. Datensp. >
Spitze/Mittelwert wahlen und bestatigen.
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2. Spitze oder Mittelwert wahlen und bestatigen.

Spitzenwert Es wird der Héchstwert (bei
Uberwachung fallender Kon-
zentrationen der niedrigste
Wert) der gemessenen Kon-
zentrationen innerhalb des
gewahlten Probennahmezeit-

fensters gespeichert.

Mittelwertwert Es wird der Mittelwert aller
gemessenen Konzentrations-
werte innerhalb des gewahl-
ten Probennahmezeitfensters

gespeichert.

11.10.6 Auslosemodus ein- oder ausschalten

Mithilfe dieser Funktion lassen sich Werte ab einem
bestimmten Wert speichern.

1. Einstellungen > Datenspeicher > Einst. Datensp. >
Trigger ein/aus wahlen und bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

Ein Messungen werden gespei-
chert, wenn sie einen Gren-
zwert oberhalb der
Triggerschwelle Ubersteigen
(bezogen auf den zuletzt
gespeicherten Wert).

Aus Messungen innerhalb des
Probennahmezeitfensters
werden gespeichert.

11.10.7 Triggerschwelle einstellen

Mit dieser Funktion lasst sich der Grenzwert fir den Trigger
bestimmen, um einen Wert zu speichern. Die Triggerschwelle
bezieht sich prozentual auf den Messbereichsendwert.

Beispiel: Bei einer Triggerschwelle von 2 % und einem
Messbereichsendwert von 500 ppm werden nur solche Werte
gespeichert, die um 10 ppm abweichen (bezogen auf den
zuvor gespeicherten Wert).

1. Einstellungen > Datenspeicher > Datensp. ein/aus
Trigger Wert wahlen und bestatigen.

2. Triggerschwelle einstellen und bestéatigen.

11.10.8 Stack/Roll-Funktion einstellen

1. Einstellungen > Datenspeicher > Einst. Datensp. >
Stack/Roll wahlen und bestatigen.

2. Stack oder Roll wahlen und bestatigen.

Roll Wenn die Kapazitat des
Datenloggers ausgeschopft
ist, werden die alten Daten
durch die neuen Werte Uber-
schrieben.
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Stack Wenn die Kapazitat des

Datenloggers ausgeschopft
ist, konnen keine Daten mehr
gespeichert werden. Das
Gerat gibt eine Warnung aus.

11.10.9 Datenlogger l6schen
Mit dieser Funktion lassen sich die gespeicherten Daten
I6schen.

1. Einstellungen > Datenspeicher >Datensp. I6schen
wahlen und bestatigen.

2. Um den Datenlogger zu I6schen, Bestétigen wahlen und
mit [OK] bestatigen.

11.11 Displayeinstellungen

11.11.1 Farbe der Hintergrundbeleuchtung des
Displays dandern

Die Farbe der Hintergrundbeleuchtung kann zwischen Rot

und Griin gewahlt werden.

1. Schrauben (2) I6sen und Abdeckung 6ffnen.

2. Hebel (13) in die gewlinschte Position stellen.

links rote Hintergrundbeleuchtung

rechts grine Hintergrundbeleuch-

tung

3. Die Abdeckung schlieRen und die Schrauben (2) mit dem
richtigen Drehmoment (22 Lbs. In./ 2.5 Nm) festziehen.
11.11.2 Kontrast des Displays andern

1. Einstellungen > Instrument > Anzeige > Kontrast
wahlen und bestatigen.

2. Kontrast andern und bestatigen.

11.11.3 Anzeigemodus dndern

1. Einstellungen > Instrument > Anzeige > Betriebsart
wahlen und bestatigen.

2. Gewilinschten Modus wahlen und bestatigen.

Standard
Keine Anzeige

Zeigt die Standardanzeige.

Zeigt den Startbildschirm und
die entsprechenden Sym-
bole.

Wenn ein Alarm ausgeldst wird, wird auf dem Display die
aktuelle Gaskonzentration angezeigt und die rote LED blinkt,
unabhangig vom ausgewahlten Anzeigemodus.

11.11.4 Display-Test durchfiihren
1. Einstellungen > Instrument > Anzeige > Displaytest
wahlen und bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.
Wenn diese Funktion aktiviert ist, wird das Display
invertiert angezeigt und alle LEDs eingeschaltet.
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12 Konfiguration der integrierten

Alarmgeber

12.1 DIP-Schalter

Die 5 Schiebehebel des DIP-Schalters werden fiir die
Konfiguration der Alarmmuster der integrierten Alarmgeber
verwendet.

Sc
hie
be
he
bel

EIN

Signalhorn ist aktiv bei A2-
Alarmen.

Signalhorn ist aktiv bei A1-
Alarmen.

Stroboskopleuchten-
Alarmmuster fiir Kombina-
tion aus griiner/roter Stro-
boskopleuchte.

Signalhorn ist aktiv.

Signalhornton: Kontinuier-
lich

AUS

Signalhorn ist nicht aktiv
bei A2-Alarmen.

Signalhorn ist nicht aktiv
bei A1-Alarmen.

Stroboskopleuchten-
Alarmmuster fiir Kombina-
tion aus bernsteinfarbe-
ner/roter
Stroboskopleuchte.

Signalhorn ist nicht aktiv.

Signalhornton: Pulsierend

1) Schiebehebel 1 und 2 gelten nicht fir Gerate mit einer Kombination

aus griiner/roter Stroboskopleuchte.

Standardeinstellungen des DIP-Schalters fiir
Kombination aus bernsteinfarbener/roter
Stroboskopleuchte

EIN

Schiebehebel

1 2 3
AUS

AUS

4 5
EIN AUS

Standardeinstellungen des DIP-Schalters fiir
Kombination aus griiner/roter Stroboskopleuchte

Schiebehebel
1 2 3 4 5
EIN AUS EIN EIN AUS

12.1.1 Einstellen der Schiebehebel des DIP-

1.

Schalters

Das Gerat 6ffnen.

2. Schiebehebel des DIP-Schalters umlegen:

nach links
nach rechts

3. Gerat schliellen.
4. Geréat in Betrieb nehmen.
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EIN
AUS

12.2 Kombination aus griiner/roter
Stroboskopleuchte

12.2.1 Standardeinstellung: Signalhorn aktiv bei
A1-und A2-Alarmen

Dip-Schalter-Einstellung
Schiebehebel

1 2 3 4 5
EIN AUS EIN EIN EIN/AUS

Standard-Alarmmuster fiir Stroboskopleuchte und
Signalhorn

Alarmbedingungen Strobosko- S:]%':z"
pleuchten
A1 A2 System-  Griin Rot
fehler
. i i & ) .
- i « ) : ]
- " i : i 9
- X X . % 9
X - . i 5 9
X - X i 5 9
X X . i 5 9
X X X . & 9

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series



12.2.2 Einstellung: Signalhorn ist nur bei A2-
Alarmen aktiv.

Dip-Schalter-Einstellung

Schiebehebel
1 2 3 4 5
EIN AUS AUS EIN EIN/AUS

Alarmmuster fiir Stroboskopleuchte und Signalhorn

Alarmbedingungen Strobosko- Sli%ﬁl'
pleuchten
A1 A2 System-  Griin Rot
fehler
- . ) 5 ) )
- . X 5 ) :
- X ) i « 9
- X X . & 9
X - . ) 5 )
X - X ) " )
X X . N & 9
X X X . % 9

[i Diese Kombination zeigt Fehler nicht tiber die griine
Statusleuchte an. Falls Fehler auftreten, leuchtet die griine
Statusleuchte weiterhin.

Einstellungen im Meni sind erforderlich, (siehe ,Einstellen
des Signalhorns, damit es nur bei A2-Alarmen aktiv ist®,
Seite 57)

12.2.3 Einstellen des Signalhorns, damit es nur
bei A2-Alarmen aktiv ist
Diese Einstellung zeigt Fehler nicht Gber die griine

Statusleuchte an. Falls Fehler auftreten, leuchtet die griine
Statusleuchte weiterhin.

Diese Einstellung gilt nicht fiir Gerateversionen mit einer
Kombination aus bernsteinfarbener/roter Stroboskopleuchte.
So wird ein Signalhornalarm bei A1-Alarmen verhindert:

1. Das Geréat 6ffnen.

2. Schiebehebel des DIP-Schalters umlegen.

Schiebehebel
1 2 3 4 5
EIN AUS AUS EIN EIN/AUS

3. Das Relais gemaR dem unter 11.2.1 Relais A1 oder A2
konfigurieren beschriebenen Verfahren konfigurieren.

a. Das A1-Relais auf Alarm erregt einstellen.

4. Die Alarme gemaf dem unter 11.1 Alarmkonfiguration
beschriebenen Verfahren konfigurieren.
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a. Die gewlinschten Alarmschwellen fir A1 und A2
einstellen.

b. Dieselbe Alarmrichtung und -quittierung fur A1 und A2
einstellen.

5. Gerat schlielRen.
6. Gerat in Betrieb nehmen.

12.3 Kombination aus
bernsteinfarbener/roter
Stroboskopleuchte

12.3.1 Standardeinstellung: Signalhorn ist nur
bei A2-Alarmen aktiv.

Dip-Schalter-Einstellung
Schiebehebel

1 2 3 4 5
EIN AUS AUS EIN EIN/AUS

Standard-Alarmmuster fiir Stroboskopleuchte und
Signalhorn

Alarmbedingungen Strobosko- Srl]gnal-
orn
pleuchten
A1 A2 System- Bern- Rot
fehler  stein-
farben
- - X - - -
- X - - )
- X X - jag .@)
X - - O - -
X - X :Q: - -
X X - Q Q |1))>
X X X i8i i )

12.3.2 Einstellung: Signalhorn ist nur bei A1-
Alarmen aktiv.

Dip-Schalter-Einstellung

Schiebehebel
1 2 3 4 5
AUS EIN AUS EIN EIN/AUS
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Alarmmuster fiir Stroboskopleuchte und Signalhorn

Alarmbedingungen Strobosko- sl'g:zl'
pleuchten
A1 A2 System- Bern- Rot
fehler  stein-
farben
- . x ) i :
- X - - T _
- X X - 7 _
X - - & . o)
X - X Q - ] 'D)
X X i o o) w))
X X X Q- Q. ll)))

12.3.3 Einstellung: Signalhorn aktiv bei A1- und
A2-Alarmen

Dip-Schalter-Einstellung

Schiebehebel
1 2 3 4 5
EIN EIN AUS EIN EIN/AUS

Alarmmuster fiir Stroboskopleuchte und Signalhorn

Alarmbedingungen Strobosko- Srn‘gnal-
orn
pleuchten
A1 A2 System- Bern- Rot
fehler stein-
farben
- - X - - -
- X - - :: "D)
- X X - I .@)
X - - o - 0)
X - X A - -l>))
X X - Q Q ">>>
X X X I ag .@)

12.3.4 Quittieren von Signalhorn-Alarmen
(Signalhorn stummschalten)

Das Signalhorn kann mit der OK-Taste stummgeschaltet
werden, wahrend die rote Stroboskopleuchte blinkt. Dies gilt
nicht flr Gerateversionen mit griiner Statusleuchte.

Um den Signalhorn-Alarm quittierbar zu machen:
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1. Das Geréat 6ffnen.
2. Schiebehebel des DIP-Schalters umlegen.

Stift
1 2 3 4 5
AUS EIN AUS EIN EIN/AUS

3. Die Alarme gemaR dem unter 11.1 Alarmkonfiguration
beschriebenen Verfahren konfigurieren.

a. Fur Voralarm A1 und Hauptalarm A2 dieselbe
Alarmschwelle einstellen.

b. Voralarm A1 auf quittierbar einstellen.

c. Hauptalarm A2 auf nicht quittierbar einstellen.
4. Gerat schliefRen.
5. Gerat in Betrieb nehmen.

13 Schnittstelleneinstellungen
13.1 4-20-mA-Schnittstelle

Der Stromausgang des Gerats im Normalbetrieb betragt
zwischen 4 und 20 mA und ist proportional zur gemessenen
Gaskonzentration.

PointGard 2xx0 verwendet verschiedene Stromwerte zur
Anzeige unterschiedlicher Betriebsarten. Die
Werkseinstellungen kénnen fir anwendungsspezifische
Anforderungen durch den Benutzer gedndert werden. Dies
entspricht den NAMUR-Empfehlungen NE43.

13.1.1 Messbereichsendwert
PointGard 2100 EC-spezifisch:

Manche Sensoren bieten einen justierbaren
Messbereichsendwert zur Begrenzung des Messbereichs fir
die 4-bis-20-mA-Schnittstelle.

Uber den Messbereichsendwert wird ein Endpunkt innerhalb
des Messbereichs des Sensors bestimmt. Falls die
Gaskonzentration diesen Endpunkt erreicht, libertragt die 4-
bis-20-mA-Schnittstelle 20 mA.

Beispiel: Erforderlicher Bereich 0 bis 500 ppm CO (z. B.
Sachnummer 6809605 Standard 300 ppm, min./max.
Bereich = 50/1000 ppm). Messbereichsendwert von 500 ppm
wahlen. Das Analogsignal wird zwischen 4 mA = 0 ppm und
20 mA = 500 ppm linear ausgegeben.

13.1.2 Fehlerstrom einstellen
Mithilfe dieser Funktion lasst sich der Strom fiir die
Fehlermeldung bestimmen.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst
>Fehlerstrom wahlen und bestatigen.

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Stroms wahlen und
bestatigen.

3. Stromstéarke einstellen und bestatigen.
= Die Einstellung flr die Fehlerstrom wird angezeigt.
4. Bestédtigen wahlen und mit [OK] bestatigen.
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13.1.3 Informationen zum Warnungssignal

Um ein Warnungssignal iber die analoge Schnittstelle zu
Ubertragen, muss das Warnungssignal eingeschaltet werden.
Standardeinstellung fir Warnungssignal:

— Warnungsstrom fiir Intervall T2 (1 Sekunde)
— Messstrom fir Intervall T1 (9 Sekunden)

Zeitintervalle und der Warnungsstrom kénnen geandert
werden.

[mA]
20

4 1 i

T2
“«>

ts)

T

13.1.4 Warnungssignal ein- oder ausschalten

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Warnung wahlen und bestéatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

13.1.5 Warnungsintervall einstellen
1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Warn.-Intervall wahlen und bestatigen.

2. Zeiten fiir Warnungsintervalle T1 und T2 einstellen und
bestatigen.

13.1.6 Warnungsstrom einstellen

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Warnungsstrom wahlen und bestatigen.

2. Stromstarke einstellen und mit [OK] bestatigen.

13.1.7 Wartungssignal einstellen

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Wartungssignal wahlen und bestatigen.

2. Signaltyp einstellen und bestatigen.

Statisch Eine konstante konfigurierbare Strom-
starke.
Dynamisch Ein Rechtecksignal mit folgenden Eigen-
schaften:
[mA]

L

3

0,7 tis]

11°

13.1.8 Statischen Wartungsstrom einstellen
Der Wartungsstrom kann nur eingestellt werden, wenn das
Wartungssignal auf statisch gesetzt wurde.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst
>Wartungsstrom wahlen und bestatigen.

2. Stromstéarke einstellen und bestatigen.
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13.1.9 Analogen Offset einstellen

Diese Funktion fligt dem analogen Ausgang bei 4 mA ein
Offset hinzu. Das Offset passt den Strom bei 4 mA an, ohne
den 20 mA-Sollwert zu beeinflussen.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst
>Analog Offset wahlen und bestatigen.

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Offset (Bereich: -0,5 bis
0,5 mA) wahlen und bestatigen.

3. Stromstarke einstellen und bestatigen.
= Die Einstellung fir das Analog Offset wird angezeigt.
4. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

13.1.10 Analogempfindlichkeit einstellen

Mit dieser Funktion kann der 20-mA-Analogausgang
angepasst werden, ohne den 4-mA-Sollwert zu beeinflussen.

1. Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-Schnittst >
Analog EmpfindI. wahlen und bestatigen.

2. Die Zeile zur Bearbeitung des Offset (Bereich: -0,5 bis
0,5 mA) wahlen und bestatigen.

3. Stromstarke einstellen und bestatigen.

= Die Einstellung fir das Analog Empfindl. wird
angezeigt.

4. Bestétigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

13.1.11 Analogschnittstelle testen

Mithilfe dieser Funktionen lasst sich der Strom der
Analogschnittstelle fur Prifzwecke andern (z. B. um die
Programmierung der Auswerteeinheit zu Uberprifen).
Gegebenenfalls ist es erforderlich, die Alarme an der
Auswerteeinheit voriibergehend zu sperren, um Fehlalarme
zu vermeiden. Nach Beenden dieser Funktion werden die
Strome automatisch auf das Wartungssignal zuriickgestellt.
Wahrend der Priifung wird das Wartungssymbol -~ angezeigt.

e Um Strom oder Konzentration einzustellen:

1. Unter Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-
Schnittst die gewiinschte Option auswahlen.

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Strom auf einen
beliebigen Wert zwischen 0
und 22 mA einstellen. Off-
setstrom und Analogempfind-
lichkeit werden bei dieser
Funktion nicht verwendet.

Stromsig. setzen

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich der Strom auf einen frei
wahlbaren Messwert zwi-
schen 0 und dem Messbe-
reichsendwert einstellen.

Konz. setzten

2. Nachdem die Alarme an der Auswerteeinheit gesperrt
wurden, die Meldung Alle Alarme ausschalten mit
Weiter bestatigen.

Die Zeile zur Bearbeitung wahlen und mit [OK] bestatigen.
Den gewlinschten Wert einstellen.

Weiter wahlen und bestatigen.

Gewiinschte Option auswahlen:

I
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Diese Funktion simuliert den
voreingestellten Messwert
bzw. den Teststromwert.
Wahrend der Prifung wird
das Wartungssymbol # ange-
zeigt.

Konzentration aus /
Setze Stromausg.

Mithilfe dieser Funktion kann
die Ubertragung des vorein-
gestellten Testwerts abgebro-
chen werden.

Konzentration aus /
Strom aus

7. Weiter wahlen und bestatigen.
= Die Funktion wird abgebrochen.

8. Nachdem die Alarme an der Auswerteeinheit wieder
aktiviert wurden, folgende Meldung bestatigen: Alle
Alarme einschalten.

e Um das Priifsignal einzustellen:

1. Unter Einstellungen > Kommunikation > 4-20mA-
Schnittst den gewlinschten Test auswahlen.

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich die Stromstarke auf den
Fehlerstrom setzen.

Fehler setzen

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich die Stromstarke auf den
Warnungsstrom setzen.

Warnung setzen

Mithilfe dieser Funktion lasst
sich die Stromstarke auf den
Wartungsstrom setzen.

Wartungssign. setzen

2. Nachdem die Alarme an der Auswerteeinheit gesperrt
wurden, die Meldung Alle Alarme ausschalten
bestatigen.

3. Einoder Aus wahlen und bestéatigen.

14 Sensoreinstellungen PointGard
2x00

14.1 Automatische Justierung ein- oder
ausschalten
1. Einstellungen > Sensor > Auto Kalibrierung wahlen
und bestatigen.
2. Ein oder Aus wahlen und mit [OK] bestatigen.

14.2 Fangbereich einstellen

1. Einstellungen > Sensor > Display-Fangber wahlen und
bestatigen.

2. Den Offset im ersten Fenster einstellen.

3. Den niedrigsten Wert fiir den Fangbereich einstellen und
mit Weiter bestatigen.

4. Den héchsten Wert fir den Fangbereich einstellen und mit
Weiter bestatigen.

5. Die Werte prifen und mit Weiter bestatigen.
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14.3 Sensor zuriicksetzen

Diese Funktion setzt den Sensor auf die
Standardeinstellungen zurtck.

1. Einstellungen > Sensor > Kanal Init. wahlen und
bestatigen.

2. Bestitigen wahlen und mit [OK] bestatigen.

14.4 Justierintervall einstellen
Nach Ablauf des Justierintervalls, gibt das Gerat die Warnung
aus, dass eine Justierung Uberfallig ist.

1. Einstellungen > Sensor > Kal.-Interval wahlen und
bestatigen.

2. Justierintervall einstellen und mit [OK] bestatigen.

14.5 Sensoreinstellungen PointGard 2100
EC

14.5.1 Sensorselbsttest

Diese Funktion ist nur aktiv, sofern der Sensortest bzw. ein
Diagnose-Dongle installiert ist. Wenn der Sensor den
Selbsttest nicht besteht, wird eine Warnung oder
Fehlermeldung ausgegeben.

RegelmaRige Sensor-Selbsttests einstellen

Diese Funktion I6st in regelmaRigen Abstanden den Sensor-
Selbsttest aus. Das Gerat Uiberprift dann routinemafig das
ordnungsgemalfe Funktionieren des Sensors.

1. Einstellungen > Sensor > DD Sensor Selbst wahlen
und bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

Sensorselbsttest manuell starten

Mithilfe dieser Funktion wird ein einzelner Sensor-Selbsttest
gestartet.

1. Einstellungen > Sensor > Sensortest wahlen und
bestatigen.

2. Start Sensortest wahlen und bestatigen.
3. Bestétigen wahlen.
v Das Testergebnis wird angezeigt.

14.5.2 Gaseinstellungen

Gaseinstellungen einstellen

Mithilfe dieser Funktion lassen sich Gasart, Messbereich und
Messeinheiten einstellen. Nur bestimmte Sensoren
unterstltzen diese Einstellungen.

1. Einstellungen > Sensor > Gas-Einst. wahlen und
bestatigen.

= Das aktuelle Messgas wird angezeigt.
2. Messgas aus der Liste wahlen und bestatigen.
= Die aktuelle Messeinheit wird angezeigt.
3. Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.
= Der aktuelle Messbereichsendwert wird angezeigt.
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4. Nur fir bestimmte EC-Sensoren: Messbereichsendwert
einstellen und bestatigen.

= Der neue Messbereichsendwert wird angezeigt.
5. Weiter wahlen und bestatigen.

= Eine Ubersicht mit den neuen Gaseinstellungen wird
angezeigt.

6. Nach der Uberpriifung Zuriick zum Menii oder

Bestétigen wahlen.
Zuriick zum Menii Zuriick zum Menu wahlen,
um die Funktion ohne Ande-
rung zu verlassen und mit
[OK] bestatigen.

Bestatigen wahlen, um die
Einstellungen zu uberneh-
men, und mit [OK] bestati-
gen.

Bestétigen

14.5.3 Sensor-Sperrfunktion einstellen

1. Einstellungen >Sensor > Sensorlock wahlen und
bestatigen.

2. Ein oder Aus wahlen.

Ein Das Gerat lehnt jeden Sensor ab, dessen
Sachnummer nicht mit der Sachnummer
des zuvor installierten Sensors Uberein-
stimmt.

Aus Das Gerat nimmt jeden geeigneten Sensor

an und liest die Standardeinstellungen flr
diesen Sensor ein. Dadurch werden aller-
dings samtliche benutzerdefinierten Einstel-
lungen durch die Standardeinstellungen des
neuen Sensors Uberschrieben.

14.6 Sensoreinstellungen PointGard 2200
CAT

14.6.1 Sensortyp

Mit dieser Funktion I&sst sich der installierte Sensortyp
definieren.

1. Einstellungen > Sensor > Sensortype wahlen und
bestatigen.

2. Sensortyp wahlen und bestatigen.

Bei Firmwareversionen < 2.0.11 des Geréts ist der Displaytext
DQ-Sensor nicht implementiert.

Um einen DQ-Sensor zu installieren, DD-Sensor wahlen.

14.6.2 Gaseinstellungen

Gaseinstellungen einstellen
Mit dieser Funktion werden die Messeinheiten eingestellt.

Diese Funktion wird nur angezeigt, wenn als Messeinheit
%LEL, %UEG, %LIE ausgewahlt wurde.

1. Einstellungen > Sensor > Gas-Einst. wahlen und
bestatigen.

Gebrauchsanweisung = Drager PointGard 2000 Series
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2. Messeinheit aus der Liste wahlen und bestatigen.

= Eine Ubersicht mit den neuen Gaseinstellungen wird
angezeigt.

3. Nach der Uberpriifung Zuriick zum Menii oder
Bestétigen wahlen.

Zuriick zum Menii Zurick zum Ment wahlen,
um die Funktion ohne Ande-
rung zu verlassen und mit

[OK] bestatigen.

Bestatigen wahlen, um die
Einstellungen zu tberneh-
men, und mit [OK] bestati-
gen.

Bestétigen

14.6.3 Einstellen der DD-Sensorverriegelung

Diese Funktion steht nur zur Verfiigung, wenn Relais
installiert sind. Mit dieser Funktion kann konfiguriert werden,
ob der DD-Sensor nach einer Messung bei hdherer
Konzentration als 100 %UEG quittiert werden muss.

1. Einstellungen > Sensor > DD Sensor Selbst. wahlen
und bestatigen.

= Die aktuelle Einstellung wird angezeigt.
2. Ein oder Aus wahlen und bestatigen.

Bei Firmwareversionen < 2.0.11 des Gerats ist der
Displaytext DQ-Sensorverriegelungnicht implementiert.
Um die Sensorverriegelung fur einen DQ-Sensor zu
andern, DD-Sensorverriegelung wahlen.

A WARNUNG

Explosionsgefahr

Wenn die Sensorverriegelung deaktiviert ist und ein Alarm mit

einer Explosionsgefahr quittiert wird, informiert das Gerat den

Endbenutzer (iber eine solche Gefahr durch dauerhaftes

Leuchten der roten LED.

» Vor der Quittierung einer Messbereichstiberschreitung
sicherstellen, dass die Gaskonzentration unter 100 %UEG
gesunken ist.

15 Entsorgung

E Dieses Produkt darf nicht als Siedlungsabfall entsorgt
werden. Es ist daher mit dem nebenstehenden Symbol
™= gekennzeichnet.
Drager nimmt dieses Produkt kostenlos zurtick. Infor-
mationen dazu geben die nationalen Vertriebsorganisa-
tionen und Dréager.

Entsorgung elektrochemischer Sensoren:

A WARNUNG

Gefahr von Explosionen und Veratzungsgefahr!
Sensorflissigkeiten kdnnen austreten und Veratzungen
verursachen.

» Sensoren nicht im Feuer entsorgen
» Nicht gewaltsam 6ffnen
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16 Technische Daten

16.1 Signaliibertragung zur
Auswerteeinheit
Messbereich und messtechnische Eigenschaften hangen

vom installierten Sensor ab (siehe Gebrauchsanweisung
und/oder Datenblatt der installierten Sensoren).

Frequenz der Messwertberechnung: 1 x pro Sekunde
(Aktualisierung der Anzeige, der Analogschnittstelle und der
Relais).

Analogsignal

Normalbetrieb 4..20 mA
Drift unter Null 3,8...4mA
Messbereichsiber- 20 ... 20,5 mA
schreitung

Geratefehler <1,2mA
Fehler an der Ana- >21 mA

logschnittstelle

Wartungssignal 3,4 mA stetiges Signal oder 1-Hz-
Modulation zwischen 3 und 5 mA

(wahlbar)

Impedanz der Signalschleife

Impedanzbereich Bereich der Versorgungs-

spannung
0 bis 230 Q bei 10 V DC
Linear mit der Versor- 10 bis 18 V DC
gungsspannung anstei-

gend von:

0 bis 230 Q bei 10 V bis

0 bis 500 Q bei 16 V

0 bis 500 Q 18 bis 30 V DC

16.2 Spannungsversorgung
16.2.1 AC-Version

Betriebsspannung 100-240 V (AC)™ 50-60 Hz

6w
3x0,75 mm?/ 3 x AWG 19/7

0,75 mm?/ AWG 19/7
8 mm /0,3 Zoll
isoliert

Nennleistung
Kabelspezifikation
Aderendhilsen

Einschaltstrom Max. 40 A bei 230 V (AC)™

50 Hz,
Kaltstart 25 °C
Betriebsstrom (max.) 0,5A
Relais-Auslegung (optional) SPDT, 0,1 A-5 Abei 230V
(~)

(AC)™, 50 Hz Min. 0.1 A-
5 Abei 30 V (DC)=.
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Sicherung

16.2.2 DC-Version
Betriebsspannung

Nennleistung
Kabelspezifikation
Aderendhilsen

Betriebsstrom (max.)

Relais-Auslegung (optional)

Sicherung

5x20mm T 0,5 AL 250 V
Va*x1%“T05AL250V

10-30 V (DC) ™
6W
2x1,5mm?/2 x AWG 16/7

1,5 mm?/ AWG 16/7

8 mm

isoliert

25A

SPDT, 0,1 A-5Abei 230V
o)

(AC)ZY, 50 Hz Min.fO,1 A-

5Abei30V (DC) —.

5x20 T2,5 AL250V
Ve x 14 T2,5 AL250V

16.3 Physische Spezifikationen

Gehausematerial

Gehauseschutzklasse
Display

Grofde (L x B x H)

Gewicht
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 Remote

Glasfaserverstarkter Polyes-
ter

IP 66

Auflésung 128 x 64 Pixel,
hinterleuchtet (griin oder rot)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 Zoll

3,9 kg
4,2 kg
3,8 kg

16.4 Umgebungsparameter

Sensorspezifikationen sind dem Sensor-Datenblatt des
entsprechenden Sensors zu entnehmen.

Temperatur (Lagerung)
Temperatur (Betrieb)
Relative Feuchte (Betrieb)

Relative Feuchte (offene Tiir)

Maximale Einsatzhohe
Druck

Verschmutzungsgrad

Gebrauchsanweisung

-20 ... +65°C /-4 ... +149° F
-20 ... +50° C/-4... +122° F

0 ... 95 % (nicht kondensie-
rend)

20 ... 90 % (nicht kondensie-
rend)

2000 m / 6561 ft

700 ... 1300 hPa
20,7 ... 38,4 inHg

PD2
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16.5 Anzugsdrehmoment fiir . Standardwert
. . Bereich 0
Gerategewinde Sensor Sach- % UEG
- nummer Min, Stan- Max. A1 A2
Teil Drehmoment Drehmoment Nm dard
Lbs. In.
PR 681238 0 100 100 20 40
Kabelverschrau- 13+4,4 1,5+0,5 DD/DQ 0
bung (M20 x 1,5)
Kabelverschrau- 16.7.2 Sensorbereich — elektrochemische
E’fg%KomermUtter Sensoren (EC-Sensoren)
Verschluss- 44..53 05..06 Bereich Standard-
schraube Sensor Sachnum- wert
Schrauben zum 22 25 mer Min. Stan- Max. ., a5
Fixieren/Lésen der dard
Abdeckung co 68 09 605 50 300 1000 30 100
CatEx-Sensor 194 £17 22+2 COLH 6812570 50 300 300 30 100
Steckverbinder-Schrauben COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
Netzanschlusska- 44 .53 0,5...0,6 H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
bel
: H2S 68 10 435 5 50 100 10 20
Steckverbinder 44 .53 0,5...0,6
Relais H2S HC 68 09 710 100 500 1000 100 200
4-bis-20-mA- 1,9..272 0,22 ...0,25 Oov1 68 10 740 20 50 200 10 20
Steckverbinder oV2 6810745 20 50 100 10 20
o NO 68 09 625 30 50 200 10 20
16.6 Kabelspezifikationen abgesetzter 02LS 6809630 5 25 25 19 23
CatEx-Sensor 02 6809720 5 25 100 19 23
Kabel mussen flr die vorgesehene Umgebungstemperatur Hydrid 68 09 635 0,3 1 20 0.1 0,2

ausgelegt sein.
Hydrid 68 09 980 0,3 1 1 0,1 0,2

Adern 3 oder 5, Schirmgeflecht SC
Abdeckung 280 % HCN 68 09 650 10 50 50 10 20
AuRerer Durchmesser fiir 6-12 mm /0,2 Zoll - 0.47 Zoll HCN LC 68 13 200 5 50 50 4 8
Kabelverschraubung NO2 6809655 5 10 100 2 4
KabelgroRe 1-1,5 mm? (14-18 AWG) NO2LC 68 13 205 1 5 20 05 1
Lange ") Max30m! )1 00 Fufs (DD- SO2 6809660 5 10 100 2 4
1) Weitere Informationen zur Kabellange und anderen méglichen Kabel- Ci2 68 09 665 ! 10 50 0.5 !
spezifikationen sind der Dokumentation des jeweiligen Polytron® SE- H202L 6809705 1 5 300 1 2
Ex-Messkopfes oder des Polytron®-AnschIussgehéuses zu entneh- C
men. (H:202 H 6809675 1000 4000 7000 200 2800
16.7 Sensorbereich und Standard- NH3FL 6813260 50 100 300 12,5 25
Alarmwerte NH3 HC 68 09 645 300 1000 1000 50 100
16.7.1 Sensorbereich — Warmetéonungssensoren H2 68 09 685 500 1000 3000 200 400
(CatEx) COCl2 6809930 01 1 20 01 02
Die Standard-Alarmwerte sind fur alle CatEx-Sensoren gleich. Hydra- 68 10 180 0,3 1 5 0,1 0,2
zin
03 68 10 290 05 1 5 0,1 0,2
HCI SC 68 09 640 20 30 100 5 10
AC 68 10 595 3 10 30 25 5
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16.8 Zubehor und Ersatzteile

Dieses Kapitel bietet eine nicht erschdpfende Ubersicht der
Ersatzteile, die mithilfe der in dieser Gebrauchsanweisung
beschriebenen Arbeitsschritte ersetzt werden kénnen.
Weitere Teile sind in der Ersatzteilliste aufgefihrt oder Giber

den DragerService zu erfragen.

16.8.1 Zubehor fiir PointGard 2x00

Teil Sachnummer
Spritzschutz 68 12 510
Kalibrieradapter V 68 10 536
Begasungsadapter 68 06 978
IR-Verbindungs-Set 45 44 197
Aufhangung 83 26 497

16.8.2 Zubehér fiir PointGard 2100 EC

Teil Sachnummer

Befestigungsset EC-Mess- 68 12 684
kopf Remote

Remote-Kabel + Stecker 83 23 305
(5 m)
Remote-Kabel + Stecker 8323315
(15m)

Remote-Kabel + Stecker 83 23 330
(30m)

Sensordiagnosedongle 83 17 860
Sensortestdongle 8317 619

16.8.3 Zubehor fiir PointGard 2200 CAT

Teill) Sachnummer

Anschlussgehduse aus Alu- 45 44 099
minium
(explosionsgeschiitzt Ex d)

Anschlussgehduse aus Edel- 45 44 098
stahl
(explosionsgeschutzt Ex d)

DragerSensor PR NPTDD 68 12 380
DragerSensor PR NPT DQ 68 14 150

Pontron® Kleines Standard- 68 127 11
gehause SE Ex PR M1 DD

(mit Sensor)

(erhohte Sicherheit Ex e)

Prozessadapter DD M30 x 68 12 470
1,4

1) DD steht fir Doppeldetektor und bezieht sich auf den im Messkopf
verwendeten Sensortyp. Bei der neuesten Version von Messkdpfen
wurde DD durch DQ ersetzt, um auf die Sensoren der nachsten

Generation zu verweisen.

64

16.8.4 Netzanschlusskabel

Region Sachnummer
Brasilien 83 26 448

Europaische Union /Russi- 83 26 449
schen Foderation

Vereinigtes Konigreich 83 26 450
U.S. A 83 26 451
Australien 83 26 452

Fir den Anschluss an Wandsteckdosen dirfen ausschlieflich
Netzanschlusskabel von Dréger verwendet werden. Bei
Festinstallationen mussen die Netzanschlusskabel den
Vorgaben unter 16.2 Spannungsversorgung entsprechen.

16.8.5 Befestigungsschrauben

Zur Befestigung des Geréts kann jede Art von Schraube mit
Innenantrieb und den folgenden Eigenschaften verwendet
werden.

Kopfdurchmesser max. 11,5 mm / max.

0,45 Zoll
AuRendurchmesser des 6 mm/0,2 Zoll
Gewindes

16.8.6 Ersatzteile

Teil Sachnummer
Kabelverschraubung (M20 x 83 14 595
1,5)

Kabelverschraubung (1,5”) 83 26 479
O-Ring 83 26 457
Kontermutter 1390 139
Verschlussschraube 83 26 456

Ersatzteilsatz Remote-CatEx- 83 26 496
Sensoranschluss
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16.9 Versionen und Sachnummern
PointGard 2000

Dieses Kapitel enthalt eine Ubersicht (iber die verfiigbaren
PointGard-2000-Versionen.

Teil Sachnummer
PointGard 2100 EC AC 8326 420
PointGard 2200 CAT AC 83 26 421
PointGard 2200 CAT AC 8326 422
Remote

PointGard 2100 EC DC 83 26 423

PointGard 2200 CAT DC 8326 424
PointGard 2200 CAT DC 83 26 425

Remote

PointGard 2100 EC AC 83 26 426
Green

PointGard 2200 CAT AC 83 26 427
Green

PointGard 2200 CAT AC 83 26 428
Remote Green
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1 Informations relatives a la sécurité

[i] La présente notice d'utilisation est disponible en plusieurs

langues et peut étre téléchargée au format électronique sur le
site Internet du produit concerné (www.draeger.com) ou une

version imprimée peut étre commandée gratuitement aupres
de Drager ou de boutiques spécialisées.

1.1 Consignes de sécurité

— Avant d'utiliser cet appareil, veuillez lire attentivement la
présente notice d'utilisation et celles des produits
correspondants.

— Observer scrupuleusement la notice d'utilisation.
L'utilisateur doit comprendre completement les indications
et les exécuter trés précisément. Utiliser I'appareil
uniquement pour les applications et dans les conditions
spécifiées dans ce document.

— Respecter toutes les lois, régles et réglementations
locales et nationales s'appliquant a cet appareil.

— Seul le personnel formé en conséquence peut contréler,
réparer et entretenir ce produit, comme décrit dans cette
notice d'utilisation. Les opérations de maintenance qui ne
sont pas décrites dans cette notice d'utilisation doivent
exclusivement étre exécutées par Drager ou par le
personnel spécialisé agréé par Drager.

— Drager recommande de souscrire un contrat de service
avec Drager pour tous les travaux de maintenance et de
confier toutes les réparations a Drager.

— Pour la maintenance, n'utiliser que des piéces et
accessoires Drager authentiques. Dans le cas contraire, le
bon fonctionnement du produit ne pourrait plus étre
garanti.

— Ne pas jeter la notice d'utilisation. Veillez a ce que les
utilisateurs conservent et utilisent cette notice de maniére
adéquate.

— Seul un personnel formé et compétent est autorisé a
utiliser ce produit.

— La maintenance doit étre effectuée comme décrit, voir
10 Maintenance.

— Nutiliser le produit que si les risques encourus par
I'environnement ont été évalués.

— Avant de connecter cet instrument a d'autres appareils

électriques non mentionnés dans la notice d'utilisation,
consulter Drager

— Aviser Drager en cas du défaut ou d'une panne de tout
composant.

— Les instruments ou composants ne doivent pas étre
modifiés, de quelque maniére que ce soit.

— L'utilisation de piéces défectueuses ou incomplétes n'est
pas autorisée.

— Toujours observer la réglementation applicable lors des
travaux de réparation effectués sur ces instruments ou
composants.
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1.2 Zone et conditions d'utilisation
prévues

— Observer les données et restrictions des notices
d'utilisation et/ou des fiches techniques des capteurs.

— L'instrument n'est pas destiné a une utilisation dans des

zones dangereuses avec des atmospheres a risque
d'explosion.

1.2.1 PointGard 2200 CAT a distance

Les capteurs peuvent étre utilisées dans les zones
dangereuses avec atmosphéres a risque d'explosion (zones 1
et 2, 21 et 22, classes | et Il, divisions 1 et 2).

En fonction du type de protection de la téte de déduction
sélectionnée.

/A PRUDENCE

Risque d'explosion

L'instrument en tant que tel n'est pas destiné a une utilisation
dans des zones dangereuses avec des atmosphéres a risque
d'explosion.

» Ne pas utiliser dans les atmospheéres a risque d'explosion.

1.3 Installation mécanique

— L'utilisateur final est responsable du positionnement
I'instrument au bon endroit. En cas de doute concernant
son emplacement, consulter les ingénieurs en application.

— Un respect strict doit étre observé relatif aux exigences et
aux codes locaux et nationaux régissant l'installation d'un
équipement de surveillance du gaz.

Les éléments suivants doivent étre pris en compte pour

trouver I'emplacement approprié pour l'instrument :

— Les propriétés physiques du gaz ou de la vapeur qui sera
détecté (par ex. sa densité)

— La circulation de I'air dans la zone

— Les considérations personnelles (par ex.
respiration/hauteur de travail)

— Le degré d'accessibilité nécessaire a des fins de
maintenance

1.4 Installation électrique

— Les codes en matiére d'électricité régissant la mise en
place et la connexion du courant électrique et des cables
de signalisation vers les équipements de surveillance
doivent étre strictement observés.

— Leréseau électrique sur lequel I'instrument est installé doit
étre doté d'un disjoncteur ou d'un fusible.

— Ledisjoncteur ou le fusible doit étre facilement accessible
et marqué comme correspondant a l'instrument.

— L'utilisation d'embouts est obligatoire.
— L'isolation du cable doit étre dénudée de 5a 7 mm.
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/A PRUDENCE

Risque d'explosion

Non testé dans les atmosphéres enrichies en oxygene
(>21 % d'02). Des lectures élevées hors échelle peuvent
indiquer une concentration combustible.

» Ne pas utiliser dans les atmosphéres enrichies en

oxygene.

Interface analogique

Afin d'assurer un fonctionnement correct de l'instrument,
I'impédance de la boucle de signal de 4 a 20 mA ne doit
pas dépasser 500 Ohm. En fonction de la tension de
service et de I'application , certaines impédances
minimales doivent étre observées .

Option de relais

Une intensité de max. 5 A autorisée pour les relais (SPDT
contact 5 A a 230 VAC, 5 Aa 30 VDC)

Pour les tensions > 30V CAou > 42,4V CA, on
recouvrira les lignes de relais avec une gaine de
protection ou on utilisera des lignes a double isolation.

Les cables de raccord au module de relais en option
doivent étre sélectionnés et sécurisés en fonction des
tensions de mesure, des intensités électriques et des
conditions ambiantes.

Les différences de tension peuvent provoquer des défauts
au niveau de l'isolement. Ne pas mélanger différentes
charges électriques avec différents types de tension (AC
ou DC). Lors de I'utilisation de charges DC, s'assurer que
les contacts de relais ne contrélent que les dispositifs qui
partagent la méme tension DC. Lors de I'utilisation de
charges AC, s'assurer que les contacts de relais ne sont

connectés qu'aux dispositifs qui partagent la méme phase.

1.5 Mise en service

Vérifier que le cablage des relais et les connexions du
capteur sont effectués avant de brancher I'appareil.

Avant d'établir le mode de fonctionnement normal de
I'instrument, contrdler que les réglages corrects de
configuration et d'étalonnage ont été effectués.

1.5.1 Calibrage

Notice d'utilisation

Pour obtenir un fonctionnement correct, ne jamais ajuster
la plage de réglage avant d'avoir ajusté le zéro.
L'exécution de ces opérations dans un ordre différent
entrainera des erreurs de calibrage.

Si le dispositif doit étre utilisé a haute altitude, la valeur
affichée sera inférieure a celle qui apparait au niveau de la
mer (réduction de la pression partielle). |l est recommandé
de refaire le calibrage en cas de changement d'altitude ou
de pression ambiante. Le calibrage a été fait en usine au
niveau de la mer.

Drager recommande de calibrer les instruments avec le
gaz devant ensuite étre détecté en service. Cette méthode
est plus exacte qu'un calibrage du gaz de remplacement.
Un calibrage de remplacement peut étre effectué
uniqguement dans le cas ou un calibrage du gaz @ mesurer
est impossible.

Drager PointGard 2000 Series
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Le méthane et I'nydrogéne doivent étre calibrés
uniquement avec un gaz cible et non avec un gaz
remplacement.

1.6 Pendant le fonctionnement

A AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Ouvrir l'instrument pendant son fonctionnement pourrait
causer un choc électrique.

>

Interrompre I'alimentation a l'instrument et attendre au
moins 1 minute avant de continuer.

1.6.1 Maintenance

Les intervalles de maintenance doivent étre définis pour
chaque installation. Selon les considérations de sécurité
et les conditions particuliéres a une application dans
lesquelles l'instrument est utilisé, il peut étre nécessaire
de réduire les intervalles.

Consulter la section Maintenant dans la notice d'utilisation
du transmetteur.

Dans des conditions normales, Drager recommande les
intervalles de calibrage* suivants )

Capteurs électrochimiques (EC) : 6 mois?)

Capteurs catalytiques (CAT) : 4 mois

2 Conventions utilisées dans ce
document
2.1 Signification des avertissements

Les symboles d'avertissement suivants sont utilisés dans ce
document pour signaler et mettre en relief les textes
d'avertissement associés auxquels I'utilisateur devra préter
une attention soutenue. Les symboles d'avertissement sont
définis comme suit :

Symbole Mention Risques liés a leur non-res-

d'avertis- d'avertisse- pect

sement ment

A AVERTISSE- Signale une situation potentiel-

MENT lement dangereuse qui, si elle

n'est pas évitée, peut entrainer
la mort ou des blessures
graves.

A ATTENTION  Signale une situation potentiel-

1)

2)

lement dangereuse qui, si elle
n'est pas évitée, peut entrainer
des blessures. Peut également
étre utilisé pour avertir d'une
utilisation incorrecte.

Observez la fiche de données des capteurs et la notice d'utilisation
des capteurs
Requis aux normes
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Symbole Mention Risques liés a leur non-res-
d'avertis- d'avertisse- pect
sement ment

REMARQUE Signale une situation potentiel-

lement dangereuse qui, si elle
n'est pas évitée, peut avoir des
conséquences néfastes pour le
produit ou I'environnement.

2.2 Marques déposées

- HART® est une marque déposée de HART
Communication Foundation.

3 Description

3.1 Vue d'ensemble du produit

La gamme de produits Drager PointGard 2x00 comprend 2
versions.

— PointGard 2100 EC est prévu pour les capteurs
électrochimiques (capteurs EC).

— PointGard 2200 CAT est prévu pour les capteurs
catalytiques Ex (capteurs CatEx).

3.2 Légende

Se référer aux figures de la page dépliante.

PointGard 2100 EC / PointGard CAT

1 Avertisseur sonore

2 Vis servant a verrouiller/déverrouiller le cou-
vercle

3 Port pour interface 4-20mA

4 Presse-étoupe pour cable d'alimentation

5 Port pour cébles de relais

6 Carte de circuits imprimés

7 Emplacement pour dongle de capteur

8 Commutateur DIP

9 Port pour capteur

10 Prise a 3 broches pour interface 4-20mA

1" Prise a 9 broches pour raccordements des
relais

12 Interface DIRA pour configuration PC

13 Interrupteur pour la couleur du rétro-éclairage
de l'affichage

14 Fusible pour alimentation AC

15 Prise d'alimentation, version AC

16 Prise d'alimentation, version DC

17 Fusible pour alimentation DC

18 Connecteur d'alimentation

19 Flash d'état vert ou feu clignotant orange
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20 Feu clignotant rouge

30 Cavalier

PointGard 2100 EC

21 Anneau a baionnette

22 Vis de réglage (vis Allen 2 mm)

23 Boitier du capteur EC

PointGard 2200 CAT

24 Bornier de raccordement du capteur a dis-
tance

25 Cable de capteur a distance CatEx 5 fils

26 Cable de capteur a distance CatEx 3 fils

27 Capteur CatEx

28 Prise pour connecteur du capteur a distance
CatEx

29 Prise pour connecteur du capteur CatEx

31 Kit de piéces détachées pour cablage sur site
a 3fils

3.3 Description des fonctions

Les versions de la gamme de produits Drager PointGard 2000
sont des systémes de détection de gaz autonomes. Les
conditions d'alarme sont indiquées par les dispositifs d'alarme
intégrés. 2 versions des combinaisons de feux clignotants
sont disponibles.

— Feux clignotants de couleur orange et rouge
Le clignotant orange indique la pré-alarme A1. Le
clignotant rouge indique I'alarme principale A2.

— Flash d'état vert et feu clignotant rouge
Le flash d'état vert s'éteint en cas de défaut ou de
condition d'alarme. Le clignotant rouge indique I'alarme
principale A2 et la pré-alarme A1.

Une sortie analogique 4-20 mA lui permet de communiquer
avec une centrale de commande. Les équipements sont
disponibles avec une alimentation DC ou AC. Les
concentrations de gaz, les informations d'état et le menu
déroulant sont affichés sur un écran LCD rétroéclairé et 3
LED de couleur. La couleur du rétro-éclairage peut passer du
rouge au vert.

Les types d'alarmes des dispositifs d'alarme intégrés, comme
les modes de clignotement et le son de I'avertisseur sonore,
peuvent étre configurés a l'aide d'un commutateur DIP. Les
instruments peuvent étre équipés de dongles :

— Le dongle de test du capteur active l'auto-test du capteur
(pour certains capteurs seulement)

— Le dongle Diagnostic active 'auto-test du capteur,
I'affichage de la vitalité du capteur, et les fonctions de
diagnostic du capteur (uniqguement certains capteurs et
fonctions)

3.3.1 PointGard 2100 EC

L'instrument surveille la concentration des gaz toxiques ou de
I'oxygéne dans l'air ambiant, suivant le capteur installé. Le
capteur EC doit étre commandé et installé séparément. Un
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botitier pour capteur EC a distance, avec un cable pouvant
aller jusqu'a 100 pieds (30 m), peut étre commandé comme
accessoire.

3.3.2 PointGard 2200 CAT

L'instrument surveille la concentration des gaz et des vapeurs
inflammables dans I'air ambiant, suivant le capteur installé.

L'appareil PointGard 2200 se décline en 2 versions :
— Avec un capteur CatEx déja installé

— CatEx a distance pour des applications a distance avec un
boitier de jonction Polytron® ou des tétes de détection
Polytron® SE Ex.

Les capteurs peuvent étre utilisés dans les zones
dangereuses avec atmosphéres a risque d'explosion
(zones 1 et 2, 21 et 22, classes | et ll, divisions 1 et 2).
En fonction du type de protection de la téte de détection
sélectionnée.

Pour obtenir de plus amples renseignements, consulter la
notice d'utilisation correspondante (90 33 176 ou

45 44 286).

/A PRUDENCE

Risque d'explosion

L'instrument en tant que tel n'est pas destiné a une utilisation
dans des zones dangereuses avec des atmosphéres a risque
d'explosion.

» Ne pas utiliser dans les atmospheéres a risque d'explosion.

3.4 Domaine d'application

L'instrument a été congu pour surveiller en continu les
concentrations de gaz toxiques ou inflammables. Si la
concentration de gaz dépasse le seuil d'alarme défini, les
dispositifs d'alarme intégrés (avertisseur sonore et
clignotants) de l'instrument sont activés. Des dispositifs
d'alarme externes peuvent également étre raccordés au
systéme et étre activés par les relais intégrés. Un systéme de
gestion des alarmes peut étre intégré a I'aide de l'interface 4-
20 mA ou des relais.

L'instrument n'est pas destiné a une utilisation dans des
zones dangereuses avec des atmospheres a risque
d'explosion.

3.5 Homologations
3.5.1 Etats-Unis et Canada

Compatibilité électromagnétique: Appareil de classe B, usage
résidentiel, conforme a la norme ICES-3 (B)/NMB-3 (B)

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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REMARQUE

Tout changement ou modification, non expressément
approuvé par la partie responsable de la conformité,
pourrait faire perdre son droit a I'utilisateur a utiliser
I'équipement.

Cet appareil est conforme a la section 15 de la réglementation
FCC et aux normes RSS d'Industrie Canada exemptes de
licence.

Son utilisation est assujettie aux deux conditions suivantes :

— Cet appareil ne doit pas causer d'interférences nuisibles;
et

— Cet appareil doit accepter toute type interférence, y
compris des interférences qui peuvent provoquer un
fonctionnement non désiré.

Appareil numérique de classe B conformément a la
section 15 de la réglementation FCC

[i] L'équipement a été testé et déclaré conforme aux limites
pour un appareil numérique de classe B conformément a la
section 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont
prévues pour fournir une protection raisonnable contre les
interférences nuisibles dans une installation résidentielle. Cet
équipement produit, utilise et peut émettre de I'énergie radio
électrique et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément aux
présentes instructions, peut causer des interférences
nuisibles aux communications radio. Cependant, il n’existe
aucune garantie que ces interférences ne surviennent pas
dans une installation particuliere.

Si cet appareil cause des interférences nuisibles a la
réception des signaux de radio ou de télévision, ce qui peut
étre déterminé en allumant et en éteignant I'appareil, on
encourage I'utilisateur d'essayer de corriger ces interférences
en prenant 'une ou plusieurs des mesures suivantes :

— Réorienter ou relocaliser I'antenne réceptrice.

— Augmenter la séparation entre 'équipement et le
récepteur.

— Connecter I'équipement a une sortie d'un circuit autre que
celui auquel le récepteur est connecté.

— Consulter le revendeur ou un technicien radio/TV
expérimenté pour obtenir de l'aide.

4 Montage et installation

4.1 Ouvrir et fermer I'instrument

A\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Quvrir l'instrument pendant son fonctionnement pourrait
causer un choc électrique.

» Interrompre l'alimentation a l'instrument et attendre au
moins 1 minute avant de continuer.

1. Desserrer les vis (2) et ouvrir le couvercle.
2. S'assurer que les connexions suivantes sont correctes :

a. Les vis de céblage sont serrées avec le bon couple de
serrage (4.4 ...5.3Lbs.In./0.5... 0.6 Nm).
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b. Tous les connecteurs de cable sont sécurisés par des
vis.

c. Le connecteur du capteur est branché (PointGard
2x00 CAT uniquement).

d. Les fils du cable qui ménent au boitier sont maintenus
a l'aide d'attaches de cable.

3. Fermer le couvercle et resserrer les vis (2) en respectant
le couple prescrit (22 Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 Préparation du cable d'alimentation

Les cables d'alimentation doivent étre commandés
séparément et branchés a l'instrument sur place. Pour plus
d'informations sur les propriétés recommandées des cables
et les références de piéces, consulter 16.2 Alimentation.
Chaque cable utilisé doit étre conforme aux propriétés et doit
étre préparé en suivant les instructions suivantes.

1. Dénuder le cable d'alimentation.

2. Régler la longueur du ou des cables (version CA
uniquement). Le cable de protection de mise a la terre doit
étre plus long que les autres.
LIN:50mm+10mm/1,9in+0,4in
PE:65mm+10mm/2,5in+ 0,4 in

3. Brancher les embouts. Pour plus d'informations sur les
propriétés des embouts recommandés, consulter
16.2 Alimentation.

4.3 Connecteur d'alimentation et
tableaux de cablage

Un connecteur a 3 broches (18) est fourni pour brancher un
céble d'alimentation.

[ 1
0 |: 1
0 [ 2
0 |: 3
Tableau de cablage, version AC
Broche Marque Fonction
1 L Ligne
2 PE © Protection de mise a
la terre
3 N Neutre
Tableau de cablage, version DC
Broche Marque Fonction
1 M/- V-
2 PE @ Protection de mise a
la terre
3 P/+ V+
72
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4.4 Branchement du cable d'alimentation

1. Ouvrir l'instrument.

2. Faire passer le cable d'alimentation a travers le presse-
étoupe (4) correspondant.

3. Insérer les tresses du cable d'alimentation dans le
connecteur a 3 broches fourni (18) en respectant les
tableaux de cablage et les figures A, B ou C sur la page
dépliante.

— Pour la version DC de l'instrument :
Si un cable non blindé est utilisé ou si la protection de
mise a la terre n'est pas connectée, ponter les
broches 1 et 2 (voir la figure C sur la page dépliante).

4. Resserrer les vis du connecteur en respectant le couple
prescrit (4.4 ... 5.3 Lbs. In./ 0.5 ... 0.6 Nm).

5. Maintenir les fils du cable en place en fixant une attache
de cable autour des fils.

6. Brancher le connecteur d'alimentation (18) dans la prise
d'alimentation appropriée.

— Pour la version DC : Prise d'alimentation 16
— Pour la version AC : Prise d'alimentation 15

7. Resserrer les vis en respectant le couple prescrit (4.4 ...
5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

8. Fermer l'instrument.

4.5 Montage de lI'instrument

L'instrument peut étre monté directement a travers les orifices
de fixation internes ou en utilisant les supports de fixation en
acier inoxydable fournit en option (83 26 497).

Pour monter l'instrument sans supports :

1. Préparer une surface plane en respectant les instructions
de montage (90 33 793) ou les dimensions mentionnées a
I'arriere du boitier

— Garder suffisamment d'espace autour de l'instrument
pour permettre sa maintenance et le remplacement du
capteur :

A gauche : 200 mm / 8 pouces
Vers le bas : 180 mm / 7 pouces

— Monter l'instrument a I'aide de vis. Pour plus
d'informations sur les propriétés des vis
recommandées, consulter 16.8.5 Vis de montage.

4.6 Connexions a interface
4.6.1 Préparation des connexions a interface

1. Ouvrir l'instrument.
2. Retirer le bouchon déme du presse-étoupe approprié.
— Pour les raccords de relais : Presse-étoupe 5

— Pour les connexions a interface 4-20mA : Presse-
étoupe 3

3. Resserrer le contre-écrou en respectant le couple prescrit
(13 +/-4.4 Lbs. In. /1.5 +/- 0.5 Nm).

Dénuder l'isolation du cable sur 5a 7 mm.
Utiliser un embout pour les conducteurs a brins fins.
6. Poursuivre ensuite avec I'étape appropriée.

o s
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4.6.2 Raccords de relais
4.6.3 Interface 4-20mA

Connexion des relais

Connexion de l'interface 4-
20mA

4.6.2 Raccords de relais

Les raccords de relais autorisent I'activation des dispositifs
d'alarme externes.

Connecteur a 9 broches

Un connecteur a 9 broches est fourni pour le cablage des
relais.

A\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Des différences de tension peuvent entrainer des défauts
d’isolement.

» Ne pas utiliser des charges électriques avec des types de
tension différents (AC ou DC).

» Dans le cas de charges DC, s’assurer que seuls des
appareils avec la méme tension nominale DC sont
commandés par les contacts du relais (par ex. < 120 V).

» Dans le cas de charges AC, s’assurer que les contacts du
relais sont reliés uniquement a des appareils qui sont sur
la méme phase.

A\ AVERTISSEMENT

Risque de choc électrique

Toute tension dépassant la trés basse tension (ELV) pose un

risque de choc électrique.

Limite de trés basse tension pour AC <50 V

Limite de trés basse tension pour DC < 120 V

» Sila tres basse tension dépasse la limite, brancher la
broche n° 2 (protection de mise a la terre) du connecteur
d'alimentation (18) a la protection de mise a la terre.

Tableau de cablage du raccord de relais

Si les réglages d'usine par défaut sont utilisés, les relais sont
sous tension lors du fonctionnement normal. Cela assure un
fonctionnement sécurisé.

Connecteur de relais

Les étiquettes de relais (NO, COM, NC) représentent |'état
par défaut (normal actif) de tous les relais lorsque l'instrument
est sous tension.

Bro- Marqu Relais

che e

1 NF A1 A1 Normalement fermé
2 COM A1 Commun

3 NO A1 Normalement ouvert
4 NF A2 A2 Normalement fermé
5 COM A2 Commun

6 NO A2 Normalement ouvert

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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Bro- Marqu Relais

che e

FLT Dys- Normalement fermé
fonc-
tionne

ment

8 COM Dys- Commun
fonc-
tionne

ment

Dys- Normalement ouvert
fonc-
tionne

ment

Connexion du connecteur a 9 broches

1. Faire passer les cables de relais a travers le presse-
étoupe correspondant (5).
2. Insérer les cables de relais dans le connecteur a 9
broches fourni.
a. Brancher les cables pour A1 (pré-alarme), A2 (alarme
principale) et FLT (relais de défaut) aux bornes.

b. Vérifier que les connexions sont appropriées en
fonction du tableau de cablage et des marques sur la
carte de circuits imprimés.

¢. Maintenir les fils du cable en place en fixant une
attache de cable autour des fils.

3. Brancher le connecteur a 9 broches dans la prise (11) et
resserrer les vis en respectant le couple prescrit (4.4 ...
5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

4. Fermer l'instrument.

4.6.3 Interface 4-20mA

L'interface 4-20mA permet la transmission des valeurs
mesurées vers une unité de contréle. Seul un fonctionnement
comme source de courant est permis.

Connecteur a 3 broches

Un connecteur a 3 broches est fourni pour le branchement du
cablage de l'interface 4-20mA.

]

E |03 1

] OFf 2

E | Of 3
]

Tableau de cablage de la connexion a interface 4-20 mA

Bro- Marque Fonction

che

1 P Signal 4 a 20 mA +
2 PE Gaine

3 M Signal 4 a 20 mA -
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Connexion du connecteur a 3 broches

1. Faire passer les cables de l'interface 4-20 mA a travers le
presse-étoupe correspondant (3).

2. Retirer le pont entre la broche 1 et la broche 3 du
connecteur a 3 broches.

3. Insérer les cables de relais dans le connecteur a 3
broches fourni

a. Veérifier que les connexions sont appropriées en
fonction du tableau de cablage et des marques sur la
carte de circuits imprimés.

4. Maintenir les fils du cable en place en fixant une attache
de cable autour des fils.

5. Brancher le connecteur dans la prise (3) et resserrer les
vis au couple de serrage indiqué (1.9 ... 2.2 Lbs. In. / 0.22
... 0.25 Nm).

6. Fermer l'instrument.

REMARQUE

A moins que des mesures spéciales soient prises (par ex.
mise a la terre capacitive), la gaine ne doit étre connectée
qu'a une extrémité.

REMARQUE
Si l'interface 4-20mA n'est plus utilisée, réinstaller le pont
entre la broche 1 et la broche 3 du connecteur a 3 broches.

4.7 Connexion de I'équipement au
systéme de surveillance Drager

Pour les informations de connexion, veuillez-vous reporter a
la notice d'utilisation jointe au systéeme de commande Drager.

4.8

Les dongles logiciels suivants sont disponibles pour le
PointGard 2100 EC :

Installation de dongles logiciels

Dongle test pour capteur 83  Active l'auto-test du capteur
17 619 (pour certains capteurs seu-
lement).

Dongle de diagnostic 83 17
860

Active l'auto-test du capteur,
I'affichage de la vitalité du
capteur et les fonctions de
diagnostic du capteur (uni-
quement certains capteurs et
fonctions).

1. Ouvrir l'instrument.

2. Insérer le module de test avec son logo Drager vers le
haut dans I'emplacement de la carte de circuits imprimés
a l'arriére du couvercle (7).

3. Fermer l'instrument.
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5 Installation des capteurs

5.1 Installation des capteurs EC
Ce point ne s'applique qu'au PointGard 2100 EC.

5.1.1

Pour le PointGard 2100 EC, le capteur doit étre commandé
séparément et installé conformément a la présente notice
d'utilisation.

1. Si l'instrument est déja opérationnel, activer la fonction
pour remplacer le capteur ( Fonction pour changement de
capteur). Sinon, un message d'erreur est affiché lorsque le
capteur est débranché.

Desserrer la vis de réglage (22).
Retirer I'anneau a baionnette (21) du boitier.

4. Retirer et jeter la plaque de recouvrement ou I'ancien
capteur, respectivement.

5. Retirer le capteur neuf de son emballage et s'assurer qu'il
s'agit d'un DragerSensor.

6. Insérer le capteur dans I'ouverture du capteur avec le logo
Drager vers le haut.

7. Réinstaller 'anneau a baionnette sur le capteur, et tourner
dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a ce que le
capteur soit verrouillé en place.

8. Resserrer la vis de réglage (22).

Installer les capteurs EC

wn

5.1.2 Installation du boitier pour capteur EC a
distance

/A PRUDENCE

Risque d'explosion

Boitier pour capteur EC a distance n'est pas destiné a une
utilisation dans des zones dangereuses avec des
atmospheéres a risque d'explosion.

» Ne pas utiliser dans les atmosphéres a risque d'explosion.

Préparations pour monter le capteur EC a distance

Un support de fixation en acier inoxydable est compris dans le
boitier du capteur a distance (référence de piece 6812684),
afin de monter le capteur EC sur un mur ou sur un poteau.

C———7

F Te
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Notice d'utilisation

Monter le support pour mur ou pour poteau comme
spécifié dans la notice de montage fournie avec le support
(90 33 247).

. Visser la téte de détection EC avec la vis et la rondelle

fournies (6) au support (8).

. Choisir un capuchon adapté (7), le libérer et le poser sur
la vis.

. Installer le capteur EC conformément a la procédure
décrite dans .5.1 Installation des capteurs EC.

Connecter la téte de détection EC a I'équipement

N }@J

Desserrer la vis de réglage (22).

Dévisser I'anneau a baionnette (21) et retirer le joint plein.

Diriger I'anneau a baionnette (21) le long du céble vers
I'adaptateur de capteur a distance (4).

. Connecter la fiche du cable de télécommande (11), a la
téte de détection a distance EC (12) et verrouiller.

. Attacher le cable avec gaine (13) au point de mise a la
terre (14) du coffret (filetage M5).

Insérer I'adaptateur a distance (4) dans I'ouverture.
L'inscription Drager de I'adaptateur du capteur doit pointer
vers le marquage présent sur le boitier de la téte de
détection.

. Verrouiller I'adaptateur du capteur avec lI'anneau a
baionnette.

. Fixer le cable avec gaine (15) au point de mise a la terre
du boitier.

Resserrer la vis de réglage (22).

Drager PointGard 2000 Series

35145
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5.2 Connexion de la version CatEx a

distance

Ce point ne s'applique qu'au PointGard 2200 CAT a distance.

La version de I'équipement CatEx a distance peut étre
connectée a 2 versions de capteur a distance.

Boite de jonction® Polytron

Pour obtenir de plus amples informations et pour savoir
comment l'installer, consulter la notice d'utilisation
correspondante (45 44 286)

Tétes de détection Polytron® SE Ex

Pour obtenir de plus amples informations et pour savoir

comment les installer, consulter la notice d'utilisation
correspondante (90 33 181)

Une application a distance peut étre raccordée a I'équipement
via un cable 3 ou 5 fils. Les cables devraient étre blindés.
Pour plus d'informations sur les caractéristiques des cables et
les longueurs de cables, consulter 16.6 Spécifications du
cable pour capteur CatEx a distance.
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Connecteur a 6 broches

Un connecteur a 6 broches (18 96 119) et un kit de piéces
détachées (83 26 496) avec des embouts et 2 morceaux de fil
sont fournis pour des applications a distance.

3-core 5-core

o o = a3 I W W W ]

6 543 21 6 54 3 21

atamge

Tableau de cablage pour connecteur CatEx a distance

Le tableau indique les bornes, c6té capteur ou cété boitier de
jonction correspondantes a chacune des broches du
connecteur a 6 broches.

Borne

Broche du Tétes de détection Poly- Boite de jonction
connec-  tron® SE Ex Ex d® Polytron
teur

1 gaine du cable

2 1 marron / 1a

3 1 marron / 1b

4 2 jaune /2

5 3 noir / 3a

6 3 noir / 3b

5.2.1 Connecter la version CatEx a distance

1. Ouvrir l'instrument.
2. Retirer le bouchon du port du capteur (9).
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3. Faire passer le cable de la téte de détection ou de la boite
de jonction a travers le port du capteur (9).

4. Dénuder l'isolation du cable sur 5a 7 mm.

5. Connecter les embouts aux tresses du cable.
Si un cable a 3 fils est utilisé :

A Consulter la figure D1 sur la page dépliante.

B Regrouper les pieces de cables pré-assemblées avec
les cables du site correspondants dans un embout
jumeau et le sertir.

Si des cables blindés sont utilisés :

A Dénuder la gaine sur 45 mm.
B Entortiller la tresse métallique et ajouter un embout.

C Raccorder la tresse métallique a la broche 1 du
connecteur capteur (24)

6. Brancher le cable au connecteur capteur (24) comme
indiqué dans la figure D sur la page dépliante et dans le
tableau de cablage.

Brancher le connecteur capteur (24) sur la prise (28).
Fermer l'instrument.

®© N

6 Mise en service de l'appareil

1. Brancher le cable d'alimentation a une source de courant.
= L'appareil débute sa phase de stabilisation.

= L'écran affiche que le capteur sera prét pour une
mesure dans hh:mm:ss (décompte).

2. Attendre que la phase de stabilisation soit terminée.
En fonction du capteur installé, la phase de stabilisation
peut prendre de 5 minutes a 12 heures. Les réglages
peuvent étre effectués dans le menu.
3. Calibrer le capteur
4. Effectuer le test:
a. Vérifier la transmission du signal vers l'unité de
commande.
b. Vérifier le déclenchement des dispositifs d'alarme
intégrés.

c. Les relais externes connectés en option

7 Fonctionnement

L'instrument n'est ni certifié SIL, ni conforme aux normes
HART. Les fonctionnalités SIL et HART ne sont ainsi pas
prises en charge. Toutefois, les symboles et fonctionnalités
SIL et HART peuvent s'afficher a I'écran. Aucun matériel ni
accessoire n'est disponible pour permettre un fonctionnement
HART.

7.1 Affichage, interface analogique et
état du relais

Les exemples d'affichage suivants montrent le PointGard
2100 EC.

Pour le PointGard 2200 CAT, des noms de gaz sont définis.
Les noms de gaz peuvent étre saisis. Pour saisir les noms de
gaz, contacter Drager.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series



7.1.1 Mode de mesure

Exemple d'affi-
chage

Description

En mode normal de fonctionnement,
2 O 9 I'affichage montre la concentration de
. gaz mesurée, le gaz sélectionné et
I'unité de mesure.
02 Vol.%

Dépasse les seuils d'alarme.
L'exemple indique la préalarme A1.

19.0

7.1.2 Statuts spéciaux

Il est impossible de garantir I'exactitude des mesures ou des
alarmes lorsque l'appareil a un statut spécial.
Celaestlecas:

— Lorsque la concentration de gaz dépasse la plage de
mesure.

— Lorsqu'un défaut se produit.

— Lorsque les alarmes sont désactivées.
La fonction de mesure (sortie d'affichage et interface
analogique/numérique) reste active.

— Lors du calibrage.

— Lors des tests au gaz.

— Pendant la phase de stabilisation.
— Pendant la maintenance.

Pour l'intensité électrique de l'interface analogique
correspondant au signal analogique, voir 16.1.

Exemple d'affi-
chage

i

Description

La valeur dépasse la plage de
mesure

La concentration de gaz se situe hors
de la plage de mesure du capteur.
Interface analogique : Sortie de la
plage de mesure

Relais : Relais A2 commute

La valeur est en dessous de la
plage de mesure

La concentration de gaz se situe hors
de la plage de mesure du capteur.
Interface analogique : Dérive en
dessous de zéro

Relais : Relais de défaut commute

IRy

Vol.%

Indication de défaut

Le symbole & s'affiche sur le coté
droit de I'écran.

Interface analogique : Signal de
défaut

Relais : Relais de défaut commute

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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Exemple d'affi- Description

chage

P Indication de maintenance
2 O 9 Le symbole # s'affiche sur le coté
. droit de I'écran.
02

Ceci est affiché lorsque les alarmes
. sont désactivées, pendant les

calibrages, le test au gaz et les tra-

vaux de maintenance.

Interface analogique : Courant de

maintenance

Relais : Aucune modification

Vol.%

Indication d'avertissement

2 O 9 o Le symbole [ s'affiche sur le coté
. droit de I'écran.
02

Interface analogique : Courant
- davert.V
Relais : Aucune modification

Vol.%

1) Seul le courant d’avertissement est activé. Réglage par défaut
d'usine : désactivé.

Stabilisation phase 1

Le symbole [2] s'affiche sur le coté droit de I'écran.

Le temps restant est indiqué sur le cété gauche de I'écran.
Interface analogique : Courant de maintenance
Relais : Relais de défaut commute

Pendant la phase de stabilisation 1, le fonctionnement du
relais de défaut est configurable (Voir "Réglage relais défaut
période de stabilisation 1", page 85)

Stabilisation phase 2
Le symbole [E s'affiche sur le coté droit de I'écran.

La valeur mesurée est indiquée sur le coté gauche de I'écran.
Interface analogique : Valeur mesurée

Relais : Comportement conformément au mode de mesure
(le relais de défaut n’indique pas une phase 2 de
stabilisation.)

7.1.3 Terminer les status spéciaux

La valeur est en dessous/dépasse la plage de mesure

L'écran indique que la concentration de gaz se situe hors de
la plage de mesure du capteur. L'indication disparait dés que
la concentration de gaz se situe dans la plage de mesure.

REMARQUE

Dysfonctionnement du capteur

Des concentrations de gaz hors de la plage de mesure du
capteur peuvent provoquer des dysfonctionnements du
capteur.

» \Vérifier le calibrage.

PointGard 2200 spécifique CAT :

Un dépassement de la plage de mesure doit étre acquitté
avec [OK] aprés avoir vérifié que la concentration de gaz est
en dessous de 100 % LIE (p.ex. en utilisant un instrument
portatif).
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L’auto-maintien des alarmes est le réglage par défaut de
l'instrument.

Pour les instruments sans relais, le dépassement de la plage
peut étre réglé sur Sans auto-maintien. Dans ce cas,
l'indication de dépassement de la plage disparait. L'unité de
commande doit prendre en charge cette fonction ! Pour plus
d’'informations voir : "Réglage auto-maintien du capteur DD",
page 94.

Indication de défaut / d'avertissement

Les défauts et avertissements sont « sans auto-maintien ».
Lorsque I'état de défaut ou d'avertissement est supprimé, le
message disparait.

Pour résoudre les conditions d'avertissement et de défaut,
afficher le code d'erreur ou le message d'avertissement (Voir
"Affichage des informations”, page 79) et démarrer le
dépannage (Voir ", page ).

7.2 Indications des LED et des symboles
Symbole LED

ﬁ% Rouge
AN Jaune

@ Vert

Etat LED

— Lorsque la premiére alarme (pré-alarme) a été

déclenchée, la LED rouge clignote en mode unique
nn

Description
Alarme déclenchée

Dysfonctionnement

Sous tension

— Lorsque la deuxiéme alarme (alarme principale) a été

déclenchée, la LED rouge clignote en mode double
Junnn_

— Lorsque l'alarme est acquittée avant que les conditions
d'alarme ne soient supprimées, la LED rouge est allumée
en continu pour indiquer la condition d'alarme actuelle.

7.3 Définitions des indicateurs affichés a
I'écran
Symbol

Explication

Message d'erreur disponible.
Message d'avertissement disponible.

Le signal de maintenance est transmis.

Dépassement de la plage de mesure de
l'interface analogique.

Mesure inférieure a la plage de mesure de
l'interface analogique.

Symbol Explication
L'interface analogique est réglée a une
E valeur fixe et ne transmet pas de valeur
mesurée.
SIL SIL est activé. L'instrument n'est pas certi-

fié SIL. Les fonctionnalités SIL ne sont pas
prises en charge, mais le symbole pourrait
apparaitre a I'écran.

7.3.1 PointGard 2100 spécifique EC :

Symbol Explication
Maintenance « préventive » : Le capteur
est prét a fonctionner.
Maintenance « préventive » : Le capteur
est prét a fonctionner, mais sa durée de vie

utile est presque complétement écoulée.

Maintenance « préventive » : Le capteur
est encore prét a fonctionner, mais il
devrait étre remplacé le plus tét possible.

La mémoire de données est active en
mode réécriture.

La mémoire de données est active en
mode empilage.

Tl b ]

7.4 Panneau de commande

Bou- Fonction

ton

@ Touche vers le haut / fonction

® Touche vers le bas / menu

® Différentes fonctions selon le type de menu

7.5 Mode Info et touche de fonction
7.5.1 Activer le mode Info

Le mode Info sert a afficher les informations concernant
l'instrument. Cela n'interrompt pas le fonctionnement normal
de l'instrument.

e Taper sur @ et maintenir appuyé pendant 3 secondes en
mode mesure.

7.5.2 Navigation en mode Info

Bou- Fonction

ton

@ Passe a I'écran suivant

® Revient a I'écran précédent
Met fin au mode Info

Si aucune touche n'est actionnée pendant 30 secondes,
l'instrument repasse automatiquement en fonctionnement
normal.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series



7.5.3 Utiliser la touche de fonction

En utilisant la touche de fonction, une fonction préréglée peut
étre exécutée. Par défaut, les dysfonctionnements sont
affichés.

e Appuyer et maintenir la pression sur @ pendant
1 seconde en mode de mesure.

Pour configurer la touche de fonction, voir 11.7 Configurer la
touche de fonction.

7.6 Menu
7.6.1 Navigation dans le menu
Bou- Fonction
ton
@ Défiler vers le haut.
Définir des valeurs.
® Défiler vers le bas.
Définir des valeurs.
® Confirmer la saisie.

Sélectionner des menus et des fonctions.

7.6.2 Mots de passe

Code Mainten. Accés a l'information (menu Information)

et réglages du calibrage (menu Calibrage)

Par défaut: _ _ _ 1

Code Config. Accés a toutes les configurations et tous
les menus
Par défaut: _ _ _ 2

Pour changer les mots de passe, voir 11.4.

7.6.3 Accéder au menu

e Pour accéder directement au menu Information :

a. Appuyer et maintenir la pression sur (g) pendant
1 seconde en mode de mesure.

e Pour accéder au menu Calibrage :

a. Appuyer et maintenir la pression sur (¥) pendant
3 secondes en mode de mesure

b. Sélectionner Entrer code.
c. Saisir Code Mainten..
o Pour accéder a tous les menus :

a. Appuyer et maintenir la pression sur () pendant
3 secondes en mode de mesure

b. Sélectionner Entrer code.
Saisir Code Config..

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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7.6.4 Affichage des informations

Sélectionner I'élément de menu approprié a partir du
menu Information :

Instrument

Rapport d’ Affiche les messages d'avertissement en

Info texte clair et les numéros correspondants.
Si plusieurs messages d'avertissement
sont disponibles, un message indicateur
sera affiché (par ex. 1/3 = écran 1 de 3).

Liste Affiche les messages d'erreur en texte clair
d'erreurs et les numéros correspondants.
S'il y a plusieurs défauts, un message indi-
cateur sera affiché (par exemple 1/3 =
écran 1 de 3).
Drapeaux Cette fonction affiche les codes d'avertisse-
de I'appa- ment et de défaut sous forme de tableau. Si

reil tous les codes sont 00, il n'y a pas de mes-
sages de défaut ni d'avertissement.

Afficher Cette fonction affiche un apergu des

Modules modules matériels installés. Pour accéder
aux informations détaillées, sélectionner le
module approprié.
M = modules installés
[0 = modules non installés

Capteurs

Vitalite!)  La vitalité du capteur et affichée en %. Dra-
ger recommande de remplacer le capteur si
la vitalité est de moins de 25 %.

Date du La date du calibrage, l'unité, le gaz et la

dernier concentration du dernier calibrage sont affi-

calibrage chés.

Date du Affiche la date du prochain calibrage a

prochain  effectuer

calibrage

Temp, du Le courant et la température la plus élevée

capteur’)  du capteur sont affichés.

Mémoire

Etatde la  Affiche I'état de la mémoire (active ou non

mémoire  active)

Graphe Affiche I'historique des 15 dernieres

minutes sous forme de graphe
temps / concentration.

1) PointGard 2100 EC uniquement. Fonction uniquement disponible
avec le dongle Diagnostic.

8 Calibrage

Un calibrage contréle et ajuste la précision des mesures avec
une concentration de gaz étalon connue. On commence par
régler le point zéro du capteur, puis sa sensibilité est calibrée.
Les calibrages doivent étre effectués régulierement. La
longueur des intervalles de calibrage dépend des conditions
ambiantes dans lesquels le capteur est utilisé.
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Dérives du capteur dues aux conditions ambiantes et a son
vieillissement. Les dérives du capteur ont un impact négatif
sur la précision de mesure. Les calibrages rétablissent la
précision. Les intervalles de calibrage doivent étre raccourcis
en fonction de I'ampleur des dérives du capteur.

Pour évaluer les conditions ambiantes d'une nouvelle
installation, des intervalles de calibrage plus courts doivent
étre définis et la dérive du capteur doit étre consignée.
L'exploitant de l'installation doit définir des intervalles de
calibrage personnalisés avec les données obtenues.

8.1 Gaz étalons

Pour les propriétés du gaz étalon (p.ex. humidité,
concentration), se reporter a la fiche technique du capteur
correspondant.

L’humidité du gaz étalon n’est pas pertinente pour les
capteurs d’O2.

En fonction du type de calibrage, différents gaz étalons sont
utilisés.

Gaz de mise a zéro

Le gaz neutre est un gaz étalon utilisé pour régler le point
zéro. Si l'air ambiant ne contient pas d'impuretés ni de gaz
cible susceptibles d'interférer, on peut I'utiliser en tant que gaz
neutre. Pour les capteurs d'O2, on utilise de I'azote (N2).

Gaz de calibrage

Le gaz de calibrage est un gaz étalon qui sert a calibrer la
sensibilité du capteur pendant la procédure de calibrage
sensibilité. Le gaz de calibrage a une concentration connue
du gaz cible dilué avec de l'air pur ou de I'azote. Pour les
capteurs d'O2, aucun gaz de calibrage n'est requis, puisque
I'on utilise 'oxygéne de l'air ambiant.

8.2 Préparation au calibrage

A\ AVERTISSEMENT

Risque pour la santé en raison du gaz étalon

Respirer le gaz étalon peut poser un risque pour la santé ou

entrainer la mort.

» Ne pas respirer le gaz étalon.

» Respecter les consignes en matiére de risques et de
sécurité concernant le gaz étalon (se reporter aux fiches
techniques et aux instructions des dispositifs de
calibrage).

/A PRUDENCE
Déclenchement d'alertes pour les gaz étalons
Les gaz étalons peuvent déclencher des alertes.

» S'assurer de ne plus appliquer le gaz étalon une fois le
calibrage terminé.

Conditions préalables :

— Le capteur a terminé la phase de stabilisation (6 Mise en
service de 'appareil).

— La date et I'heure sont réglées (11.5 Régler la date et
I'heure).
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8.2.1 Préparer le réglage du calibrage

Voir la figure suivante.

Equipement de calibrage :

— Détendeur Drager (1), pour les gaz réactifs, utiliser un
Dréager en acier inoxydable

— Adaptateur de calibrage Drager (2) (référence de piéce
68 10 536).

— Tuyaux adaptés (3)
— Bouteille de gaz de calibrage Drager (4)
Préparer le calibrage

1. Raccorder le régulateur de pression au cylindre de gaz de
calibrage.

2. Fixer I'adaptateur de calibrage sur le capteur.
3. Branchez le tuyau au raccord cannelé.
4. Accéder au menu, consulter 7.6.3 Accéder au menu

L L

8.3 Débit de gaz pour calibrages

Le débit de gaz varie selon le capteur utilisé.

Capteur EC

Tous les autres capteurs

0,5 /min + 10 %
0,5 I/min a 2 I/min

Le débit de gaz doit correspondre aux conditions ambiantes
pendant le fonctionnement (p.ex. mesure sur conduite avec
des débits supérieurs a 2 I/min)

8.4 Réglage du zéro

Vous pouvez utiliser I'air ambiant pour définir la valeur zéro au
lieu de I'azote ou I'air synthétique seulement si vous étes sir
que la zone ne contient pas de gaz cible ou de gaz auquel le
capteur pourrait avoir une sensibilité croisée (voir liste de la
fiche technique du capteur). Dans ce cas, il n'y a pas besoin
de bouteille ni d'adaptateur de calibrage pour effectuer le
calibrage du point zéro.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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A\ AVERTISSEMENT

Défaut de calibrage du point zéro

Un débit insuffisant de I'air ambiant peut causer des erreurs
de calibrage.

» S'assurer que le débit de I'air ambiant au niveau du
capteur est suffisant.

PointGard 2100 spécifique EC :

En ce qui concerne les capteurs d'oxygéne (O2), le réglage du
point zéro ne modifie aucune valeur du micrologiciel ou du
capteur. Ainsi, la fonction de calibrage du point zéro peut étre
utilisée pour vérifier la mesure du point zéro lorsque le
capteur détecte de l'azote. Le PointGard 2100 EC affiche un
état de défaut si une vérification du point zéro échoue avec un
écart de plus de 0,6 Vol% d'O2 par rapport a zéro. Dans le cas
d'un défaut, refaire la vérification du point zéro ou remplacer
le capteur au besoin. Utiliser de I'azote (N2) pour effectuer la
vérification.

PointGard 2200 spécifique CAT :
Les capteurs ne doivent pas étre calibrés avec de I'azote pur.

Les capteurs catalytiques ont besoin d’'oxygéne pour
fonctionner correctement.

8.4.1 Effectuer le réglage du point zéro

[i! Il est possible d'interrompre un calibrage a tout moment.
Pour interrompre un calibrage, sélectionner Retour.

Conditions préalables :
— Le capteur a terminé sa phase de stabilisation
— Le calibrage est préparé.

Régler le point zéro
1. Sélectionner Calibrage > Calibrage Zéro et confirmer.

= Le signal de maintenance est transmis par l'interface
analogique, aucune alarme ou aucun relais de défaut
n'est activé et le symbole # est affiché.

= Le message Appliquer Gaz zé est affiché.

2. Appliquer de l'air synthétique ou de l'azote si de I'air
ambiant ne peut pas étre utilisé.

a. Régler le débit de gaz correspondant au capteur
utilisé(Voir "Débit de gaz pour calibrages”, page 80)
3. Sélectionner Suite et confirmer.
= La valeur actuelle s'affiche.
Aprés que le gaz étalon a été appliqué sur le capteur

pendant 3 minutes et que la valeur affichée est stable,
effectuer le calibrage.

4. Sélectionner Calibrage et confirmer.
= Le message Attendre SVP... est affiché.
= La nouvelle valeur actuelle s'affiche.

5. Sélectionner Suite et confirmer.

6. Fermer l'arrivée de gaz et retirer 'adaptateur de calibrage
du capteur, ou déconnecter la conduite.
Si la valeur actuelle n'est pas dans la plage d'alarme :

7. Sélectionner Suite et confirmer.
= L'instrument retourne au menu calibrage.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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8.5 Calibrage sensibilité
8.5.1 Réalisation du calibrage sensibilité

[i] Il est possible d'interrompre un calibrage a tout moment.
Pour interrompre un calibrage, sélectionner Retour.

Conditions préalables :
— Le point zéro est réglé.
— Le calibrage est préparé.

Effectuer le calibrage sensibilité
1. Sélectionner Calibrage > Calibrage Sens. et confirmer.

= Le signal de maintenance est transmis par l'interface
analogique, aucune alarme ou aucun relais de défaut
n'est activé et le symbole M est affiché.

= Les paramétres pour le gaz étalon s’affichent, par
exemple )
Gaz :H2S
Unité : ppm
Concentr.:25

2. Siles parameétres affichés ne correspondent pas au gaz
cible, régler les parameétres :

a. Sélectionner Gaz et confirmer.

b. Sélectionner le gaz de calibrage dans la liste et valider.
c. Sélectionner Unité et confirmer.
d

. Sélectionner I'unité de mesure de votre choix dans la
liste et valider.

e. Sélectionner Conc. et confirmer.

f. Régler la concentration du gaz de calibrage.
3. Siles paramétres sont corrects :

a. Sélectionner Suite et confirmer.

= Un message de type Débit de gaz ON H2S
s'affiche.

4. Appliquer du gaz de calibrage.
a. Reégler le débit de gaz correspondant au capteur
utilisé(Voir "Débit de gaz pour calibrages”, page 80)
5. Sélectionner Suite et confirmer.
= La valeur actuelle s'affiche
Aprés que le gaz étalon a été appliqué sur le capteur

pendant 3 minutes et que la valeur affichée est stable,
effectuer le calibrage :

6. Sélectionner Suite et confirmer.
= Le message Attendre SVP... est affiché.
= La nouvelle valeur actuelle s'affiche.
7. Sélectionner Suite et confirmer.
8. Fermer l'arrivée de gaz et retirer I'adaptateur de calibrage
du capteur, ou déconnecter la conduite.
Si la valeur actuelle n'est pas dans la plage d'alarme :
9. Sélectionner Suite et confirmer.
= L'instrument retourne au menu calibrage.

1) Ne s’applique pas a tous les capteurs (Voir "Affichage, interface ana-
logique et état du relais", page 76).
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8.6 Calibrage automatique

Le calibrage automatique (calibrage auto) combine le réglage
du point zéro et le calibrage de la sensibilité. Il évite a
l'utilisateur d'avoir a effectuer manuellement le réglage du
point zéro et le calibrage de la sensibilité.

Ce ne sont pas tous les capteurs et tous les gaz qui prennent
en charge le calibrage automatique. Si cette fonction n'est pas
disponible, effectuer le calibrage de fagon manuelle.

8.6.1 Reéalisation du calibrage automatique

[i] Il est possible d'interrompre un calibrage a tout moment.
Pour interrompre un calibrage, sélectionner Retour.

Conditions préalables :

— Le calibrage automatique est activé

— Le capteur a terminé sa phase de stabilisation
— Le calibrage est préparé.

Réalisation du calibrage automatique

1. Appliquer de l'air synthétique ou de I'azote si de l'air
ambiant ne peut pas étre utilisé.

2. Sélectionner Calibrage > Autocalibrage et confirmer.

= Le message Attendre SVP... s'affiche et I'instrument
effectue automatiquement le réglage du point zéro.

= Dans le cas d'un capteur d'O2, Cal. air frais est
affiché.

[i] Le signal de maintenance est transmis par l'interface
analogique, aucune alarme ou aucun relais de défaut
n'est activé et le symbole M est affiché.

3. Une fois le calibrage du point zéro exécuté avec succes,
le calibrage de la sensibilité démarre.

= Les paramétres pour le gaz s’affichent, par exemple 1)
Gaz :H2S
Unité : ppm
Concentr.:25

4. Siles paramétres affichés ne correspondent pas au gaz
cible, régler les parametres 2)

a. Sélectionner Gaz et confirmer.

b. Sélectionner le gaz de calibrage dans la liste et valider.
c. Sélectionner Unité et confirmer.
d

. Sélectionner I'unité de mesure de votre choix dans la
liste et valider.

e. Sélectionner Conc. et confirmer.

f. Reégler la concentration du gaz de calibrage.
5. Siles paramétres sont corrects :

a. Sélectionner Suite et confirmer.

= Un message de type Débit de gaz ON H2S
s'affiche.

6. Appliquer du gaz de calibrage.

1) Ne s’applique pas a tous les capteurs (Voir "Affichage, interface ana-
logique et état du relais", page 76).
2) Possible uniqguement pour certains capteurs.
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a. Régler le débit de gaz correspondant au capteur
utilisé(Voir "Débit de gaz pour calibrages”, page 80)
7. Sélectionner Suite et confirmer.
= La valeur actuelle s'affiche

[i] Au bout de 15 minutes sans validation, l'instrument
revient au menu calibrage sans effectuer de calibrage.

8. Une fois que la valeur actuelle est stable, I'instrument
effectue automatiquement le calibrage de la sensibilité.

9. Une fois le calibrage exécuté avec succes, la nouvelle
valeur est affichée, ainsi que le message Valeur OK?.

e Sice n'estpas le cas, sélectionner Refaire et confirmer
pour refaire le calibrage.

e Sila valeur correspond a la valeur cible, poursuivre.

10. Fermer l'arrivée de gaz et retirer 'adaptateur de calibrage
du capteur, ou déconnecter la conduite.

11. Sélectionner Valeur OK et valider pour terminer le
calibrage. L'instrument retourne au menu calibrage.

9 Dépannage

Si I'affichage ne fonctionne pas correctement, faire inspecter
l'instrument par Drager.

Si l'instrument ne se rallume pas, vérifier si l'alimentation est
défectueuse.

— Cablage du cable d'alimentation

— Etat du fusible. S'il est défectueux, remplacer le fusible.

Si l'instrument ne se rallume toujours pas, faire inspecter
I'instrument par Drager.

1 Remplacer le fusible

9.

1. Ouvrir l'instrument.

2. Retirer le couvercle de fusible noir (14, 17 respectivement)
3

Remplacer I'ancien fusible par un neuf. Pour plus
d'informations sur les caractéristiques des fusibles,
consulter 16.2 Alimentation.

4. Fermer l'instrument.
Mettre I'appareil en service.

9.2 Défauts

Numéro Cause Dépannage

de défaut

001, Sérieux défaut de  Contacter DragerService.
003 - 005, linstrument,

011 - 014, causes diverses.

020 - 024,

043, 060,

067
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Numéro Cause

de défaut

002, Erreurs de don-

025 - 027, nées graves dans

030 - 034, [linstrument,

041, 042, causes diverses.

044, 050,

052, 081,

085

010 Le cable de l'inter-
face 4-20-mA n'est
pas raccordé.

045 L'instrument ne
détecte pas de
capteur.

051,054 Calibrage du point
Zéro erroné.

055 Calibrage de la
sensibilité erroné.

076, Défaut de l'instru-

080-084 ment.

090 La fonction ver-
rouillage du cap-
teur est activée. Un
capteur ayant un
numéro de réfé-
rence différent a
été connecté.

105 Défaut de l'instru-
ment.

137, 64, Défaut de l'instru-

91 ment.

9.3 Rapport d'Info

Numéro Cause
d'avertis-

sement

101 La mémoire en

mode empilement

est pleine a 100 %
et n’enregistre plus
de données.

102 La mémoire en
mode empilement

est pleine a 90 %.

Notice d'utilisation

Dépannage

Restaurer les paramétres
d'usine par défaut de l'ins-
trument. Si ce défaut per-
siste : Contacter
DragerService.

Contréler la connexion a
l'interface 4 a 20 mA.

Si l'interface 4 a 20 mA
n'est pas utilisée, réinstaller
le pont entre la broche 1 et
la broche 3 du connecteur
3 broches (10) pour l'inter-
face 4 a 20 mA.

Vérifier les connexions. Si
cette erreur se reproduit :
Contacter DragerService.

Effectuer un calibrage du
point zéro.

Effectuer le calibrage sen-
sibilité

Vérifier les connexions
électriques. Si cette erreur

se reproduit : Contacter
DragerService.

Utiliser un capteur ayant la
méme référence de piece
ou désactiver la fonction de
verrouillage du capteur.

Contacter DragerService.

Eteindre puis rallumer l'ins-
trument. Si cette erreur se
reproduit : Contacter Dra-
gerService.

Dépannage

Contacter DragerService.

Télécharger les données

dés que possible et effacer
la mémoire.

Drager PointGard 2000 Series

Maintenance fr

Numéro Cause Dépannage

d'avertis-

sement

103, 106 Erreur de données Restaurer les parameétres
dans l'instrument.  d'usine par défaut de l'ins-
certaines fonctions trument. Si ce défaut
du dongle comme  persiste : Contacter Drager-
la mémoire, le test Service.
du capteur, etc
peuvent ne plus
étre disponibles.

104 Le réglage de la Paramétrer la date et
date et de I'neure  I'heure.
n'est pas valide.

105 Défaut de l'instru-  Contacter DragerService.
ment.

107 Batterie de la Contacter DragerService.
mémaoire vide.

110, 111, Le module de test Désactiver le dongle logi-

112 (dongle) a été retiré ciel.
sans étre désac-
tivé.

113 Alarmes inhibées.  Activer les alarmes.

164, 165 La phase de stabili- Attendre que la phase de
sation du capteur  stabilisation du capteur soit
n’est pas encore terminée. Ne pas calibrer
terminée. Il faut avant que le capteur soit
s'attendre a une completement stabilisé.
erreur de mesure
plus importante.

167, 170 Intervalle de Recalibrer l'instrument.

calibrage dépassé.

Lecture négative.
Valeur inférieure au
minimum de
I'échelle.

Effectuer le calibrage du
point zéro a nouveau.

1711

1) PointGard 2100 EC uniquement

10 Maintenance

— Les intervalles de maintenance doivent étre définis pour
chaque installation. Selon les considérations de sécurité
et les conditions particuliéres a une application dans
lesquelles l'instrument est utilisé, il peut étre nécessaire
de réduire les intervalles.

Tous les 6 mois
— Contrble par des spécialistes.

— Vérifier la transmission des signaux au contréleur central,
les LED et le déclenchement des dispositifs d'alarme.

Les calibrages doivent étre effectués régulierement, voir
8 Calibrage

83
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10.1 Effectuer un test au gaz
Un test au gaz permet de vérifier I'activation des alarmes sans
les déclencher.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Bumptest et
confirmer.

= Le symbole de maintenance # st affiché

= La sortie analogique est réglée sur le signal de
maintenance.

2. Appliquer une concentration connue de gaz.
3. Appuyer sur OK pour retourner aux mesures.

10.2 Calendrier de maintenance

L'appareil doit étre vérifié périodiquement par un personnel
formé. La personne responsable du systéeme de détection de
gaz doit définir les intervalles de maintenance en tenant
compte des taches suivantes :

— Tester le déclenchement de I'alarme de l'instrument en
passant par :
— Les dispositifs d'alarme intégrés
— Les relais externes connectés en option
— La transmission de signal optionnelle via l'interface 4-
20mA en cas d'intégration a un systéme de gestion
d'alarme.
— Calibrage du capteur.
— Vérifier la propreté de |'avertisseur sonore.
— Effectuer l'inspection (recommandée tous les 6 mois)

— Nettoyer l'instrument & I'aide d'un linge doux et d'eau. Du
détergent ne doit pas étre utilisé.

10.3 Remplacement du capteur

A\ AVERTISSEMENT

Calibrage erroné

Un calibrage erroné peut entrainer des lectures imprécises.

» En cas de remplacement du capteur, il faudra controler
toutes les configurations et les parametres.

» Vérifier le calibrage pour garantir un fonctionnement
correct.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Fonction de verrouillage du capteur

Si un capteur du méme type (méme numéro de référence) a
été préalablement installé, la configuration spécifique de
l'instrument est conservée (type de gaz, plage de mesure,
gaz étalon, fréquence de calibrage, etc.) Sinon, les
paramétres par défaut d'usine du nouveau capteur sont
chargés et recouvriront la configuration spécifique de
l'instrument. Cela peut étre empéché si la fonction
verrouillage du capteur 93 est activée.

Fonction pour changement de capteur

La fonction Changement capt. du menu permet de procéder
a un changement de capteur pendant l'utilisation sans
déclencher une alarme de défaut dans |'unité de commande.
Elle permet en outre de garantir que toutes les données du
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capteur présentes dans le microprocesseur sont
sauvegardées dans la mémoire (EEPROM) du capteur avant
de débrancher la fiche de ce dernier.

Remplacement du capteur
Un remplacement de capteur peut étre effectué a tout
moment.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Changement
capt. et confirmer.

= Le signal de maintenance est généré sur l'interface 4-
20mA.

= L'écran affiche Retirer capteur.
= Le symbole de maintenance est affiché.
2. Remplacer I'ancien capteur par un neuf :
a. Desserrer la vis de réglage (22).
b. Retirer I'anneau a baionnette (21) du boitier.

c. Retirer et jeter la plaque de recouvrement ou I'ancien
capteur, respectivement.

d. Retirer le capteur de son emballage et s'assurer qu'il
s'agit d'un DragerSensor.

e. Insérer le capteur neuf dans l'ouverture du capteur
avec le logo Drager vers le haut.

f. Réinstaller I'anneau a baionnette sur le capteur, et
tourner dans le sens des aiguilles d'une montre jusqu'a
ce que le capteur soit verrouillé en place.

g. Resserrer la vis de réglage (22).

Lorsque le nouveau capteur est installé, I'écran
affiche : “Chargement des données en cours,
veuillez patienter’.

Lorsque les données du capteur sont chargées, I'écran
affiche : “Données chargées’.

3. Sélectionner Retour Menu et confirmer.

= Le signal de maintenance sur l'interface 4-20mA
demeure jusqu'a ce que le capteur soit stabilisé.

4. Vérifier le calibrage. Si nécessaire, calibrer I'instrument
(Voir "Calibrage", page 79).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Remplacement du capteur

Ce point ne s'applique qu'au PointGard 2200 CAT hors
systéeme a distance.

1. Sinécessaire, régler l'intensité de la maintenance pour
I'interface analogique.

Ouvrir l'instrument.
Débrancher le connecteur du capteur (24) de la prise (28).
Dévisser le capteur et le sortir du port (9).

Faire passer les cables du capteur neuf a travers le port
du capteur (9).

6. Visser le capteur neuf au port du capteur (9) en respectant
le couple de serrage (194 +/- 17 Lbs. In.22 +/-2 Nm / 194
+/- 17 Lbs. In.22 +/- 2 Nm).

Brancher le connecteur du capteur sur la prise (28).
Fermer l'instrument.
9. Mettre I'appareil en service.

ok wDn
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10. Vérifier le calibrage. Si nécessaire, calibrer I'instrument
(Voir "Calibrage", page 79).

11 Réglages de lI'appareil

11.1 Configuration de I'alarme

Tous les réglages d'alarme ont une incidence sur les relais,
l'interface analogique et les dispositifs d'alarmes intégrés.
11.1.1 Activation ou désactivation des alarmes

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme >
Alarme on/off.

Activée L’alarme signalant est acti-
vée.
Désactivée L’alarme signalant est désac-

tivée.
Les LED, relais et interfaces

n’indiquent pas I'état d'une
alarme.

L'interface 4-20 mA transmet
le signal de maintenance.

La valeur mesurée et le sym-
bole [ sont affichés.

Le relais de défaut indique un
défaut.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

11.1.2 Configurer les alarmes

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme >
Alarme A1 ou Alarme A2 et confirmer.
Le seuil actuel de I'alarme s'affiche.

2. Appliquer les paramétres et confirmer les étapes de
configuration avec Suite.

a. Reégler la valeur du seuil d'alarme.
b. Réglage la direction d'alarme.

En Hausse La direction d'alarme est ascendante si la
concentration de gaz doit dépasser une cer-
taine valeur pour activer l'alarme.

En Baisse La direction d'alarme est descendante si la

concentration de gaz doit descendre sous
une certaine valeur pour activer l'alarme.

c. Régler le mode d'auto-maintien.

Auto-maintien Une fois le niveau d'alarme atteint, I'instru-
ment déclenchera l'alarme. |l restera en état
d'alarme méme si la concentration de gaz
ne correspond plus a la condition d'alarme.
Pour supprimer une alarme verrouillée, il
faut l'acquitter.

Sans auto-
maintie

L'état d'alarme est supprimé si la concen-
tration de gaz ne correspond plus a la
condition d'alarme.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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d. Régler le mode d'acquittement.

Acquittable Le relais d'alarme et la LED peuvent étre
réinitialisés avant que la condition d'alarme
est supprimée.

Non-acquit- Le relais d'alarme et la LED ne peuvent pas

table étre réinitialisés tant que la condition

d'alarme est active.

Pre-acquitte-
ment

L'état d'alarme est acquittable avant que la
condition d'alarme est supprimée. Toute-
fois, le relais d'alarme et la LED demeurent
actifs jusqu'a ce que les conditions d'alarme
soient supprimées.

e. Régler le mode hystérese.
La fonction hystérese définit un intervalle pendant
lequel un relais déclenché maintient son état jusqu'a
ce que la concentration de gaz soit en dehors de
I'intervalle défini. Exemple : Le seuil d'alarme est défini
a 40 ppm et I'nystérése a 3 ppm. L'alarme reste active
tant que la valeur ne passe pas en dessous de
37 ppm. Cette fonction permet d'éviter les
rebondissements de relais au seuil de I'alarme.

= Un écran de validation affiche tous les parameétres.
f. Sélectionner Confirmer et confirmer avec OK.
v Les nouveaux parameétres sont enregistrés.

11.2 Relais

Si les réglages d'usine par défaut sont utilisés, les relais sont
sous tension lors du fonctionnement normal. Ceci garantit une
utilisation a « sdreté intégrée ».

Pour les instruments PointGard, le réglage Normal actif ne
doit pas étre modifié pour Alarme actif, sinon les dispositifs
d'alarme intégrés (avertisseur sonore et clignotants) seront

actives !

11.2.1 Configuration du relais A1 ou A2

Cette fonction définit si le relais d'alarme est alimenté en
fonctionnement normal ou en état d'alarme.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme >
Relais A1 ou Relais A2 et confirmer.

2. Sélectionner l'option de son choix et confirmer.

Normal actif  Le contact du relais est actif pendant un
fonctionnement normal et change si une
alarme est déclenchée. En cas de perte de
tension, une alarme se déclenche (sécurité
intégrée).

Si une alarme est déclenchée, le contact du
relais devient actif.

Alarme actif

11.2.2 Réglage relais défaut période de
stabilisation 1

Cette fonction est utilisée pour régler le fonctionnement du
relais de défaut pendant la stabilisation 1 afin d'indiquer I'état
de stabilisation 1 a la sortie du relais.
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1. Sélectionner sous Configuration > Instrument > Alarme
> Erreur de stabilisation I'option souhaitée et confirmer.

Statique Le relais de défaut active en permanence
un indicateur d'alarme connecté.

La LED orange LED est allumée en continu.

Dynamique Le relais de défaut commute I'état pendant
9 secondes.

Exemple :

— Un avertisseur sonore est connecté a la
sortie du relais de défaut « normalement
ouvert ».

— Les relais sont configurés sur « normal
actif ».

= L'avertisseur sonore et la LED orange
du transmetteur sont actifs 1 seconde et
inactifs 9 secondes.

11.3 Test des alarmes / relais

Ces fonctions changent I'état d'un relais et d'une LED dans un
but de test (par exemple pour vérifier le fonctionnement des
appareils d'alarme connectés au relais) et le symbole [
s'affiche. Aprés avoir quitter cette fonction, les états du relais
et de la LED retourneront automatiquement a leur valeur
précédente.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Alarme |la
condition d'alarme souhaitée et confirmer.

Alarme A1
Alarme A2
test. Erreur

simule la pré-alarme
simule I'alarme principale

simule le signal de défaut

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

v Si cette fonction est activée, le relais de défaut est
désactivé et l'interface 4 a 20 mA est réglée sur le signal
de défaut. La LED jaune est allumée, le symbole
maintenance s'affiche.

11.4 Configuration des mots de passe
1. Sélectionner Configuration > Instrument > Code le mot
de passe souhaité et confirmer.
Code Mainten. Acces au calibrage du point zéro et de la
sensibilité
Code Config. Acceés a tous les parametres de configura-
tion

2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification du
mot de passe et valider.

3. Régler le mot de passe et valider.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

11.5 Régler la date et I'heure

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Date et
Heure et confirmer.
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2. Sélectionner la ligne pour modifier la date ou I'heure et
confirmer.

3. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

11.6 Régler la langue

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Langue et
confirmer.

2. Sélectionner la langue dans la liste et valider.

11.7 Configurer la touche de fonction

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Touche
Fonction et confirmer.

2. Sélectionner une fonction et valider.

Graphe Les mesures des 15 derniéeres s'affichent
sous forme de graphe temps / concentra-
tion.

Liste Les messages d'erreur s'affichent en texte

d’erreurs clair.

Rapport d’ Les messages d'avertissement s'affichent

Info en texte clair.

Bumptest Le test au gaz permet d'appliquer du gaz

sur le capteur sans générer d'alarme. Le
signal de maintenance est transmis. Au
bout de 15 minutes, ou en tapant de nou-
veau sur [OK], le test au gaz s'arréte et
l'instrument revient en fonctionnement nor-
mal.

Vitalité Cap-
teur"

Affiche la vitalité restante du capteur.

1) Avec le dongle Diagnostic seulement

11.8 Réinitialisation des réglages par
défaut

Cette fonction restaure les paramétres par défauts d'usine de

l'instrument.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Init.
instrument et confirmer.

2. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

11.9 Désactiver les dongles
PointGard 2100 spécifique EC :

Cette fonction désactive un dongle logiciel pour le retirer de
maniére sdre ou s'il est défectueux.

Un dongle ne peut étre réactivé qu'en mettant l'instrument
hors tension puis de nouveau sous tension.

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Fiche
logiciel et le dongle qui doit étre désactivé et confirmer.

2. Sélectionner Désactivation fonc.. Le dongle sélectionné
est désactivé.
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11.10 Configuration Data-logger
11.10.1 Information Data-logger

La mémoire peut enregistrer jusqu'a 35000 valeurs. A une
fréquence d'échantillonnage d'une mesure par minute, la
mémoire enregistre I'historique des mesures sur environ

24 jours. La période peut étre considérablement prolongée en
utilisant le parameétre Trigger.

La mémoire peut étre téléchargée en utilisant un logiciel PC.
Pour télécharger la mémoire, contacter Drager.

11.10.2 Afficher le graphe

Il est possible de visualiser les 15 derniéres minutes sous
forme de graphe temps / concentration.

1. Sélectionner Information > Mémoire > Graphe

11.10.3 Mémoire activée ou désactivée

1. Sélectionner Configuration > Mémoire > Mémoire
on/off et confirmer.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

11.10.4 Régler la période d'échantillonnage

Cette fonction définit la fréquence a laquelle une valeur sera
enregistrée.

1. Sélectionner Configuration > Mémoire > Mémoire
on/off > Temps Echantil. et confirmer.

2. Sélectionner l'intervalle d'enregistrement et valider.

11.10.5 Réglage de la valeur de pic / moyenne

Cette fonction détermine la valeur qui sera enregistrée.

1. Sélectionner Configuration > Mémoire > Cfg. Mémoire
> Pic/Moyenne et confirmer.

2. Sélectionner Pic ou Moyenne et confirmer.

Pic La valeur maximale mesurée
de concentration (pour la sur-
veillance des chutes de
concentration, la valeur mini-
male) pendant l'intervalle
d'enregistrement sélectionné
est mémorisée.

La valeur moyenne de toutes
les valeurs mesurées de la
concentration pendant I'inter-
valle d'enregistrement sélec-
tionné est mémorisée

Moyenne

11.10.6 Activation ou désactivation du mode de
déclenchement

Cette fonction permet I'enregistrement de valeurs a partir

d'une certaine valeur.

1. Sélectionner Configuration > Mémoire > Cfg. Mémoire
> Trigger on/off et confirmer.

2. Sélectionner On ou Off et confirmer.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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On Les mesures sont enregis-
trées si elles dépassent un
seuil supérieur a la valeur de
déclenchement (par rapporta
la derniere valeur enregis-
trée).

Off Les mesures dans la période
d'échantillonnage sont enre-
gistrées.

11.10.7 Régler la valeur de déclenchement

Cette fonction définit le seuil de déclenchement pour
enregistrer une valeur. La valeur de déclenchement est
définie en pourcentage du dépassement d'échelle.

Exemple : Une valeur de déclenchement de 2 % pour un

dépassement d'échelle de 500 ppm n'enregistrera que les

valeurs s'écartant de 10 ppm de la valeur précédemment

enregistrée.

1. Sélectionner Configuration > Mémoire > Mémoire
on/off Valeur trigger et confirmer.

2. Reégler et valider le seuil de déclenchement.

11.10.8 Régler la fonction empilement /
écrasement

1. Sélectionner Configuration > Mémoire > Cfg. Mémoire
> Empiler/Réécrire et confirmer.

2. Sélectionner Empiler ou Réécrire et confirmer.

Une fois que la capacité
maximum de la mémoire est
atteinte, les données
anciennes sont remplacées
par les nouvelles valeurs.

Réécrire

Une fois que la capacité de la
mémoire est atteinte, il n'est
plus possible d'enregistrer
d'autres données. L'instru-
ment émet un avertissement.

Empiler

11.10.9 Effacer la mémoire

Cette fonction permet d'effacer les données enregistrées.

1. Sélectionner Configuration > Mémoire >Effacer
Mémoire et confirmer.

2. Pour effacer la mémoire, sélectionner Confirmer et
valider avec [OK].

11.11 Réglages de I'affichage

11.11.1 Changer la couleur du rétro-éclairage de
I'affichage

La couleur du rétro-éclairage peut passer du rouge au vert.

1. Desserrer les vis (2) et ouvrir le couvercle.
2. Placer le commutateur (13) dans la position désirée.

gauche rétro-éclairage rouge

droite rétro-éclairage vert
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3. Fermer le couvercle et resserrer les vis (2) en respectant
le couple prescrit (22 Lbs. In. /2.5 Nm).
11.11.2 Modifier le contraste de I'affichage

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Affichage >
Contraste affich et confirmer.

2. Modifier le contraste et valider les changements.

11.11.3 Changer le mode d'affichage

1. Sélectionner Configuration > Instrument > Affichage >
Utilisation et confirmer.

2. Sélectionner le mode de son choix et confirmer.

Standard
Aucun affichage

Affiche I'écran standard.

Affiche I'écran d'accueil et les
symboles applicables.

Si une alarme est déclenchée, I'écran affiche la concentration
de gaz actuelle et la LED rouge clignote, peu importe le mode
d'affichage sélectionné.

11.11.4 Effectuer un test d'affichage
1. Sélectionner Configuration > Instrument > Affichage >
Test afficheur et confirmer.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.
Quand cette fonction est activée, I'affichage est inversé et
toutes les LED sont allumées.
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12 Configuration des dispositifs
d'alarme intégrés

12.1 Commutateur DIP

Les 5 broches sur le commutateur DIP sont utilisées pour
configurer le type de combinaison des dispositifs d'alarme
intégrés.

Br ON
oc
he

11 Lavertisseur sonore est L'avertisseur sonore n’est
activé en cas d’alarmes pas activé en cas
A2. d’alarmes A2.

21) L'avertisseur sonore est L’avertisseur sonore n’est
activé en cas d’alarmes pas activé en cas
A1, d’alarmes A1.

3  Modéle d’alarme de feu cli- Modéle d’alarme de feu cli-
gnotant pour la combinai- gnotant pour la combinai-
son de feux clignotants son de feux clignotants
vert/rouge. orange/rouge.

OFF

L'avertisseur sonore est
désactivé.

4 L'avertisseur sonore est
activé.

Son de l'avertisseur
sonore : intermittent

5 Son de l'avertisseur
sonore : continu

1) Les broches 1 et 2 ne sont pas applicables pour les instruments avec
une combinaison de feux clignotants vert et rouge.

Réglages par défaut du commutateur DIP pour la
combinaison de feux clignotants orange/rouge

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF

Réglages par défaut du commutateur DIP pour la
combinaison de feux clignotants vert/rouge

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Réglage des broches du commutateur DIP
1. Ouvrir l'instrument.

2. Placer les broches du commutateur DIP :

A gauche ON

A droite OFF

3. Fermer l'instrument.
4. Mettre I'appareil en service.
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12.2 Combinaison clignotants vert et
rouge
12.2.1 Réglage par défaut : L’avertisseur sonore

est activé pour les alarmes A1 et les
alarmes A2

Réglage du commutateur DIP

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON ON/ OFF

Feu clignotant par défaut et mode de fonctionnement
avertisseur sonore

Aver-
Conditions d'alarme Clignotants  tisseur
sonore
A1 A2 Défautdu Vert Rouge
systéme
- - - Q - -
- - X - - -
- X - - ghy )
- X X - a8 )
X - - - i )
X - X - ¥ )
X X - - i )
X X X - .‘>)>

12.2.2 Réglage : L’avertisseur sonore est activé
uniquement en cas d’alarmes A2

Réglage du commutateur DIP

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON / OFF

Modeéle d’alarme pour les feux et I’avertisseur sonore

Aver-
Conditions d'alarme Clignotants  tisseur
sonore
A1 A2 Défautdu Vert Rouge
systéme
- - - Q - -
- - X Q. - -
- X - - Q 'O))
- X X - jag -1>))
X - - - { -

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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Aver-
Conditions d'alarme Clignotants tisseur
sonore
A1 A2 Défautdu Vert Rouge
systéme
X - X - pas -
X X - - O ll)))
X X X - -l>))

[i] Cette combinaison n’indique pas de défauts via le flash
d’état vert. Si un défaut se produit, le flash d’état vert reste
allume.

Des réglages dans le menu sont nécessaires. (Voir "Régler
I'avertisseur sonore pour qu'il ne s’active qu’en cas d’alarmes
A2", page 89)

12.2.3 Régler I’avertisseur sonore pour qu'il ne
s’active qu’en cas d’alarmes A2

Ce réglage n’indique pas de défauts via le flash d’état vert. Si
un défaut se produit, le flash d’état vert reste allumé.

Ce réglage ne s’applique pas aux versions d’instruments avec
une combinaison de feux clignotants orange/rouge.

Pour prévenir I'avertisseur sonore pour les alarmes A1 :

1. Ouvrir l'instrument.

2. Placer les broches du commutateur DIP.

Broche
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON / OFF

3. Configurer le relais en suivant la procédure dans
11.2.1 Configuration du relais A1 ou A2.

a. Définir le relais A1 sur Alarme actif.

4. Configurer les alarmes en suivant la procédure dans
11.1 Configuration de I'alarme.

a. Définir les seuils de I'alarme souhaitée pour A1 et A2.

b. Définir la méme direction de I'alarme et les mémes
acquittement d’alarme pour A1 et A2.

5. Fermer l'instrument.
6. Mettre I'appareil en service.
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12.3 Combinaison clignotants orange et
rouge

12.3.1 Réglage par défaut : L’avertisseur sonore
est activé uniquement en cas d’alarmes A2

Réglage du commutateur DIP

Broches
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON / OFF

Feu clignotant par défaut et mode de fonctionnement
avertisseur sonore

Aver-
Conditions d'alarme Clignotants  tisseur
sonore
A1 A2 Défaut Orang Rouge
du sys- e
teme
- - X - - -
- X - - 1 0))
- X X - g .@)
X - - IF - -
X - X ¥ - -
X X - I P "9)
X X X :Q"t :ﬁ: I'))>

12.3.2 Réglage : L’avertisseur sonore est activé
uniquement en cas d’alarmes A1

Réglage du commutateur DIP

Broches
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON / OFF

Modéle d’alarme pour les feux et I’avertisseur sonore

Aver-
Conditions d'alarme Clignotants  tisseur
sonore
A1 A2 Défaut Orang Rouge
du sys- e
téme
- - X - - -
- X - - Q -
- X X - g’ -
X - - i - 0)
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Aver-
Conditions d'alarme Clignotants  tisseur
sonore
A1 A2 Défaut Orang Rouge
du sys- e
teme
X - X I - W)
X X - ¥ g )
X X X Bas jas W)

12.3.3 Réglage : L’avertisseur sonore est activé
pour les alarmes A1 et les alarmes A2

Réglage du commutateur DIP

Broches
1 2 3 4 5
ON ON OFF ON ON / OFF

Modele d’alarme pour les feux et I’avertisseur sonore

Aver-
Conditions d'alarme Clignotants tisseur
sonore
A1 A2 Défaut Orang Rouge
du sys- e
teme
- - X - - -
- X - - Q |'))>
- X X - .@)
X - - ¥ - )
X - X 1F - W)
X X - Q Q 'l>)>
X X X P T .1)))

12.3.4 Acquitter I'avertisseur sonore (arréter
I'avertisseur sonore)

Il est possible d'arréter I'avertisseur sonore a l'aide du bouton

OK pendant que le clignotant rouge est allumé. Ceci ne

s'applique pas aux versions d'instruments avec un flash d'état

vert.

Pour rendre I'avertisseur sonore acquittable :

1. Ouvrir l'instrument.

2. Placer les broches du commutateur DIP.

Broche
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON / OFF
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3. Configurer les alarmes en suivant la procédure dans
11.1 Configuration de I'alarme.

a. Régler le méme seuil d'alarme pour la pré-alarme A1
et I'alarme principale A2
Régler la pré-alarme A1 pour qu'elle soit acquittable.
Régler I'alarme principale A2 pour qu'elle ne soit pas
acquittable.
4. Fermer l'instrument.
5. Mettre I'appareil en service.

13 Réglages de l'interface
13.1 Interface 4-20mA

La sortie électrique de l'instrument en mode normal de
fonctionnement est comprise entre 4 et 20 mA et est
proportionnelle a la concentration de gaz détectée.

PointGard 2xx0 utilise plusieurs valeurs de courant pour
indiquer plusieurs modes de fonctionnement. Les parametres
par défaut sont réglables par I'utilisateur selon les exigences
de ses applications particulieres. Cela est conforme a la
recommandation NAMUR NE43.

13.1.1 Dépassement d'échelle
PointGard 2100 spécifique EC :

Certains capteurs permettent un dépassement d'échelle
ajustable pour limiter la plage de mesures pour I'interface de
4-20 mA.

Le dépassement d'échelle (FSD) détermine un point final
dans la plage de mesure du capteur. Si la concentration de
gaz atteint ce point final, I'interface de 4-20 mA transmet
20°mA.

Exemple : Plage requise de 0 a 500 ppm CO (par exemple
numeéro de référence 6809605, par défaut 300 ppm, plage
min/max = 50 / 1000 ppm). Sélectionner un dépassement
d'échelle de 500 ppm. La sortie analogique est linéaire entre
4 mA =0 ppm et 20 mA = 500 ppm.

13.1.2 Réglage du signal d'erreur

Cette fonction définit I'intensité pour le signal d'erreur.

1. Sélectionner Configuration > Interface analog
>Courant erreur > Communication et confirmer.

2. Sélectionner la ligne pour modifier le courant et confirmer.

3. Régler et valider le courant.
= Le réglage du Courant erreur est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

13.1.3 Information concernant le signal
d'avertissement
Pour transmettre un signal d'avertissement via l'interface

analogique, le signal d'avertissement doit étre activé.
Réglage par défaut pour le signal d'avertissement :

— Intensité d’avertissement pour intervalle T2 (1 seconde)
— Intensité de mesure pour intervalle T1 (9 secondes)

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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Les intervalles de temps ainsi que l'intensité d'avertissement
peuvent étre modifiés.

[mA]
20

trs)

T1 “«>

13.1.4 Pour activer ou désactiver le courant
d'avertissement
1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Rapport d’ Info et confirmer.
2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

13.1.5 Réglage de l'intervalle d'avertissement
1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Interval avert. et confirmer.

2. Régler I'heure et les intervalles d'avertissement T1 et T2
et confirmer.

13.1.6 Régler le courant d'avertissement

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Courant d‘avert. et confirmer.

2. Régler l'intensité et valider avec [OK].

13.1.7 Réglage du signal d'avertissement

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Signal Mainten. et confirmer.

2. Régler le type de signal et confirmer.

Statique Une intensité constante peut étre configu-
rée.
Dynamique Un signal d'onde carrée avec les caractéris-
tiques suivantes :
[mA]
3 H

0,7 ts]

1,1

13.1.8 Régler le courant du signal de
maintenance

Le courant de maintenance ne peut étre réglé que lorsque le

signal de maintenance est réglé sur Statique.

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Courant Maint. et confirmer.

2. Régler et valider le courant.

13.1.9 Ajustage signal sortie

Cette fonction ajoute une correction a la sortie analogique a
4 mA. Cette correction regle I'intensité a 4 mA sans affecter la
valeur de consigne de 20 mA.
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1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog >Corr. Analogique et confirmer.

2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification de la
correction (plage: -0,5 a 0,5 mA) et confirmer.

3. Régler et valider le courant.
= Le réglage pour Corr. Analogique est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

13.1.10 Ajustage signal sortie

Cette fonction regle la sortie analogique a 20 mA sans
affecter la valeur de consigne de 4 mA.

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog > Sensibilité analogique et confirmer.

2. Sélectionner la ligne correspondant a la modification de la
correction (plage: -0,5 a 0,5 mA) et confirmer.

3. Régler et valider le courant.
= Le réglage pour Sensibilité analogique est affiché.
4. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].

13.1.11 Effectuer un test avec l'interface
analogique

Ces fonctions modifient l'intensité de l'interface analogique
dans un but de test (par exemple pour contrdler la
programmation de l'unité de commande). Il peut étre
nécessaire d'inhiber les alarmes sur l'unité de commande
pour éviter les fausses alarmes. Une fois cette fonction
quittée, les intensités reviennent automatiquement au signal
de maintenance. Durant le test, le symbole de maintenance
™ s'affiche.

e Pour régler l'intensité ou la concentration :

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog et I'option souhaitée.
Régl. courant Cette fonction regle le cou-
rant sur une valeur entre 0 et
22 mA. La correction analo-
gique et la sensibilité analo-
gique ne sont pas utilisées
pour cette fonction.

Cette fonction paramétre
l'intensité électrique corres-
pondant a une valeur de
mesure comprise entre 0 et
le dépassement complet
d'échelle.

Régl. concentr.

2. Une fois que les alarmes sont inhibées sur 'unité de
commande, valider le message Alarmes désactivées
avec Suite.

Sélectionner la ligne & modifier et valider avec [OK].
Sélectionner la valeur souhaitée.

Sélectionner Suite et confirmer.

Sélectionner I'option souhaitée :

ook w
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Cette fonction définit la valeur
de mesure ou la valeur test
de courant prédéfinies.
Durant le test, le symbole de
maintenance # s'affiche.

Reglage concentr. |
Régl.cour.sort

Cette fonction annule la
transmission de la valeur test
prédéfinie.

Concentr. off |
Courant off

7. Sélectionner Suite et confirmer.
= La fonction est interrompue.

8. Une fois les alarmes a nouveau activées sur l'unité de
commande, valider le message Alarmes activées.

Pour régler un signal de test :

1. Sélectionner Configuration > Communication >
Interface analog et le test souhaité.

Régle l'intensité électrique a
l'intensité par défaut.

test. Erreur

Régl. alarme Régle l'intensité électrique a

I'intensité d'avertissement.

Régl.mainten. Régle l'intensité électrique a

I'intensité de maintenance.

2. Une fois les alarmes inhibées sur |'unité de commande,
valider le message Alarmes désactivées.

3. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

14 Réglages capteur PointGard 2x00

14.1 Activation ou désactivation du
calibrage automatique
1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Autocalibrage
et confirmer.
2. Sélectionner Activée ou Désactivée et valider avec [OK].

14.2 Réglage de la plage de capture

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Affichage
plage et confirmer.

2. Régler la correction dans la premiére fenétre.

3. Régler la valeur minimale de la plage de capture et valider
avec Suite.

4. Régler la valeur maximale de la plage de capture et
valider avec Suite.

5. Vérifier toutes les valeurs et valider avec Suite.

14.3 Réinitialiser le capteur

Cette fonction rétablit les paramétres d'usine sur le capteur.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Init basic
Canal et confirmer.

2. Sélectionner Confirmer et valider avec [OK].
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14.4 Configuration période de calibrage
Une fois l'intervalle de calibration expiré, l'instrument émet un
avertissement indiquant que le calibrage doit étre effectué.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Interval de
cal. et confirmer.

2. Régler et valider l'intervalle de calibrage avec [OK].

14.5 Réglages capteur PointGard 2100 EC
14.5.1 Test capteur

Cette fonction est active uniquement si le dongle de test du
capteur ou de diagnostic est installé. Un avertissement ou un
message de défaut est émis si l'auto-test du capteur échoue.

Configuration test capteur périodique

Cette fonction déclenche périodiquement l'auto-test du
capteur. L'instrument contréle régulierement le bon
fonctionnement du capteur.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Régl. test
capteur et confirmer.

2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

Test capteur manuel

Cette fonction permet la déclenchement manuel d'un test
capteur.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Autotest capt.
et confirmer.

2. Sélectionner Start test du capteur et confirmer.
3. Sélectionner Confirmer.
v Le résultat du test est affiché.

14.5.2 Configuration de gaz

Configuration gaz

Cette fonction régle le type de gaz, la plage de mesure et les
unités de mesure. Seuls certains capteurs peuvent prendre
ces réglages en charge.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Gas-Cfg et
confirmer.

= Le gaz actuellement mesuré s'affiche.
2. Sélectionner le gaz cible dans la liste et valider.
= L'unité de mesure actuelle s'affiche.

3. Sélectionner l'unité de mesure de votre choix dans la liste
et valider.

= Le dépassement d'échelle du signal s'affiche.

4. Pour certains capteurs EC seulement : Régler le
dépassement d'échelle et confirmer.

= Le nouveau dépassement d'échelle du signal s'affiche.
5. Sélectionner Suite et confirmer.

= Une vue d'ensemble des nouveaux réglages du gaz
apparait.

6. Aprés examen, sélectionner Retour Menu ou Confirmer.

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series
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Retour Menu Sélectionner Retour au menu
pour quitter la fonction sans
modifications, et valider avec
[OK].

Confirmer Sélectionner Valider pour

adopter les réglages et vali-
der avec [OK].

14.5.3 Réglage de la fonction verrouillage
capteur
1. Sélectionner Configuration >Capteurs > Verrou capteur
et confirmer.
2. Sélectionner On ou Off.

On L'instrument rejettera tout capteur dont la
référence ne correspond pas a la référence
du capteur installée précédemment.

Off L'instrument accepte tous types de capteur
et chargera les réglages par défaut de ce
capteur. Cependant, ces parametres par
défaut recouvriront tout réglage personna-
lisé du nouveau capteur.

14.6 Réglages capteur PointGard 2200
CAT

14.6.1 Type de capteur

Cette fonction définit le type de capteur installé.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Type de
capteur et confirmer.

2. Sélectionner le type de capteur et confirmer.

Avec les version de micrologiciel < 2.0.11 de l'instrument, le
texte d'affichage Capteur DQ n'est pas appliqué.

Pour installer un capteur DQ, sélectionner Capteur DD.

14.6.2 Configuration de gaz

Configuration gaz

Cette fonction regle les unités de mesure.

Cette fonction s'affiche seulement si %LEL, %UEG ou %LIE a
été sélectionné comme unité de mesure.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Gas-Cfg et
confirmer.

2. Sélectionner l'unité de mesure de votre choix dans la liste
et valider.

= Une vue d'ensemble des nouveaux réglages du gaz
apparait.

3. Aprés examen, sélectionner Retour Menu ou Confirmer.

Retour Menu Sélectionner Retour au menu
pour quitter la fonction sans
modifications, et valider avec
[OK].

Confirmer Sélectionner Valider pour

adopter les réglages et vali-
der avec [OK].
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14.6.3 Réglage auto-maintien du capteur DD

Cette fonction est disponible seulement si aucun relais n'est
installé. Cette fonction configure si le capteur DD doit étre
acquitté si la concentration dépasse 100 % LIE.

1. Sélectionner Configuration > Capteurs > Verrouillage
du capteur DD et confirmer.

= Le paramétre actuel s'affiche.
2. Sélectionner Activée ou Désactivée et confirmer.

Avec les version de micrologiciel < 2.0.11 de l'instrument,
le texte d'affichage Verrouillage capteur DQ n'est pas
appliqué.

Pour changer le verouillage du capteur d'un capteur DQ,
sélectionner Verouillage capteur DD.

A\ AVERTISSEMENT

Risque d'explosion

Si I'auto-maintien du capteur est désactivé et qu'une alarme
indiquant un risque d'explosion est acquittée, l'instrument
informe l'utilisateur final de ce danger en allumant en
permanence la LED rouge a I'écran.

» Avant d'acquitter un dépassement de plage, s'assurer que
la concentration du gaz est passée en dessous de 100
%LIE.

15 Elimination

Il est interdit d'éliminer ce produit avec les déchets

domestiques. C'est pourquoi, il est marqué du symbole
== ci-contre.

Drager reprend gratuitement ce produit. Pour de plus

amples informations, veuillez contacter les distributeurs

nationaux ou vous adresser directement a Drager.

Mise au rebut des capteurs électrochimiques

A\ AVERTISSEMENT

Danger d'explosion et risque de bralures chimiques !
Des fluides peuvent s'échapper du capteur et causer des
bralures a l'acide.

» Ne pas jeter les capteurs au feu
» Ne pas ouvrir en forgant

16 Caractéristiques techniques

16.1 Transmission du signal vers l'unité

de commande
La plage de mesure et les caractéristiques techniques de
mesure dépendent du capteur installé (voir la notice

d’utilisation et / ou les fiches techniques des capteurs
utilisés).

Fréquence du calcul de la mesure : 1 x par seconde (mise a
jour de I'affichage, de l'interface analogique et du relais)
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Signal analogique

Fonctionnement nor- 4 ... 20 mA

mal

Dérive en dessous 3,8 ... 4 mA

de zéro

Sortie de la plage de 20 ... 20,5 mA

mesure

Défaut de I'instru- <1,2mA

ment.

Dysfonctionnement > 21 mA

sur la sortie analo-

gique

Signal de mainte- Signal fixe 3,4 mA ou modulation
nance de 1 Hz entre 3 et 5 mA (sélec-

tionnable)

Impédance de la boucle du signal

Plage d'impédance

0a2300Q

Augmente de fagon
linéaire avec la tension
d'alimentation de :
0a230Qa10Va
0as500Qa16V

045000Q

16.2 Alimentation
16.2.1 Version AC

Tension de fonctionnement

Alimentation nominale
Spécification du cable
Embouts

Courant d'appel

Courant de fonctionnement
(maximum)

Puissance du relais (option)

Fusible

Notice d'utilisation

Plage de tension d'alimenta-
tion

al0vcCC
10418V CC

18430V DC

—
100 2240V (AC)"r 50 a

60 Hz

6W

3x0,75mm?2/3 x AWG 19/7

0,75 mm2/ AWG 19/7
8mm/0,3in
isolés

—
Max. 40 Aa 230 V (AC)™Y
50 Hz,

démarrage a froid 25 °C

05A

SPDT,0,1Aa5A4230V
(AC)™), 50 Hz Min. 0,1 A&
5A430V (DC)=.

5x20mm T 0,5 AL 250V
Va*x17%“T0O5AL250V
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16.2.2 Version DC
Tension de fonctionnement

Alimentation nominale
Spécification du cable
Embouts

Courant de fonctionnement
(maximum)

Puissance du relais (option)

Fusible

10430V = (DC)
6W
2x1,5mm3/2x AWG 16/7

1,5 mm?2/ AWG 16/7
8mm/0,3in

isolés

25A

SPDT, 0,1 Aa5Aa230V
N\

(AC)™), 50 Hz Min. 0,1 A a

5Aa30V (DC) =.

5x20 T2,5 AL250V
V" x 1% T2,5 AL 250 V

16.3 Spécifications physiques

Matériau du boitier

Protection du boitier
Affichage

Taille (LxIxP)

Poids
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remote

Polyester renforceé de fibre de
verre

IP 66

Résolution 128 x 64 pixels,
rétroéclairé (vert ou rouge)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 pouces

3,9kg /8,6 Ibs
4,2kg /9,2 Ibs
3,8kg /8,4 Ibs

16.4 Parameétres environnementaux

Pour les applications du capteur, consulter la fiche technique

du capteur en question.

Température (stockage)

Température (fonctionne-
ment)

Humidité relative (fonctionne-
ment)

Humidité relative (porte
ouverte)

Altitude maximale de fonc-
tionnement
Pression

Degré de pollution

Notice d'utilisation

-20 ... +65°C /-4 ... +149°F
-20 ... +50°C / -4... +122°F

0 ... 95 % (sans condensa-
tion)

20 ... 90 % (sans condensa-
tion)

2000 m / 6561 ft

700 ... 1300 hPa
20,7 ... 38,4 inHg

PD2

Drager PointGard 2000 Series
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16.5 Couple de serrage pour les alésages
de l'instrument
Piéce Couple Nm
1,5 +/-0,5

Couple Lbs. In.

Presse-étoupe 13 +/-44

(M20 x 1,5)

Presse-étoupe
contre écrou (1,5”)

Bouchon a vis 44..53 0,5..0,6

Vis servant a ver- 22 2,5
rouiller/déverrouil-
ler le couvercle

Capteur CatEx 194 +/-17 22 +/-2

Vis de connecteur

Cable d'alimenta-
tion

Connecteur de 44 ..53 0,5..0,6
relais

Connecteur 4 a 1,9..22
20mA

44..53 05...0,6

0,22...0,25

16.6 Spécifications du cable pour capteur
CatEx a distance

Les cables doivent étre adaptés pour la température
ambiante prévue.

Fils

Couvercle

3 ou 5, blindage tressé
280 %

Diameétre extérieur du 6-12mm /0,2 In-0,47 In

presse-étoupe

Diamétre du cable 1-1,5mm? (14-18 AWG)

Max. 30 m /100 pieds (cap-

Longitude R
teur DD/DQ)

1) Pour obtenir de plus amples renseignements sur la longueur des
cables et autres spécifications possibles pour les cables, consulter la

documentation de la téte de détection Polytron® SE Ex appropriée ou
de la boite de connexion Polytron®.

16.7 Echelle capteur et alarme par défaut

16.7.1 Plage des capteurs a perle catalytique
(CatEx)

Les valeurs d'alarme par défaut pour tous les capteurs CatEx
sont les mémes.

Plage Yaleur par
Réfé- défaut % LEL
Capteur rence Min, Par Max. A1 A2
de piéce défau
t
PR 68 12 0 100 100 20 40

DD/DQ 380
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16.7.2 Plage des capteurs

Référence
de piéce

Capteur
CO 68 09 605
COLH 6812570
COLS 6809620
H2S LC 6809610
H2S 68 10 435
H2S HC 6809 710
ov1 68 10 740
ov2 68 10 745
NO 68 09 625
0O2LS 6809630
02 68 09 720
Hydride 68 09 635

Hydride 68 09 980
SC

HCN 68 09 650
HCN LC 68 13 200
NO2 68 09 655
NO2LC 68 13 205
SO2 68 09 660
Cl2 68 09 665

H202 68 09 705
LC

H202 68 09 675
HC

NH3 FL 68 13 260
NH3 HC 68 09 645
H2 68 09 685
COCI2 6809930

Hydra- 68 10 180
zine

03 68 10 290
HCI SC 68 09 640
CA 68 10 595
96

50
50
200
10

100
20
20
30

0.3
0.3

PGS D= NS BNG ) EN

1000

50
300
500
0.1
0.3

0.5
20

électrochimiques (EC)

Plage

Par

défa

ut
300
300
1000
50
50
500
50
50
50
25
25
1
1

50
50
10
5

10
10
5

4000

100
1000
1000

30
10

Max.

1000
300
5000
100
100
1000
200
100
200
25
100
20

50
50
100
20
100
50
300

7000

300
1000
3000
20

100
30

Valeur par
défaut

A1 A2
30 100
30 100
200 400
10 20
10 20
100 200
10 20
10 20
10 20
19 23
19 23
0.1 0.2
0.1 0.2
10 20
4 8
2 4
0.5 1
2 4
0.5 1
1 2
200 2800
125 25
50 100
200 400
0.1 0.2
0.1 0.2
0.1 0.2
5 10
2.5 5

16.8 Accessoires et piéces détachées

Ce chapitre donne un apergu complet des piéces détachées
qui peuvent étre remplacées pendant les taches décrites
dans la présente notice d'utilisation. Pour toutes les autres
piéces, veuillez consulter la liste des pieces détachées ou
communiquer avec DragerService.

16.8.1 Accessoires PointGard 2x00

Piece Référence de piéce
Pare-éclaboussures 68 12 510
Adaptateur de calibrage V 68 10 536
Adaptateur de gazage 68 06 978
Kit de connexion IR 45 44 197
Supports de fixation 83 26 497

16.8.2 Accessoires PointGard 2100 EC

Piece Référence de piéce

Téte de détection a distance 68 12 684
EC avec kit de fixation

Cable a distance + fiche 83 23 305
(5m)

Cable a distance + fiche 8323315
(15 m)

Cable a distance + fiche 83 23 330
(30 m)

Dongle Diagnostic pour cap- 83 17 860
teur

Dongle Test pour capteur 8317 619

16.8.3 Accessoires PointGard 2200 CAT
Piece! Référence de piéce

Boite de connexion en alumi- 45 44 099
nium

(Ex d antidéflagrant)

Boite de connexion en acier 45 44 098

inoxydable
(Ex d antidéflagrant)

DragerSensor PR NPT DD 68 12 380
DragerSensor PR NPT DQ 68 14 150

Polytron® SE Ex PR M1 DD 68 127 11
petit boitier standard (avec

capteur)

(Ex e sécurité renforcée)

Adaptateur de processus DD 68 12 470
M30 x 1,4

1) DD signifie Double Detector et se réfere au type de capteur utilisé
dans la téte de mesure. Avec la derniére version des tétes de mesure,
DD est devenu DQ en référence aux capteurs de nouvelle génération
utilisés.
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16.8.4 Cables d'alimentation 16.9 Versions et références de pieces du
Région Référence de piéce PointGard 2000
Brésil 83 26 448 Ce chapitre présente une vue d'ensemble des versions

. i . disponibles de PointGard 2000.
Union européenne/Russie 83 26 449

Royaume-Uni 83 26 450 Piéce Référence de piéce
Etats-Unis 83 26 451 PointGard 2100 EC AC 83 26 420

PointGard 2200 CAT AC a 83 26 422
Pour un branchement dans une prise murale, seuls les cables distance
d'alimentation Drager peuvent étre utilisés. Pour les

installations fixes, les cables d'alimentation doivent étre PointGard 2100 EC DC 83 26 423
conformes aux spécifications dans 16.2 Alimentation. PointGard 2200 CAT DC 83 26 424

. PointGard 2200 CAT DC a 83 26 425
16.8.5 Vis de montage distance

Pour le montage de l'instrument, toutes les vis avec téte PointGard 2100 EC AC vert 83 26 426
intérieure et les propriétés suivantes peuvent étre utilisées.
PointGard 2200 CAT AC vert 83 26 427

PointGard 2200 CAT AC a 83 26 428
distance vert

Diamétre de la téte max. 11,5 mm / max. 0,45
pouce

Diamétre majeur du filetage 6 mm /0,2 In

16.8.6 Piéces détachées

Piece Référence de piéce
Presse-étoupe (M20 x 1,5) 83 14 595
Presse-étoupe (1,5”) 8326 479
Joint torique 83 26 457
Contre-écrou 1390 139
Bouchon a vis 83 26 456

Kit de piéces détachées, rac- 83 26 496
cord de capteur CatEx a dis-
tance

Notice d'utilisation = Drager PointGard 2000 Series 97
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es Informacion relativa a la seguridad

1 Informacién relativa a la seguridad

[i] Estas instrucciones de uso estan disponibles en otros
idiomas y se pueden descargar en formato electrénico en el
sitio web del producto correspondiente (www.draeger.com);
también se puede pedir una versiéon impresa gratuita a través
de Drager o tiendas especializadas.

1.1 Indicaciones de seguridad

— Antes de usar este producto, leer detenidamente estas
instrucciones de uso y las de los productos asociados.

— Observar con exactitud las instrucciones de uso. El
usuario debe comprender integramente las instrucciones
y cumplirlas estrictamente. Utilizar el producto
exclusivamente para aquellos fines y bajo las condiciones
especificadas en este documento.

— Cumplir todas las leyes, normas y reglamentos locales y
nacionales asociados a este producto.

— Unicamente personal con la formacién correspondiente
debe inspeccionar, reparar o mantener el producto segun
se describe en estas instrucciones de uso. Los trabajos de
mantenimiento no descritos en estas instrucciones de uso
deben efectuarse exclusivamente por Drager o por
personal cualificado por Dréager.

— Dréager recomienda cerrar un contrato de mantenimiento
con Drager para todas las actividades de mantenimiento y
que todas las reparaciones sean llevadas a cabo por
Dréager.

— Utilizar unicamente piezas y accesorios originales Drager
para realizar los trabajos de mantenimiento. En caso
contrario, el funcionamiento correcto del producto podria
verse afectado.

— No eliminar las instrucciones de uso. Se debe garantizar
que los usuarios guarden y usen las instrucciones
correctamente.

— Solo personal especializado y formado debe utilizar este
producto.

— Los trabajos de mantenimiento se tienen que realizar del
modo descrito; véase 10 Mantenimiento.

— Utilizar el producto solo en el marco de un concepto de
alarma basado en riesgo.

— Antes de conectar este instrumento a dispositivos
eléctricos no mencionados en las instrucciones de uso,
consultar primero a Dréager.

— Notificar a Drager en caso de que algun componente falle
o esté defectuoso.

— Los instrumentos o componentes no pueden modificarse
en ningun modo.

— Queda prohibido el uso de componentes defectuosos o
incompletos.

— Deberan observarse las normativas adecuadas en cada
momento cuando se lleven a cabo reparaciones en estos
instrumentos o componentes.
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1.2 Area de operacion y condiciones

— Observe las especificaciones y limitaciones contenidas en
las instrucciones de uso y/o hojas de datos de los
sensores utilizados.

— Elinstrumento no es adecuado para la utilizacién en areas
peligrosas con atmodsferas potencialmente explosivas.

1.2.1 PointGard 2200 CAT remoto

Los cabezales detectores se pueden utilizar en areas
peligrosas con atmosferas potencialmente explosivas de
zonas 1y 2, zonas 21y 22 y clase | y Il, divisiones 1y 2.

Segun el tipo de proteccion del cabezal detector que se haya
seleccionado realmente.

/A PRECAUCION

Peligro de explosion

El instrumento en si no es adecuado para la utilizaciéon en
areas peligrosas con atmodsferas potencialmente explosivas.

» No utilizar en atmdsferas potencialmente explosivas.

1.3 Instalacion mecanica

— La responsabilidad en la colocacion correcta del
instrumento recae sobre el usuario final. En caso de duda
sobre la colocacion, consultar con los ingenieros de
aplicacion.

— Se deben cumplir estrictamente los codigos y reglamentos
locales, estatales, nacionales que rigen la instalacion de
equipos de monitorizacion de gas.

Para una colocacion correcta, debe considerarse lo siguiente:

— Las propiedades fisicas del gas o vapor que se desea
detectar (p. €j., la densidad)

— Los patrones de flujo del aire en la zona

— Consideraciones de personal (p. €j., respiracion/altura de
trabajo)

— El grado de accesibilidad necesario para realizar el
mantenimiento

1.4 Instalacion eléctrica

— Se deben cumplir estrictamente los codigos eléctricos que
rigen el tendido y la conexion de cables de sefal y
corriente eléctrica a equipos de monitorizacion de gas.

— Lared eléctrica en la que se instale el instrumento debe
tener disyuntor o fusible.

— Eldisyuntor o el fusible deben ser de facil acceso e indicar
que se corresponden con el instrumento.

— Se deben utilizar virolas.
— El aislamiento del cable se debe pelar entre 5y 7 mm.

A PRECAUCION

Peligro de explosion

No probado en atmésferas sobreoxigenadas (>21 % de O2).
Lecturas elevadas fuera de escala pueden indicar una
concentracion combustible.

» No utilizar en atmdsferas enriquecidas con oxigeno.
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Interfaz analoégica

— Para asegurar el funcionamiento correcto del instrumento,
la impedancia del bucle de la sefial de 4 a 20 mA no debe
exceder los 500 ohmios. En funcion de la tension de
servicio y de la aplicacion , deben respetarse
determinadas impedancias minimas .

Opcion con relé

— Se permite un maximo de 5 A de corriente para los relés
(contacto SPDT de 5 Aa 230 VCA, 5A a 30 VCC).

— Con tensiones > 30V CAo>42,4V CC, los cables de los
relés deben revestirse con una manguera de proteccion o
deben utilizarse cables con doble aislamiento.

— Los cables de conexién para el médulo de relés opcional
deben seleccionarse y asegurarse con fusibles segun las
tensiones y corrientes nominales y las condiciones
medioambientales.

— Las diferencias de tension eléctrica pueden causar fallos
de aislamiento. No mezclar cargas eléctricas con
diferentes tipos de tension (CA o CC). Al usar cargas de
CC, asegurarse de que los contactos de los relés solo
controlan dispositivos con el mismo rango de tensién
eléctrica de CC. Al usar cargas de CA, asegurarse de que
los contactos de los relés solo estan conectados a los
dispositivos que comparten una fase comun.

1.5 Puesta en funcionamiento

— Asegurarse de que se han instalado los relés y las
conexiones para el sensor antes de conectarlo a la
corriente.

— Antes de dejar el instrumento para el funcionamiento
normal, compruebe si esta configurado y calibrado
correctamente.

1.5.1 Calibracion

— Para un funcionamiento correcto, nunca ajuste la
sensibilidad antes de completar el ajuste del punto cero.
La realizacion de estos procedimientos en otro orden,
resultara en una calibracion errénea.

— Si el uso esta previsto a alturas elevadas, la lectura sera
mas baja que la lectura a nivel del mar (presion parcial
reducida). Se recomienda una nueva calibracion de
sensibilidad si la altura o la presion ambiental ha variado.
La calibracién de fabrica esta ajustada a la presion a nivel
del mar.

— Drager recomienda calibrar los instrumentos con el gas
objetivo. Este método es mas preciso que una calibraciéon
con gas sustituto. Solo cuando no sea posible realizar una
calibracién con gas objetivo, puede recurrirse
alternativamente a una calibracion con gas sustituto.

— Los gases metano e hidrégeno soélo se deberian calibrar
con gas objetivo y no con un gas sustituto.
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1.6 Durante el funcionamiento

/A ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica

Abrir el instrumento mientras esta funcionando puede

provocar una descarga eléctrica.

» Desconectar el instrumento de la alimentacién y esperar
al menos 1 minuto antes de continuar.

1.6.1 Mantenimiento

— Los intervalos de mantenimiento se tienen que establecer
para cada una de las instalaciones. Dependiendo de las
consideraciones de seguridad y condiciones especificas
de la aplicacién en las que se utiliza el instrumento, éstos
tal vez se tengan que acortar.

— Consultar la seccién de mantenimiento de las
instrucciones de uso del transmisor.

En condiciones normales, Drager recomienda los siguientes

intervalos de calibracién”:

— Sensores electroquimicos (EC): 6 meses

— Sensores cataliticos (CAT): 4 meses

2)

2 Convenciones en este documento

2.1 Significado de las indicaciones de
advertencia

En este documento se utilizan los siguientes simbolos de
advertencia para identificar los textos de advertencia
correspondientes y resaltar aquellos que requieren una
mayor atencion por parte del usuario. El significado de los
simbolos de advertencia se define a continuacion:

Simbolo  Palabra de Consecuencias en caso de
de adver- senalizacion incumplimiento
tencia
A ADVERTEN-  Advertencia de una situacion
CIA potencialmente peligrosa. En
caso de no evitarse, pueden
producirse lesiones graves e
incluso letales.
A PRECAU- Advertencia de una situacién
CION potencialmente peligrosa. En
caso de no evitarse pueden
producirse lesiones. Puede uti-
lizarse también para advertir
acerca de un uso incorrecto.
AVISO Advertencia de una situacion

potencialmente peligrosa. En
caso de no evitarse, pueden
producirse dafos en el pro-
ducto o en el medio ambiente.

1) Observar la hoja de datos del sensor y las IdU del sensor
2) Requisito normativo
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es Descripcion

2.2 Marcas comerciales

— HART® es una marca registrada propiedad de HART
Communication Foundation.

3 Descripcién

3.1 Vista general del producto

La familia de productos Drager PointGard 2x00 incluye 2
versiones.

— PointGard 2100 EC esta disefiado para los sensores
electroquimicos (sensores EC).

— PointGard 2200 CAT esta disefado para los sensores Ex
cataliticos (sensores CatEx).

3.2 Leyenda

Consultar la figura en la pagina desplegable.

PointGard 2100 EC/PointGard CAT

1 Bocina

2 Tornillos para cerrar/abrir la cubierta

3 Puerto para interfaz de 4-20 mA

4 Prensaestopas para cable de alimentacion

5 Puerto para cables de relé

6 Unidad PCB

7 Ranura para mochila de sensor

8 Interruptor DIP

9 Puerto para sensor

10 Enchufe de 3 clavijas para interfaz de 4-20
mA

11 Enchufe de 9 clavijas para conexiones de relé

12 Interfaz DIRA para configuracion de PC

13 Conmutador del color de retroiluminacion de
la pantalla

14 Fusible para fuente de alimentacién de CA

15 Enchufe de alimentacion version CA

16 Enchufe de alimentacion version CC

17 Fusible para fuente de alimentacion de CC

18 Conector de alimentacion

19 Luz de estado verde o luz estroboscopica
ambar

20 Luz estroboscopica roja

30 Puente

PointGard 2100 EC

21 Anillo de bayoneta

22 Tornillo de ajuste (tornillo Allen de 2 mm)

23 Carcasa del sensor EC

PointGard 2200 CAT
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24 Conector de sensor remoto

25 Cable de sensor remoto CatEx de 5 hilos

26 Cable de sensor remoto CatEx de 3 hilos

27 Sensor CatEx

28 Enchufe para conector de sensor remoto
CatEx

29 Enchufe para conector de sensor CatEx

31 Kit de piezas de repuesto para cableado de

campo de 3 nucleos

3.3 Descripcion de las caracteristicas

Las versiones de la familia de productos Drager PointGard
2000 son sistemas de deteccion de gas independientes. Los
dispositivos de alarma integrados indican las condiciones de
alarma. Hay 2 versiones disponibles de combinaciones de luz
estroboscopica.

— Luces estroboscdépicas ambar y roja
La luz estroboscépica ambar indica la prealarma A1. La
luz estroboscépica roja indica la alarma principal A2.

— Luz de estado verde y luz estroboscdpica roja
La luz de estado verde se apaga en caso de fallo o
condicion de alarma. La luz estroboscopica roja indica la
alarma principal A2 y la prealarma A1.

Una salida analdgica de 4-20 mA permite al instrumento
comunicarse con un controlador. Los instrumentos estan
disponibles con una fuente de alimentacion de CC o de CA.
Las concentraciones de gas, los mensajes de estado y las
opciones de menu del software se visualizan en una pantalla
LCD retroiluminada y 3 indicadores LED a color. El color de la
retroiluminacion se puede cambiar a rojo o verde.

Los patrones de alarma de los dispositivos de alarma
integrados, como los modos intermitentes de las luces
estroboscépicas y los tonos de la bocina, se pueden
configurar con un interruptor DIP. Los instrumentos pueden
equiparse con mochilas:

— La mochila de test de sensor activa el autotest del sensor
(solo para determinados sensores).

— La mochila de diagndstico activa el autotest del sensor, la
visualizacion de la vitalidad del sensor y las funciones de
diagnostico del sensor (solo para determinados sensores
y funciones).

3.3.1 PointGard 2100 EC

El instrumento monitoriza las concentraciones de gases
téxicos o el oxigeno en el aire ambiental, segun el sensor
instalado. El sensor EC hay que pedirlo e instalarlo por
separado. Se puede pedir una carcasa de sensor remoto EC
con un cable de hasta 30 m (100 pies) como accesorio.
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3.3.2 PointGard 2200 CAT

El instrumento monitoriza las concentraciones de gases y
vapores combustibles en el aire ambiental, segun el sensor
instalado.

Hay 2 versiones de PointGard 2200 disponibles:
— Con un sensor CatEx ya instalado

— CatEx remoto para aplicaciones remotas junto con una
caja de conexiones Polytron® o cabezales detectores®
Polytron SE Ex.

Los cabezales detectores se pueden utilizar en areas
peligrosas con atmosferas potencialmente explosivas de
zonas 1y 2,21y22yclase |y ll, divisiones 1y 2.

Segun el tipo de proteccion del cabezal detector que se
haya seleccionado realmente.

Para mas informacién, consultar las IdU correspondientes
(90 33 176 0 45 44 286).

A\ PRECAUCION

Peligro de explosion

El instrumento en si no es adecuado para la utilizaciéon en
areas peligrosas con atmdsferas potencialmente explosivas.

» No utilizar en atmdésferas potencialmente explosivas.

3.4 Uso previsto

El instrumento esta disefiado para monitorizar continuamente
el aire ambiental para concentraciones de gases
combustibles o toxicos. Cuando la concentracion de gas
excede el umbral de alarma definido, se activan los
dispositivos de alarma integrados en el instrumento (bocina 'y
luces estroboscoépicas). Los dispositivos de alarma externos
se pueden conectar y activar por los relés integrados. Es
posible la integracién en un sistema de gestion de alarmas
usando la interfaz de 4-20 mA o relés.

El instrumento no es adecuado para la utilizacion en areas
peligrosas con atmoésferas potencialmente explosivas.

4 Montaje e instalacion

4.1 Aperturay cierre del instrumento

A\ ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica

Abrir el instrumento mientras esta funcionando puede
provocar una descarga eléctrica.

» Desconectar el instrumento de la alimentacién y esperar
al menos 1 minuto antes de continuar.

1. Aflojar los tornillos (2) y abrir la cubierta.

2. Cerciorese de que las siguientes conexiones estén
establecidas correctamente:

a. Los tornillos de cableado estan apretados con el par

de apriete correcto (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

b. Todos los conectores de cables estan asegurados con
tornillos.

c. El conector de sensor esta enchufado (solo PointGard
2x00 CAT)
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d. Los hilos de los cables que van a la carcasa estan
asegurados con sujetacables.

3. Cerrar la cubierta y apretar los tornillos (2) con el par
correcto (22 Lbs. In./ 2.5 Nm).

4.2 Preparacion del cable de
alimentacion

Los cables de alimentacion se tienen que pedir por separado
y deben conectarse al instrumento in situ. Para conocer las
propiedades recomendadas de los cables y los numeros de
pieza, véase 16.2 Alimentacion eléctrica. Todos los cables
que se utilicen deben cumplir con estas propiedades y
prepararse de acuerdo con estas instrucciones.

1. Pelar el cable de alimentacion.

2. Ajustar la longitud de los cables (solo version CA). El
cable de puesta a tierra (PE) debe ser mas largo que los
demas.

L/N: 50 mm + 10 mm/1,9 pulg. + 0,4 pulg.
PE: 65 mm + 10 mm/2,5 pulg. + 0,4 pulg.

3. Conectar las virolas. Para las propiedades recomendadas

en las virolas, véase 16.2 Alimentacion eléctrica.

4.3 Conector de alimentacién y tablas de
conexiones

Se proporciona un conector de 3 clavijas (18) para conectar
un cable de alimentacion.

i

-

L]

Tabla de conexiones version CA

Clavija Marca Funcién

1 L Linea

2 PE © Puesta a tierra
3 N Neutro

Tabla de conexiones version CC

Clavija Marca Funcién

1 M/ - V-

2 PE® Puesta a tierra
3 P/+ V+

4.4 Conexion del cable de alimentacién

1. Abrir el instrumento.

2. Pasar el cable de alimentacién por el prensaestopas
correspondiente (4).
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es Montaje e instalacion

3. Insertar las trencillas del cable de alimentacién en el
conector de 3 clavijas suministrado (18) siguiendo las
tablas de conexiones y las figuras A, B o C de la pagina
desplegable.

— Para la versién CC del instrumento:
Si se usa un cable no blindado o no esta conectada la
puesta a tierra, puentear la clavija 1 y la 2 (véase la
figura C de la pagina desplegable).

4. Apretar los tornillos del conector con el par correcto (4.4 ...
5.3Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

5. Asegurar los hilos de cable apretando un sujetacables
alrededor de ellos.

6. Introducir el conector de alimentacion (18) en el enchufe
de alimentacién apropiado.

— Para CC: enchufe de alimentacion 16
— Para CA: enchufe de alimentacion 15

7. Apretar los tornillos con el par correcto (4.4 ... 5.3 Lbs. In.
/0.5 ...0.6 Nm).

8. Cerrar el instrumento.

4.5 Montaje del instrumento

El instrumento se puede montar directamente usando los
orificios de montaje internos o las abrazaderas de montaje
opcionales de acero inoxidable (83 26 497).

Para montar el instrumento sin abrazaderas:

1. Preparar una superficie lisa siguiendo las instrucciones de
montaje (90 33 793) o las dimensiones indicadas en la
parte trasera de la carcasa.

— Mantener suficiente espacio libre para el
mantenimiento y el cambio del sensor:
A la izquierda: 200 mm/8"
Por debajo: 180 mm/7"

— Montar el instrumento usando tornillos. Para las
propiedades recomendadas en los tornillos, véase
16.8.5 Tornillos de montaje.

4.6 Conexiones de interfaz

4.6.1 Preparacion para las conexiones de
interfaz

1. Abrir el instrumento.
2. Retirar el tapdn abovedado del prensaestopas apropiado.
— Para conexiones de relé: Prensaestopas 5

— Para conexiones de interfaz de 4-20 mA:
Prensaestopas 3

3. Apretar la contratuerca con el par correcto (13 +/- 4.4 Lbs.
In./ 1.5 +/-0.5 Nm).

4. Eliminar aprox. 5 a 7 mm del aislamiento del cable.
5. Usar una virola para los conductores flexibles.
6. Continuar con el paso apropiado.

4.6.2 Conexiones de relé
4.6.3 Interfaz de 4-20 mA

Conexion de relés

Conexion de la interfaz de
4-20 mA
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4.6.2 Conexiones de relé

Las conexiones de relé permiten activar dispositivos de
alarma externos.

Conector de 9 clavijas

Se proporciona un conector de 9 clavijas para el cableado de
relés.

/A ADVERTENCIA

Peligro de descarga eléctrica

Las diferencias de potencial pueden provocar fallos en el

aislamiento.

» No mezclar cargas eléctricas con diferentes tipos de
tension (CA o CC) entre ellas.

» En el caso de cargas CC, asegurarse de que a través de
los contactos del relé solo se controlan dispositivos con la
misma tension nominal CC (p. ej. <120 V).

» En el caso de cargas CA, asegurarse de que los
contactos de relé solo estan conectados con dispositivos
con los que comparten una fase.

/A ADVERTENCIA

Riesgo de descarga eléctrica

Exceder la muy baja tension (ELV) puede causar descargas
eléctricas.

Limite de ELV para CA<50 V

Limite de ELV para CC <120V

» Sila ELV excede los limites, conectar la clavija 2 (PE) del
conector de alimentacion (18) a la puesta a tierra.

Tabla de conexiones de relés

Con los ajustes de fabrica y durante el funcionamiento
normal, los relés estan bajo tension. Esto permite el
funcionamiento "a prueba de fallos".

Conector de relés

Las etiquetas de relé (NO, COM, NC) representan el estado
por defecto (normalmente excitado) de todos los relés
mientras el instrumento esta encendido.

C_I_a- Marca Relé

vija

1 NC A1 A1 Normalmente cerrado
2 COM A1 Comun

3 NO A1 Normalmente abierto
4 NC A2 A2 Normalmente cerrado
5 COM A2 Comun

6 NO A2 Normalmente abierto
7 NC FLT Fallo Normalmente cerrado
8 COM Fallo Comun

9 NO Fallo Normalmente abierto

Conexion del conector de 9 clavijas

1. Pasar los cables de relé por el prensaestopas
correspondiente (5).
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2. Insertar los cables de relé en el conector de 9 clavijas
suministrado.

a. Conectar los cables para A1 (prealarma), A2 (alarma
principal) y FLT (relé de fallo) a los bornes.

b. Comprobar la conexion correcta con la tabla de
conexiones y las marcas que hay en la tarjeta de
circuitos.

c. Asegurar los hilos de cable apretando un sujetacables
alrededor de ellos.

3. Insertar el conector de 9 clavijas en el enchufe (11) y
apretar los tornillos con el par correcto (4.4 ... 5.3 Lbs. In./
0.5...0.6 Nm).

4. Cerrar el instrumento.

4.6.3 Interfaz de 4-20 mA

La interfaz de 4-20 mA permite transmitir los valores medidos
a un controlador. Solo es posible un funcionamiento como
fuente de corriente.

Conector de 3 clavijas

Se proporciona un conector de 3 clavijas para la conexién del
cableado de interfaz de 4-20 mA.

[ ]
= ®571
= | OfF— 2
= | OfF— 3
L]

Tabla de conexiones de interfaz de 4-20 mA

C_I_a- Marca Funcion

vija

1 P Sefial de 4 a 20 mA +
2 PE Blindaje

3 M Sefial de 4 a 20 mA -

Conexion del conector de 3 clavijas

1. Pasar los cables de interfaz de 4-20 mA por el
prensaestopas correspondiente (3).

2. Retirar el puente entre la clavija 1 y la 3 del conector de 3
clavijas.

3. Insertar los cables en el conector de 3 clavijas
suministrado.

a. Comprobar la conexién correcta con la tabla de
conexiones y las marcas que hay en la tarjeta de
circuitos.

4. Asegurar los hilos de cable apretando un sujetacables
alrededor de ellos.

5. Insertar el conector en el enchufe (3) y apretar los tornillos
con el par correcto (1.9 ... 2.2 Lbs. In. / 0.22 ... 0.25 Nm).

6. Cerrar el instrumento.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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AVISO

A no ser que se tomen medidas especiales (p. €j., puesta a
tierra capacitiva), el blindaje solo debe conectarse en un
extremo.

AVISO
Si la interfaz de 4-20 mA ya no se utiliza, reinstalar el puente
entre la clavija 1y la 3 del conector de 3 clavijas.

4.7 Conexion del instrumento a un
controlador de Drager

Para informacion sobre el conexionado eléctrico, consultar
las instrucciones de uso incluidas en el controlador Drager.

4.8

Las siguientes mochilas de software estan disponibles para el
PointGard 2100 EC:

Instalacion de mochilas de software

Mochila de test de sensor 83 Activa el autotest del sensor
17 619 (s6lo para determinados sen-
sores).

Mochila de diagnéstico 83 17
860

Activa el autotest del sensor,
la visualizacion de la vitalidad
del sensor y las funciones de
diagnostico del sensor (s6lo
para determinados sensores
y funciones).

1. Abrir el instrumento.

2. Insertar la mochila con el logotipo de Drager mirando
hacia arriba en la ranura de la unidad PCB en la parte
trasera de la cubierta (7).

3. Cerrar el instrumento.

5 Instalacion de sensores

5.1 Instalaciéon de sensores EC
Este apartado solo es valido para PointGard 2100 EC.

51.1
Para PointGard 2100 EC, el sensor se debe pedir por
separado e instalarlo siguiendo estas instrucciones.

1. Si el instrumento ya esta en funcionamiento, activar la
funcion para cambiar el sensor ( Funcion de cambio de
sensor). De lo contrario, se muestra un fallo al
desenchufar el sensor.

2. Aflojar el tornillo de ajuste (22).

Retirar el anillo de bayoneta (21) de la carcasa.

4. Retirar y desechar la placa de la cubierta o el sensor
antiguo segun corresponda.

5. Retirar el nuevo sensor del embalaje y comprobar que se
trata de un DragerSensor.

6. Insertar el sensor en la abertura para sensor con el
logotipo de Drager mirando hacia arriba.

Instalacion de los sensores EC

w
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Instalacion de sensores

Reinstalar el anillo de bayoneta sobre el sensor y girar en
sentido horario hasta que el sensor quede bien fijado en

su sitio.
8. Apretar el tornillo de ajuste (22).

5.1.2 Instalacion de la carcasa del sensor
remoto EC

/A PRECAUCION

Peligro de explosion

La carcasa del sensor remoto EC no es adecuado para la
utilizacién en areas peligrosas con atmdsferas
potencialmente explosivas.

» No utilizar en atmdsferas potencialmente explosivas.

Preparativos para el montaje del sensor remoto EC

Se incluye una abrazadera de montaje de acero inoxidable
con la carcasa del sensor remoto (numero de referencia
6812684) para montar el sensor EC en una pared o una
barra.

22

N

Instalar el soporte de pared o barra segun las

instrucciones de montaje entregadas con el kit de montaje

(90 33 247).

2. Atornillar el cabezal detector EC a la abrazadera (8) del

soporte utilizando el tornillo y la arandela adjuntos (6).

3. Seleccionar una caperuza de proteccion adecuada (7),
retirarla y colocarla sobre el tornillo.

4. Instalar el sensor EC siguiendo el procedimiento descrito

en 5.1 Instalacién de sensores EC.
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Conexion del cabezal detector EC al instrumento

' o

TS
15

14 13

Aflojar el tornillo de ajuste (22).

Desenroscar el anillo de bayoneta (21) y retirar la
arandela ciega.

Pasar el anillo de bayoneta (21) por el cable hasta el
adaptador de sensor remoto (4).

Conectar el conector de cable remoto (11) al cabezal
detector EC remoto (12) y asegurarlo.

Fijar el cable de blindaje (13) en el punto de toma de tierra
(14) de la abrazadera (rosca M5).

Insertar el adaptador remoto (4) en la abertura. El logotipo
de Drager en el adaptador del sensor debe sefialar hacia
la marca en la carcasa del cabezal detector.

Asegurar el adaptador de sensor con el anillo de
bayoneta.

Fijar el cable de blindaje (15) en el punto de toma de tierra
de la carcasa.

. Apretar el tornillo de ajuste (22).

5.2 Conexion de la version remota CatEx

Este apartado solo es valido para PointGard 2200 CAT
remoto.

La version remota CatEx del instrumento se puede conectar a
2 versiones de conjuntos de sensor remoto.

Caja de conexiones® Polytron
Para mas informacion e indicaciones sobre la instalacion,
consultar las IdU correspondientes (45 44 286).

Cabezales detectores Polytron® SE Ex
Para mas informacion e indicaciones sobre la instalacion,
consultar las IdU correspondientes (90 33 181).

Se puede conectar una aplicacion remota al instrumento
usando cables de 3 o 5 hilos. Los cables deben estar
blindados. Para conocer las especificaciones y longitudes de
cable recomendadas, véase 16.6 Especificaciones de cables
para CatEx remoto.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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Conector de 6 clavijas

Se proporcionan un conector de 6 clavijas (18 96 119) y un kit
de piezas de repuesto (83 26 496) con virolas y 2 piezas de

alambre para aplicaciones remotas.

3-core 5-core

I W W ] o o = a3

6 543 21 6 543 21

atmgh

Tabla de conexiones de conector remoto CatEx
La tabla muestra qué borne del cabezal detector o caja de

conexiones se corresponde con las clavijas del conector de 6

clavijas.

Borne

Clavija de Cabezales detectores Caja de conexio-

conector  polytron® SE Ex :es Polytron® Ex
1 Blindaje del cable
2 1 Marrén/1a
3 1 Marrén/1b
4 2 Amarillo/2
5 3 Negro/3a
6 3 Negro/3b

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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5.2.1 Conexion de la version remota CatEx

© N

-

N

Abrir el instrumento.
Retirar el tapon de empuje del puerto del sensor (9).

Pasar el cable del cabezal detector o caja de conexiones
por el puerto del sensor (9).

Eliminar aprox. 5 a 7 mm del aislamiento del cable.

Conectar virolas a las trencillas de cable.
Cuando se usa un cable de 3 hilos:

A Consultar la figura D1 de la pagina desplegable.

B Unir las piezas de alambre premontadas con los
cables del instrumento correspondientes en una virola
doble y engarzar.

Cuando se usan cables blindados:

A Eliminar aprox. 45 mm del blindaje.
B Retorcer el blindaje y conectar una virola.

C Conectar el blindaje a la clavija 1 del conector del
sensor (24)

Conectar el cable al conector del sensor (24) como se
indica en la figura D de la pagina desplegable y en la tabla
de conexiones.

Insertar el conector del sensor (24) en el enchufe (28).
Cerrar el instrumento.

Puesta en marcha del instrumento

Conectar el cable de alimentacion a una fuente de
corriente.

= El instrumento inicia la fase de calentamiento.

= La pantalla muestra que el sensor esta listo para la
medicién en hh:mm:ss (cuenta atras).

Esperar a que termine la fase de calentamiento.
Dependiendo del sensor instalado, la fase de
calentamiento puede tardar entre 5 minutos y 12 horas.
Ya se pueden hacer ajustes en el menu.

3. Calibrar el sensor.

7

Realizar una prueba:

a. Comprobar la transmisién de sefales hacia el
controlador.

b. Comprobar la activacion de los dispositivos de alarma
integrados.

c. Los relés externos conectados opcionalmente.

Funcionamiento

El instrumento no tiene certificacion SIL ni cumple con las
especificaciones HART. Por tanto, no se permiten funciones
SIL o HART. No obstante, pueden aparecer simbolos y
funciones SIL y HART en la pantalla. No hay hardware o
accesorios disponibles para la funcionalidad HART.
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7.1 Pantalla, interfaz analégica y estado
del relé

Los siguientes ejemplos de visualizacion muestran PointGard
2100 EC.

Para PointGard 2200 CAT los nombres de gases no estan
predefinidos. Se pueden introducir los nombres de gases.
Para introducir nombres de gases, ponerse en contacto con
Drager.

7.1.1 Modo de medicion

Ejemplo de visuali- Designacion

zacion
Durante el funcionamiento normal, la
2 O 9 pantalla muestra la concentracion de
. gas medida, el gas seleccionado y la
unidad de medida.
o2 Vol.%

Excediendo los umbrales de alarma.
El ejemplo muestra la prealarma A1.

19.0

7.1.2 Estados especiales

Si el instrumento se encuentra en un estado especial, ya no

se puede garantizar una alarma o medicion correcta.

Esto es el caso:

— Cuando la concentracion de gas excede el rango de
medicion.

— Cuando ocurre un fallo.

— Cuando las alarmas estan desactivadas.
La funcién de medicion (salida de pantalla e interfaz
analdgica/digital) permanece activa.

— Durante calibraciones.

— Durante pruebas funcionales (bump tests).
— Durante la fase de calentamiento.

— Durante el mantenimiento.

Para la corriente de la interfaz analdgica que corresponde a
la sefial analdgica, véase 16.1.

Ejemplo de visuali- Designacién
zacion

il

El valor esta por encima del rango
de medicion

La concentracion de gas se encuentra
fuera del rango de medicién del sen-
sor.

Interfaz analégica: Superacion del
rango de medicion

Relés: Interruptores de relé A2
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Ejemplo de visuali- Designacion

zacion
O2 Vol.%

El valor esta por debajo del rango
de medicién

La concentracion de gas se encuentra
fuera del rango de medicién del sen-
sor.

Interfaz analégica: Deriva por
debajo de cero

Relés: Interruptores de relé de fallo

Indicacién de fallo

El simbolo B aparece en el lado dere-
cho de la pantalla.

Interfaz analégica: Corriente de fallo
Relés: Interruptores de relé de fallo

5 Indicaciéon de mantenimiento

El simbolo # aparece en el lado dere-
cho de la pantalla.

Esto es visualizado cuando las alar-
mas estan desactivadas durante cali-
braciones, pruebas funcionales y
trabajos de mantenimiento.

Interfaz analégica: Corriente de
mantenimiento

Relés: Ningun cambio

m Indicacién de advertencia
2 O 9 El simbolo [ aparece en el lado dere-
. cho de la pantalla.
on Interfaz analégica: Corriente de

aviso!)
Relés: Ningun cambio

Vol.%

1) Solo cuando la corriente de aviso esta activada. Ajuste de fabrica:
desactivado.

Fase de calentamiento 1
El simbolo [ aparece en el lado derecho de la pantalla.

El tiempo restante se indica en el lado izquierdo de la
pantalla.

Interfaz analégica: Corriente de mantenimiento
Relés: Interruptores de relé de fallo

Para la fase de calentamiento 1, el comportamiento del relé
de fallo es configurable (consulte "Ajuste del calentamiento 1
del relé de fallo", pagina 117)

Fase de calentamiento 2

El simbolo [ aparece en el lado derecho de la pantalla.

El valor medido se indica en el lado izquierdo de la pantalla.
Interfaz analégica: Valor medido

Relés: Comportamiento segun el modo de medicién (el relé
de fallo no indica fase de calentamiento 2).

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



7.1.3 Finalizaciéon de estados especiales

Valor por encimal/por debajo del rango de medicion

La pantalla indica que la concentracion de gas se encuentra
fuera del rango de medicién del sensor. La indicacion
desaparece en cuanto la concentracion de gas se encuentre
dentro del rango de medicion.

AVISO

Fallo de funcionamiento del sensor

Las concentraciones de gas que sobrepasen el rango de
medicién del sensor podrian provocar fallos de
funcionamiento en el sensor.

» Compruebe la calibracion.

Especifico para PointGard 2200 CAT

Un valor por encima del rango tiene que ser confirmado con
[OK] después de haber verificado que la concentracion de
gas es inferior a 100 %LIE (p. €j., utilizando un instrumento
portatil).

Las alarmas en modo autoenclavador son el ajuste por
defecto del instrumento.

Para instrumentos sin relés, valores por encima del rango se
pueden ajustar a no autoenclavador. En este caso, la
indicacion de un valor por encima del rango desaparece. jLa
unidad de control tiene que apoyar esta funcion! Para obtener
mas informacion, consulte: "Ajuste del sensor DD a
autoenclavador”, pagina 125.

Indicacion de fallo/advertencia

Los fallos y las advertencias son no autoenclavadoras. Si la
condicion de fallo o advertencia se soluciona, el mensaje
desaparece.

Para solucionar condiciones de advertencia y fallo, visualice
el cadigo de error o mensaje de advertencia (consulte
"Visualizacion de informacion", pagina 110) y empiece con la
resolucion de problemas (consulte ", pagina ).

7.2 Indicaciones de simbolos y LED
Simbolo LED
ﬁ,% Roja
& Amarillo
@ Verde
Estados de LED

— Cuando se ha activado la primera alarma (prealarma), el
LED rojo parpadea emitiendo destellos individuales
In

Designacion

Alarma activada
Fallo

Encendido

— Cuando se ha activado la segunda alarma (alarma

principal), el LED rojo parpadea emitiendo destellos
dobles UL,

— Cuando una alarma es confirmada antes de que la
condicion de alarma desaparezca, el LED rojo se ilumina
continuamente para indicar que la condicion de alarma
persiste.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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7.3 Definiciones de indicadores de la
pantalla

Simbolo Explicacion

Mensaje de error disponible.
Mensaje de aviso disponible.

Sefial de mantenimiento transmitida.

Rango de medicion de la interfaz analdgica
excedido.

Rango de valores de medicion no alcan-
zado por la interfaz analégica.

La interfaz analégica esta ajustada a un
valor fijo y no transmite ninguna sefial de
medicion.

m "IIIIII IIIIII.. 1 E E

)
=

SIL esta activado. El instrumento no tiene
certificacion SIL. Por tanto, no se permiten
las funciones SIL, aunque puede aparecer
el simbolo.

7.3.1 Especifico para PointGard 2100 EC

Simbolo Explicacion

Mantenimiento "previsto": el sensor esta
listo para funcionar.

Mantenimiento "previsto": el sensor esta
operativo pero se acerca al final de su vida
atil.

Mantenimiento "previsto": el sensor esta

aun operativo pero deberia sustituirse
cuanto antes.

El registrador de datos esta activo en el
modo Roll.

El registrador de datos esta activo en el
modo Stack.

Tle e

7.4 Panel de control

Boton Funcion

@ Hacia arriba/Tecla de funciéon
® Hacia abajo/Tecla de menu
Funciones diferentes segun el tipo de menu
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7.5 Modo de informacién y tecla de
funcién
7.5.1 Activacion del modo de informacioén

El modo de informacién se utiliza para mostrar informacién
relevante del instrumento. Esto no interrumpe el
funcionamiento normal del instrumento.

e Pulse y mantenga ® durante 3 segundos en el modo de
medicion.

7.5.2 Navegacion en el modo de informacién

Boton Funcion

@ Cambiar a la pantalla siguiente
® Cambiar a la pantalla anterior
® Terminar el modo de informacion

Si no se pulsa ninguna tecla durante 30 segundos, el
instrumento retornara automaticamente al modo de
funcionamiento normal.

7.5.3 Uso de la tecla de funciéon

Mediante la tecla de funcién se puede ejecutar una funcion
preconfigurada. De forma predeterminada, se muestran todos
los fallos.

e Pulsar y mantener @ durante 1 segundo en el modo de
medicion.

Para configurar la tecla de funcién, véase 11.7 Configuracion

de la tecla de funcion.

7.6 Menu

7.6.1 Navegacion por menus

Boton Funcidon

@ Desplazarse hacia arriba.
Ajustar valores.

® Desplazarse hacia abajo.
Ajustar valores.

® Confirmar introduccién.
Seleccionar menus y funciones.

7.6.2 Contrasenas
Clave calibr. Acceso a la informacién (menu de infor-
macion) y los ajustes de calibracion
(menu de calibracion)

Por defecto: _ _ _1

Clave Ajuste Acceso a todas las configuraciones y
menus
Por defecto: _ _ _ 2

Para cambiar la contrasena, véase 11.4.

7.6.3 Entrada al menu

e Para entrar directamente en el menu de Informacion:
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a. Pulsar y mantener (y) durante 1 segundo en el modo
de medicion.

e Para entrar en el menu de Calibracion:

a. Pulsar y mantener (y) durante 3 segundos en el modo
de medicion.

b. Seleccionar Intro. Clave.
c. Introducir la Clave calibr..
e Para entrar en todos los menus:

a. Pulsar y mantener (y) durante 3 segundos en el modo
de medicion.

b. Seleccionar Intro. Clave.
c. Introducir la Clave Ajuste.

7.6.4 Visualizacion de informacion

Seleccionar el punto de menu apropiado en el menu de
Informacion:

Instrumento

Noticia Visualiza mensajes de aviso en texto claro

report y el nimero correspondiente.
Si estan disponibles varios mensajes de
aviso, hay un indicador (p. €j., 1/3 = panta-
lla 1 de 3).

Error Visualiza mensajes de fallo en texto claro y

report el nimero correspondiente.
Si existen varios fallos, hay un indicador (p.
ej., 1/3 = pantalla 1 de 3).

Indicado-  Esta funcion visualiza cédigos de aviso y

res del dis- fallo en forma de tabla. Si todos los cédigos

positivo son 00, quiere decir que no hay mensajes
de aviso o fallo.

Médulos Muestra una vision general de los médulos
de hardware instalados. Para acceder a
informacion detallada, seleccionar el
modulo apropiado.

B = mddulos instalados
[J = mddulos no instalados
Sensores

Vitalidad" La vitalidad del sensor es visualizada en %.
Se recomienda un cambio de los sensores
con una vitalidad < 25 % por Drager.

Fecha La fecha de calibracién, unidad, gas y con-

ult.cal. centracion de la dltima calibracion son
visualizados.

Fecha Muestra la fecha de la proxima calibracion.

prox. cal.

Temp. sen- Se visualiza la temperatura actual y la tem-

sor") peratura mas alta del sensor.
Almacen
Datos
Estado Muestra el estado del registrador de datos

registrador (activo o inactivo).

Muestra el historial de los ultimos 15 minu-
tos en un grafico de tiempo/concentracion.

Grafico

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series



1) Solo PointGard 2100 EC. Funcién solo disponible con la mochila de
diagnéstico.

8 Calibracion

Una calibracion comprueba y ajusta la exactitud de medicion
con una concentracion de gas de prueba conocida. Primero
se calibra el punto cero del sensor y luego la sensibilidad del
sensor. Las calibraciones se tienen que realizar
regularmente. La duracién de los intervalos de calibracion
depende de las condiciones ambientales en las cuales el
sensor opera.

Las condiciones ambientales y envejecimiento causan
derivas del sensor. Las derivas del sensor tienen un impacto
negativo sobre la exactitud de medicion. Las calibraciones
restauran esta exactitud. Dependiendo de la gravedad de la
deriva, deben establecerse unos intervalos de calibracion
mas cortos.

Para evaluar las condiciones ambientales de instalaciones
nuevas, deberian establecerse unos intervalos de calibracién
mas cortos con documentacion de la deriva. El operador de la
planta deberia establecer unos intervalos de calibracion
personalizados con los datos obtenidos.

8.1 Gases de prueba

Para las propiedades de los gases de prueba (p. €j.,
humedad, concentracién), consulte la hoja de datos del
sensor correspondiente.

La humedad del gas de prueba es irrelevante para los
sensores de O2.

Segun el tipo de calibracion, se usan diferentes gases de
prueba.

Gas de ajuste a cero

El gas de ajuste a acero es un gas de prueba para calibrar el
punto cero. Si el aire ambiental esta libre de impurezas
perturbadoras y del gas medido, se puede utilizar como gas
de ajuste a cero. Para sensores de O2 se utiliza nitrégeno
(N2).

Gas de calibracién

El gas de calibracién es un gas de prueba para calibrar la
sensibilidad del sensor durante la calibracion de la
sensibilidad. El gas de calibracién es una concentracion
conocida del gas medido diluido con aire limpio o nitrégeno.
Para sensores de O2 no se requiere ningun gas de
calibracion, ya que se utiliza el oxigeno del aire ambiental.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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8.2 Preparacion de la calibracion

A\ ADVERTENCIA

Peligro para la salud por gas de prueba

Inhalar gas de prueba puede poner en riesgo la salud o
incluso provocar la muerte.

» No inhalar el gas de prueba.

» Observar los riesgos y los avisos de seguridad
relacionados con el gas de prueba (consultar las hojas de
datos y las instrucciones que figuran en los dispositivos
de calibracion).

A PRECAUCION
Activacion de advertencias por el gas de prueba
El gas de prueba aplicado puede activar advertencias.

» Asegurarse de que el gas de prueba ya no se aplica tras
la calibracion.

Requisitos previos:
— El sensor ha terminado la fase de calentamiento
(6 Puesta en marcha del instrumento).

— Lafechay la hora estan ajustadas (11.5 Ajuste de la fecha
y la hora).

8.2.1 Preparacion de la configuracién de la
calibracion

Véase la siguiente figura.

Equipo para la calibracion:

— Manorreductor Drager (1); para gases reactivos usar un
manorreductor de acero inoxidable

— Adaptador de calibraciéon Drager (2) (nimero de pieza 68
10 536)

— Tubo (3)
— Botella de gas de calibracion Drager (4)
Preparacion de la calibracion

1. Conecte el regulador de presién a la botella de gas de
calibracion.

2. Colocar el adaptador de calibracién en el sensor.
3. Conectar el tubo al empalme dentado.
4. Entrar en el menu; véase 7.6.3 Entrada al menu
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8.3 Flujo de gas para calibraciones
El flujo de gas varia en funcién del sensor.

Sensor EC
Todos lo demas sensores

0,51/min £ 10 %
0,5 I/min - 2 I/min

El flujo de gas deberia corresponder a las condiciones
ambientales durante el funcionamiento (p. ej., medicién en
conducto con flujos superiores a 2 I/min)

8.4 Calibracion del punto cero

El aire ambiente se puede utilizar para poner el sensor a cero
en lugar de nitrdgeno o aire sintético si se sabe que la zona
esta libre del gas objetivo o de cualquier otro gas al que el
sensor pueda reaccionar con sensibilidad cruzada (como se
indica en la hoja de datos del sensor). En este caso no se
requiere ningun adaptador de botella o de calibracion para la
calibracion del punto cero.

/A ADVERTENCIA

Fallo de calibracion en la calibracion del punto cero

Un flujo insuficiente de aire ambiental puede causar errores
de calibracion.

» Asegurarse de que el flujo de aire ambiental al sensor es
suficiente.

Especifico para PointGard 2100 EC

En los sensores de oxigeno (0O2), una calibracion del punto
cero no modifica ningun valor en el firmware o en el sensor.
Por ello, la funcién de calibracién del punto cero se puede
utilizar para comprobar la lectura correcta de punto cero
cuando nitrégeno es aplicado al sensor. El PointGard 2100
EC indicara un estado de fallo si la comprobacién del punto
cero falla con una desviacion de mas de 0,6 vol% de O2 del
punto cero. En caso de un fallo, repita la comprobacion del
punto cero o cambie el sensor en caso necesario. Utilice
nitrégeno (N2) para la verificacion.

Especifico para PointGard 2200 CAT

Los sensores no se deben calibrar con nitrégeno puro. Los
sensores cataliticos necesitan oxigeno para funcionar
correctamente.

8.4.1 Realizar una calibracion del punto cero

[i] La calibracion puede cancelarse en cualquier momento.
Para cancelar la calibracién, seleccionar Regresar.

Requisitos previos:
— El sensor ha finalizado la fase de calentamiento
— La calibracion esta preparada.

Realice la calibracion del punto cero

1. Seleccione Calibracion > Calibracion Cero y confirmelo.

= La sefial de mantenimiento se transmite por la interfaz
analdgica, no se conmutan relés de alarma o fallo y se
muestra el simbolo /.

= Se muestra el mensaje Sumin.gas cero.
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2. Apligue aire sintético o nitrégeno si no se puede usar aire
ambiental.

a. Ajuste el flujo de gas segun el sensor utilizado
(consulte "Flujo de gas para calibraciones”,
pagina 112)

3. Seleccione Siguiente y confirmelo.
= Se muestra el valor actual.
Cuando se haya aplicado el gas de prueba al sensor

durante 3 minutos y el valor mostrado esté estable, realice
la calibracion.

4. Seleccione Calibrary confirmelo.
= Se muestra el mensaje Porfavor Espere.
= Se muestra un valor actual nuevo.

5. Seleccione Siguiente y confirmelo.

6. Apague el flujo de gas y retire el adaptador de calibracion
del sensor o desconecte el tubo.
Si el valor actual no se encuentra dentro del rango de
alarma:

7. Seleccione Siguiente y confirmelo.
= El instrumento retorna al menu de calibracion.

8.5 Calibracion de la sensibilidad

8.5.1 Realizacion de una calibracion de
sensibilidad

[i La calibracion puede cancelarse en cualquier momento.
Para cancelar la calibracion, seleccionar Regresar.

Requisitos previos:
— El punto cero esta calibrado.
— La calibracion esta preparada.

Realice la calibracion de sensibilidad
1. Seleccione Calibracion > Calib. Sensibil. y confirmelo.

= La sefial de mantenimiento se transmite por la interfaz
analdgica, no se conmutan relés de alarma o fallo y se
muestra el simbolo /.

= Se visualizan los parametros para el gas de
calibracion, p. ej.:"
Gas : H2S
Unidad: ppm
Concentr.:25

2. Silos parametros mostrados no coinciden con el gas
objetivo, ajuste los parametros:

a. Seleccione Gas y confirmelo.

b. Seleccione el gas de calibracion de la lista y
confirmelo.

c. Seleccione Unidady confirmelo.

d. Seleccione la unidad de medida deseada de la lista y
confirmelo.

e. Seleccione Conc. y confirmelo.
f. Ajuste la concentracién del gas de calibracion.

1) No aplicable a todos los sensores (consulte "Pantalla, interfaz analo-
gica y estado del relé", pagina 108).
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3. Silos ajustes son correctos:
a. Seleccione Siguiente y confirmelo.

= Se muestra un mensaje como Flujo de gas ON
H2S.

4. Aplique el gas de calibracion.

a. Ajuste el flujo de gas segun el sensor utilizado
(consulte "Flujo de gas para calibraciones”,
pagina 112)

5. Seleccione Siguiente y confirmelo.
= Se muestra el valor actual
Cuando se haya aplicado el gas de prueba al sensor

durante 3 minutos y el valor mostrado esté estable, realice
la calibracion:

6. Seleccione Siguiente y confirmelo.
= Se muestra el mensaje Porfavor Espere.
= Se muestra un valor actual nuevo.

7. Seleccione Siguiente y confirmelo.

8. Apague el flujo de gas y retire el adaptador de calibracién
del sensor o desconecte el tubo.
Si el valor actual no se encuentra dentro del rango de
alarma:

9. Seleccione Siguiente y confirmelo.
= Elinstrumento retorna al menu de calibracion.

8.6 Calibracion automatica

La calibracion automatica (autocalibracion) combina la
calibracién del punto cero con la calibracién de sensibilidad
subsiguiente y representa una alternativa a la calibracion
manual de la sensibilidad y del punto cero.

No todos los sensores y gases son compatibles con la
autocalibracion. Si la funcién no esta disponible, realice la
calibracién manualmente.

8.6.1 Realizacion de una calibracion automatica

[i| La calibracién puede cancelarse en cualquier momento.
Para cancelar la calibracién, seleccionar Regresar.

Requisitos previos:

— La calibracion automatica esta habilitada

— El sensor ha finalizado la fase de calentamiento
— La calibracion esta preparada.

Realice la calibracion automatica

1. Aplique aire sintético o nitrégeno si no se puede usar aire
ambiental.

2. Seleccione Calibracion > Auto calibracion y confirmelo.

= Se muestra el mensaje "Porfavor Espere"y el
instrumento efectia automaticamente la calibracion
del punto cero.

= Si se trata de un sensor de 02, se muestra «Aire
fresco cal.».

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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[i] La sefial de mantenimiento se transmite por la interfaz
analdgica, no se conmutan relés de alarma o fallo y se
muestra el simbolo .

3. Después de una calibracion exitosa del punto cero, se
inicia la calibracion de la sensibilidad.

= Se visualizan los parametros para el gas, p. ej.:1)
Gas : H2S
Unidad: ppm
Concentr.:25

4. Silos parametros mostrados no coinciden con el gas
objetivo, ajuste los parémetros:z)

a. Seleccione Gas y confirmelo.

b. Seleccione el gas de calibracion de la lista 'y
confirmelo.

c. Seleccione Unidad y confirmelo.

d. Seleccione la unidad de medida deseada de la lista y
confirmelo.

e. Seleccione Conc. y confirmelo.

f. Ajuste la concentracién del gas de calibracion.
5. Silos ajustes son correctos:

a. Seleccione Siguiente y confirmelo.

= Se muestra un mensaje como Flujo de gas ON
H2S.

6. Aplique el gas de calibracion.

a. Ajuste el flujo de gas segun el sensor utilizado
(consulte "Flujo de gas para calibraciones”,
pagina 112)

Seleccione Siguiente y confirmelo.

= Se muestra el valor actual

N

[i] Después de 15 minutos sin confirmacion, el
instrumento regresa al menu de calibracién sin realizar
una calibracion.

©

Una vez que el valor actual se estabilice, el instrumento
realizara automaticamente la calibraciéon de la
sensibilidad.

9. Después de una calibracién exitosa, se muestran el nuevo
valor actual y el mensaje «Valor ok?».

e Sino es asi, seleccione «Rehacer» y confirmelo para
volver a realizar la calibracion.

e Si el valor se corresponde con el valor objetivo,
continuar.

10. Apague el flujo de gas y retire el adaptador de calibracion
del sensor o desconecte el tubo.

11. Seleccione Aceptar valor y confirmelo para finalizar la
calibracion. El instrumento retorna al menu de calibracion.

1) No aplicable a todos los sensores (consulte "Pantalla, interfaz analé-
gica y estado del relé", pagina 108).
2) Solo posible para determinados sensores.
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9 Eliminacion de averias

Si la pantalla no funciona correctamente, solicitar a Drager
una revision del instrumento.

Si el instrumento no se enciende, comprobar si hay algun
problema con la fuente de alimentacion.

— Conexiones del cable de alimentacion.
— Estado del fusible. Cuando esté defectuoso, sustituir el

fusible.

Si el instrumento sigue sin encenderse, solicitar a Drager una

revision.

9.1

1. Abrir el instrumento.

2. Retirar la cubierta negra del fusible (14, 17
respectivamente).

3. Cambiar el fusible antiguo por uno nuevo. Para obtener
informacioén sobre las propiedades de los fusibles, véase
16.2 Alimentacion eléctrica.

4. Cerrar el instrumento.
5. Poner en marcha el instrumento.

9.2 Fallos

Numero Causa

de fallo

001, Fallo grave del ins-

003 - 005, trumento, varias

011 - 014, causas.

020 - 024,

043, 060,

067

002, Error de datos

025 - 027, grave en el instru-

030 - 034, mento, varias cau-

041, 042, sas.

044, 050,

052, 081,

085

010 El cable no esta
conectado a la
interfaz de 4 a
20 mA.

045 El instrumento no
detecta ningun
sensor.

051,054 Calibracion de
punto cero defec-
tuosa.
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Cambio del fusible

Solucion

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Reinicie el instrumento a
los ajustes por defecto de
fabrica. Si el error aparece
de nuevo: Dejar que Dra-
gerService compruebe el
instrumento.

Comprobar la conexion de
interfaz de 4 a 20 mA.
Sino se usa la interfaz de 4
a 20 mA, comprobar el
puente entre las clavijas 1y
3 del conector de 3 clavijas
(10) para la interfaz de 4 a
20 mA.

Compruebe las conexio-
nes. Si este fallo se vuelve
a producir: Dejar que Dra-
gerService compruebe el
instrumento.

Realice la calibracion del
punto cero.

Nidmero
de fallo

055

076,
080 - 084

090

105

137, 64,

Causa

Calibracion de sen-

sibilidad defec-
tuosa.

Fallo del instru-
mento.

La funcién de blo-
queo del sensor
esta activada. Se
ha conectado un
Sensor con un
numero de pieza
diferente.

Fallo del instru-
mento.

Fallo del instru-
mento.

9.3 Noticia report

Nidmero
de aviso

101

102

103, 106

104

105

107

110, 111,
112

Instrucciones de uso

Causa

El registrador de
datos en el modo
Stack esta lleno al
100% y ya no
registra mas datos.

El registrador de
datos en el modo
Stack esta lleno al
90 %.

Error de datos en el
instrumento. Es
posible que algu-
nas funciones de
mochila como
registrador de
datos, prueba de
sensor, etc. ya no
estén disponibles.

El ajuste de fechay
hora no es valido.

Fallo del instru-
mento.

La bateria de la
memoria de datos
esta vacia.

Se ha retirado la
mochila de sof-
tware sin haberla
desactivado.

Solucion

Realice la calibraciéon de
sensibilidad

Compruebe las conexio-
nes eléctricas. Si este fallo
se vuelve a producir: Dejar
que DragerService com-
pruebe el instrumento.

Use un sensor con el
mismo numero de pieza o
desactive la funcién de blo-
queo del sensor.

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Potencia de ciclo. Si este
fallo se vuelve a producir:
Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Solucion

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Descargar los datos lo méas
pronto posible y borrar lo
grabado por el registrador
de datos.

Reinicie el instrumento a los
ajustes por defecto de
fabrica. Si este error ocurre
de nuevo: Dejar que Dra-
gerService compruebe el
instrumento.

Ajuste la fecha y la hora.

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Dejar que DragerService
compruebe el instrumento.

Desactive la mochila de sof-
tware.
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Numero Causa Solucién

de aviso

113 Alarmas inhibidas. Active las alarmas.

164, 165 Lafase de preca- Esperar a que finalice la
lentamiento del fase de iniciacion del sen-
sensor aun no ha  sor. No realizar ninguna
concluido. Se debe calibracién antes de que el
contar con errores  sensor se haya precalen-
de medicion. tado completamente.

167,170 El intervalo de cali- Recalibre el instrumento.
bracién ha expi-
rado.

1711 Lectura negativa.  Recalibrar el punto cero.

Valor por debajo
del valor minimo
del rango.

1) Solo PointGard 2100 EC

10 Mantenimiento

— Los intervalos de mantenimiento se tienen que establecer
para cada una de las instalaciones. Dependiendo de las
consideraciones de seguridad y condiciones especificas
de la aplicacion en las que se utiliza el instrumento, éstos
tal vez se tengan que acortar.

Cada 6 meses

— Inspeccién por parte del personal especializado.

— Compruebe la transmisién de sefiales hacia el controlador
central, los indicadores LED vy el disparo de dispositivos
de alarma.

Las calibraciones se tienen que realizar regularmente, véase
8 Calibracion

10.1 Realizar una prueba funcional (bump
test)

Una prueba funcional comprueba la activacion de las alarmas

sin hacer saltar las alarmas.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Bumptesty
confirmar.

= Se muestra el simbolo de mantenimiento /.

= La salida analdgica es ajustada a la sefial de
mantenimiento.

2. Aplicar una concentracién de gas conocida.
3. Pulsar OK para volver a la medicion.

10.2 Creacidn de un plan de
mantenimiento

El instrumento debe someterse a mantenimiento regular por
parte de personal de servicio técnico especializado. El
responsable del sistema de deteccién de gas define los
intervalos de mantenimiento preventivo, que deberian incluir
las siguientes tareas:

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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— Probar la activacion de alarmas del instrumento por:
— Los dispositivos de alarma integrados.
— Los relés externos conectados opcionalmente.

— Latransmisién opcional de sefiales mediante la
interfaz de 4-20 mA en caso de integracién en un
sistema de gestion de alarmas.

— Calibracién del sensor.
— Comprobar que la bocina esta limpia.
— Realizar la inspeccion (recomendada cada 6 meses).

— Limpiar el instrumento con un pafo suave y agua. No se
debe utilizar detergente.

10.3 Sustitucion del sensor

A\ ADVERTENCIA

Calibracion defectuosa

Una calibracién defectuosa puede causar lecturas inexactas.

» Si se sustituye el sensor, es preciso comprobar que todos
los ajustes y parametros son correctos.

» Comprobar la calibracién para verificar el funcionamiento
correcto.

10.3.1 PointGard 2100 EC

Funcién de bloqueo del sensor

Si un sensor del mismo tipo (mismo nimero de pieza) ha sido
instalado previamente, se retiene la configuracién especifica
del instrumento (tipo de gas, rango de medicién, gas de
prueba, intervalo de calibracion, etc.). Si no, los ajustes de
fabrica del nuevo sensor seran cargados y sobrescribiran la
configuracion especifica del instrumento. Esto puede estar
prohibido si la funcién de bloqueo del sensor 125 esta
activada.

Funcion de cambio de sensor

Con la funcién de menu Cambio sensor, puede realizarse un
cambio de sensor durante el funcionamiento sin activar una
sefal de fallo en la unidad de control. Ademas se asegura
que todos los datos del sensor, que se encuentran en el
microprocesador, se pueden guardan en la memoria
enchufable (EEPROM) del sensor antes de desenchufar el
conector del sensor.

Sustitucion del sensor

Un sensor se puede sustituir en cualquier momento.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Cambio sensory
confirmar.

= La sefial de mantenimiento se genera en la interfaz de
4-20 mA.

= La pantalla muestra Por favor retire sensor.
= Se muestra el simbolo de mantenimiento.
2. Cambiar el sensor antiguo por uno nuevo:
a. Aflojar el tornillo de ajuste (22).
b. Desenroscar el anillo de bayoneta (21) de la carcasa.

c. Retirar y desechar la placa de la cubierta o el sensor
antiguo segun corresponda.
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d. Retirar el sensor del embalaje y comprobar que se
trata de un DragerSensor.

e. Insertar el nuevo sensor en la abertura para sensor
con el logotipo de Drager mirando hacia arriba.

f. Reinstalar el anillo de bayoneta sobre el sensor y girar
en sentido horario hasta que el sensor quede bien
fijado en su sitio.

g. Apretar el tornillo de ajuste (22).

Cuando el sensor nuevo esta instalado, la pantalla
muestra: “Cargando datos, por favor espere’.
Cuando los datos del sensor se han cargado, la
pantalla muestra: “Datos cargados”.

3. Seleccionar Regresar al menu y confirmar.

= La sefial de mantenimiento en la interfaz 4-20 mA
sigue pendiente hasta que el sensor se haya
precalentado.

4. Comprobar la calibracion. Si es necesario, calibrar el
instrumento (consulte "Calibracion”, pagina 111).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

Sustitucion del sensor

Este apartado solo es valido para PointGard 2200 CAT sin
aplicacion remota.

1. Si es necesario, ajustar la corriente de mantenimiento
para la interfaz analdgica.

Abrir el instrumento.

Desenroscar el sensor y extraerlo del puerto (9).

Pasar los cables del nuevo sensor por el puerto del
sensor (9).

Enroscar el nuevo sensor en el puerto del sensor (9) con
el par correcto (194 +/- 17 Lbs. In.22 +/-2 Nm / 194 +/- 17
Lbs. In.22 +/- 2 Nm).

Insertar el conector del sensor en el enchufe (28).
Cerrar el instrumento.
Poner en marcha el instrumento.

0. Comprobar la calibracién. Si es necesario, calibrar el
instrumento (consulte "Calibracion”, pagina 111).

ok wbd
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Desenchufar el conector del sensor (24) del enchufe (28).

11 Ajustes del dispositivo

11.1 Configuracion de alarma

Todos los ajustes de alarma influyen en los relés, la interfaz
analdgica y los dispositivos de alarma integrados.

11.1.1 Conexion y desconexién de las alarmas

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Alarma > Alarma
on/off.

Activado La sefnalizaciéon de la alarma
esta encendida.
Desactivado La sefializacion de la alarma

esta apagada.

Los LED, relés e interfaces
no indican una condicién de
alarma.

La interfaz 4-20 mA transmite
la sefial de mantenimiento.

Se muestran el valor medido
y el simbolo [.

El relé de fallo indica un fallo.
2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

11.1.2 Configuracion de las alarmas

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Alarma > Alarma
A1 o0 Alarma A2y confirmelo.
Se visualiza el umbral de alarma actual.

2. Aplique los ajustes y confirme sucesivamente los pasos
de configuracién con Sigue.

a. Ajuste el valor del umbral de alarma.
b. Ajuste la direccion de alarma.

Subida La direccion de alarma se denomina ascen-
dente si la concentracion de gas debe
exceder un determinado valor para activar
una alarma.

Caida La direccion de alarma se denomina des-

cendente si la concentracion de gas debe
caer por debajo de un determinado valor
para activar una alarma.

c. Ajuste el modo de enclavamiento.

El instrumento activara la alarma en cuanto
se haya alcanzado el nivel de alarma. Per-
manecera en estado de alarma incluso si la
concentracion de gas ya no corresponde a
la condicion de alarma. Para eliminar una
alarma en modo autoenclavador, debe ser
confirmada.

Latching

Non Latching El estado de alarma desaparece si la con-
centracion de gas ya no cumple la condi-

cién de alarma.
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d. Ajuste el modo de confirmacion.

Acknowled-  Elrelé de alarma y el LED se pueden reini-

ging ciar antes de que desaparezca la condicion
de alarma.

No-achk- El relé de alarma y el LED no se pueden

nowledgeable reiniciar hasta que desaparezca la condi-
cién de alarma.

Preconfirm. El estado de alarma se puede confirmar

antes de que la condicion de alarma desa-
parezca. No obstante, el relé de alarma y el
LED permanecen activos hasta que la con-

diciéon de alarma desaparezca.

e. Ajuste el modo de histéresis.
La funcion de histéresis define un intervalo donde un
relé disparado mantiene su estado hasta que la
concentracion de gas esté fuera del intervalo definido.
Ejemplo: El umbral de alarma se ajusta a 40 ppmy la
histéresis a 3 ppm. La alarma permanece activa hasta
que el valor cae por debajo de 37 ppm. Esto previene
que los relés estén expuestos a una vibracion de
contacto en un umbral de alarma.

= Una pantalla de confirmacién muestra todos los
ajustes.

f. Seleccione Confirmary confirmelo con OK.
v Los nuevos ajustes estan guardados.

11.2 Relés

Con los ajustes de fabrica y durante el funcionamiento
normal, los relés estan bajo tension. Esto permite un
funcionamiento "a prueba de fallos".

Para los instrumentos PointGard, el ajuste Normal.
tensionno se debe cambiar a Tension en Alarm; de lo
contrario, se activaran los dispositivos de alarma integrados
(bocinas y luces estroboscopicas).

11.2.1 Configuracién del relé A1 o A2

Esta funcion define si el relé de alarma esta excitado durante

el funcionamiento normal o excitado en una condicién de

alarma.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Alarma> Relé A1 o
Relé A2y confirmar.

2. Seleccionar la opcién deseada y confirmar.

Normal. Ten- El contacto del relé se excita durante el fun-

sion cionamiento normal y cambia si se activa
una alarma. En caso de pérdida de energia
eléctrica, se dispara una alarma (a prueba
de fallos).

Tension en Si se dispara una alarma, se excita el con-

Alarm tacto de relé.

11.2.2 Ajuste del calentamiento 1 del relé de fallo

Esta funcion se utiliza para ajustar el funcionamiento del relé
de fallo durante el calentamiento 1 para indicar el estado de
calentamiento 1 en la salida del relé.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Alarma > Fallo
calentamiento la opcion deseada y confirmelo.

Estatico El relé de fallo activa un indicador de
alarma conectado permanentemente.
El indicador LED naranja se ilumina conti-
nuamente.

Dinamico El relé de fallo conmuta el estado por 9
segundos.
Ejemplo:

— Una bocina esta conectada a la salida
del relé de fallo «xnormalmente abierto».

— Los relés estan configurados como
«normalmente excitado».

= Labocinay el indicador LED naranja del
transmisor estan activos 1 segundo e
inactivos 9 segundos.

11.3 Comprobacion de alarmas/relés

Estas funciones cambian el estado de un relé y un indicador
LED para fines de prueba (p. €j., para comprobar el
funcionamiento de dispositivos de alarma conectados al relé)
y se muestra el simbolo [II. Al cerrar esta funcion, el estado del
relé e indicador LED volvera automaticamente a su estado
anterior.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Alarma la
condicion de alarma deseada y confirmar.

Alarma A1 Simula la prealarma.
Alarma A2 Simula la alarma principal.
Ajuste fallo Simula la sefal de fallo.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

Si la funcion esta activada, el relé de fallo deja de estar
excitado y la interfaz de 4 a 20 mA es ajustada a la
corriente de fallo. El indicador LED amarillo esta
encendido, se muestra el simbolo para el mantenimiento.

N

11.4 Ajuste de contraseias

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Claves la
contrasefia deseada y confirmar.

Clave calibr.  Acceder a la calibracion del punto cero y de

la sensibilidad.
Clave Ajustes Acceder a todos los parametros de configu-
racion.

2. Seleccionar la linea para editar la contrasefa y confirmar.
3. Ajustar la contrasefa y confirmar.
4. Seleccionar Confirmary confirmar con [OK].
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11.5 Ajuste de la fecha y la hora
1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Fecha y hora 'y
confirmar.

2. Seleccionar la linea para editar la fecha u hora y
confirmar.

3. Seleccionar Confirmar y confirmar con [OK].

11.6 Ajuste del idioma

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Idioma y confirmar.
2. Seleccionar el idioma deseado de la lista y confirmar.

11.7 Configuracion de la tecla de funcion

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > Tecla Funcion y
confirmelo.

2. Seleccione una funcion y confirmar.

Grafico Las mediciones de los ultimos 15 minutos
son visualizadas en forma de grafico de
tiempo/concentracion.

Error report  Los mensajes de fallo se muestran en texto

claro.

Los mensajes de aviso se muestran en
texto claro.

Noticia report

El bump test (prueba funcional) permite
aplicar gas a un sensor sin generar una
alarma. La sefial de mantenimiento es
transmitida. Después de 15 minutos o pul-
sando nuevamente [OK] se termina la
prueba funcional y el instrumento retorna al
funcionamiento normal.

Bumptest

Vida Sensor!) Muestra la vitalidad restante del sensor.

1) Sélo con mochila de diagnéstico.

11.8 Restablecimiento de los ajustes por
defecto

Esta funcion reinicia el instrumento a los ajustes por defecto

de fabrica.

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Inic.Instrumento y
confirmar.

2. Seleccionar Confirmary confirmar con [OK].

11.9 Desactivacién de mochilas
Especifico para PointGard 2100 EC

Esta funcion desactiva una mochila de software para poder
retirarla de manera segura o si la mochila esta defectuosa.

Una mochila se puede reactivar unicamente desconectando y
conectando de nuevo la alimentacién del instrumento.

1. Seleccione Ajustes > Instrumento > SW conectory la
mochila que se desea desactivar y confirmelo.

2. Seleccione Desactivar func.. La mochila seleccionada
queda desactivada.
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11.10 Ajustes de registrador de datos
11.10.1 Informacidn sobre el registrador de datos

El registrador de datos puede guardar hasta 35000 valores. A
un intervalo de muestreo de 1 medicidn por minuto, el
registrador de datos guarda un historial de medicién de
aproximadamente 24 dias. Este tiempo se puede incrementar
considerablemente si la funcion de disparo esta activada.

El registrador de datos se puede descargar con el software
para PC. Para descargar el registrador de datos, ponerse en
contacto con Dréager.

11.10.2 Visualizacion del grafico

Se pueden ver los ultimos 15 minutos como grafico de
tiempo/concentracion.

1. Seleccionar Informacién > Almacen Datos > Grafico

11.10.3 Conexion y desconexion del registrador
de datos

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos > AlmDatos
on/off y confirmar.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

11.10.4 Ajuste del tiempo de muestreo

Esta funcién define con qué frecuencia se guarda un valor.

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos > AlmDatos
on/off > Tiempo muestreo y confirmar.

2. Seleccionar el intervalo de memorizacion y confirmar.

11.10.5 Ajuste del valor pico/medio

Esta funciéon determina qué valor se guarda.

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos > Cfg
AlmacenDatos > Pico/Media y confirmar.

2. Seleccionar Pico o Media y confirmar.
Pico Se guarda el valor maximo
(si se monitoriza concentra-
ciones decrecientes, el valor
minimo) de las concentracio-
nes medidas dentro del
tiempo de muestreo seleccio-
nado.

Valor medio Se guarda el valor medio de
todas las concentraciones
medidas dentro del tiempo de

muestreo seleccionado.
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11.10.6 Conexidn y desconexiéon del modo de
disparo

Esta funcién permite guardar valores a partir de un valor
determinado.

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos > Cfg
AlmacenDatos > Disparo on/off y confirmar.

2. Seleccionar On o Off y confirmar.

On Se guardan las mediciones si
exceden un valor umbral mas
alla del valor de disparo (rela-
tivo al dltimo valor guardado).

Off Se guardan las mediciones
que estan dentro del tiempo
de muestreo.

11.10.7 Ajuste del valor de disparo

Esta funcién define el valor limite de disparo para guardar un
valor. El valor de disparo o trigger esta definido como un
porcentaje de la desviacion total de la escala.

Ejemplo: un valor de disparo de 2 % a una desviacion a plena
escala de 500 ppm solamente guardara valores si estos se
desvian por 10 ppm (relativo al valor previamente guardado).

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos > AlmDatos
on/off Valor disparo y confirmar.
2. Ajustar y confirmar el umbral de disparo.

11.10.8 Ajuste de la funcién Stack/Roll

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos > Cfg
AlmacenDatos > Stack/Roll y confirmar.

2. Seleccionar Stack o Roll y confirmar.

Roll Una vez alcanzada la capaci-
dad del registrador de datos,
los datos viejos son sobres-
critos por valores nuevos.

Stack Una vez alcanzada la capaci-
dad del registrador de datos,
no se podran guardar mas
datos. El instrumento emite

un aviso.

11.10.9 Borrado del registrador de datos

Esta funcion borra los datos guardados.

1. Seleccionar Ajustes > Almacen Datos >Borrar
AlmDatos y confirmar.

2. Para borrar el registrador de datos, seleccionar
Confirmar y confirmar con [OK].
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11.11 Ajustes de pantalla

11.11.1 Cambio del color de retroiluminacién de
la pantalla

El color de la retroiluminacién se puede cambiar a rojo o

verde.

1. Aflojar los tornillos (2) y abrir la cubierta.

2. Conmutar el interruptor (13) a la posicién deseada.

Izquierda Color de retroiluminacion rojo

Color de retroiluminacién
verde

Derecha

3. Cerrar la cubierta y apretar los tornillos (2) con el par
correcto (22 Lbs. In./2.5 Nm).

11.11.2 Cambio del contraste de la pantalla

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Display >
Contrs.Pantalla y confirmar.

2. Cambiar el contraste y confirmar.

11.11.3 Cambio del modo de pantalla

1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Display > Modo
display y confirmar.

2. Seleccionar el modo deseado y confirmar.

Estandar Muestra la pantalla estandar.

No display Muestra la pantalla de inicio y

los simbolos aplicables.

Si se activa una alarma, la pantalla muestra la concentracién
de gas actual y el LED rojo parpadea sea cual sea el modo de
pantalla seleccionado.

11.11.4 Realizar un test de pantalla
1. Seleccionar Ajustes > Instrumento > Display > Test
visualiz. y confirmar.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.
Si esta funcion esta activada, la pantalla se muestra
invertida y todos los indicadores LED estan encendidos.
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12 Configuracién de dispositivos de
alarma integrados

12.1 Interruptor DIP

Las 5 clavijas del interruptor DIP se usan para configurar los

patrones de alarma de los dispositivos de alarma integrados.

Cla ON OFF
vij

La bocina no esta activa
en alarmas A2.

11 Labocina esta activa en
alarmas A2.

La bocina no esta activa
en alarmas A1.

21) La bocina esta activa en
alarmas A1.

Patron de alarma con
luces estroboscépicas
para combinacion
ambar/roja.

3  Patrén de alarma con
luces estroboscoépicas
para combinacion

verde/roja.
La bocina esta activa. La bocina no esta activa.

Tono de la bocina: conti- Tono de la bocina: intermi-
nuo tente

1) Las clavijas 1y 2 no son aplicables a instrumentos con combinacion
de luces estroboscopicas verde/roja.

Ajustes predeterminados del interruptor DIP para
combinacion de luces estroboscoépicas ambar/roja

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF

Ajustes predeterminados del interruptor DIP para
combinacion de luces estroboscopicas verde/roja

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Ajustar las clavijas del interruptor DIP

1. Abrir el instrumento.
2. Conmutar las clavijas del interruptor DIP:

a la izquierda ON
a la derecha OFF

3. Cerrar el instrumento.
4. Poner en marcha el instrumento.
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12.2 Combinacion de luces
estroboscépicas verde/roja

12.2.1 Ajuste por defecto: bocina activa en
alarmas A1 y alarmas A2

Ajuste del interruptor DIP

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON ON/OFF

Patrén por defecto de alarma de bocina y con luces
estroboscopicas

Condiciones de alarma Luces estro- Bocina
boscépicas
A1 A2 Fallode Verde Roja
sistema

- - - Q, - -
- - X - - -
- X - - ysj )
- X X - o )
X - - - o} )
X - X - o )
X X - - o w))
X X X - iag .@)
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12.2.2 Ajuste: la bocina solo esta activa en
alarmas A2

Ajuste del interruptor DIP

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

Patron de alarma de bocina y con luces estroboscoépicas

Condiciones de alarma Luces estro- Bocina
boscépicas
A1 A2 Fallode Verde Roja
sistema

- - - :g: - -
- - X Q. - -
- X - - Q ">)>
- X X - Q, ">)>
X - - - Q -
X - X - Q. -
X X - - s -1>)>
X X X - iag .@)

[i Esta combinacion no indica fallos por medio de la luz de
estado verde. Si el fallo ocurre, la luz de estado verde
permanece encendida.

Los ajustes dentro del menu son necesarios, (consulte

"Ajuste de la bocina a solo activa en alarmas A2", pagina 121)

12.2.3 Ajuste de la bocina a solo activa en
alarmas A2
Este ajuste no indica fallos por medio de la luz de estado

verde. Si el fallo ocurre, la luz de estado verde permanece
encendida.

Este ajuste no es aplicable a las versiones de instrumentos
con combinacion de luces estroboscopicas ambar/roja.
Para evitar la alarma de bocina en las alarmas A1:

1. Abrir el instrumento.

2. Conmutar las clavijas del interruptor DIP.

Clavija
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

3. Configurar el relé siguiendo el procedimiento en
11.2.1 Configuracion del relé A1 o A2.

a. Ajustar el relé A1 a Tension en Alarm.

4. Configurar las alarmas siguiendo el procedimiento de
11.1 Configuracion de alarma.
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a. Ajustar los umbrales de alarma deseados para A1y
A2.

b. Ajustar la misma direccion de alarma y ajustes de
reconocimiento para A1y A2.

5. Cerrar el instrumento.
6. Poner en marcha el instrumento.

12.3 Combinacion de luces
estroboscépicas ambar/roja

12.3.1 Ajuste por defecto: la bocina solo esta
activa en alarmas A2

Ajuste del interruptor DIP

Clavijas
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

Patron por defecto de alarma de bocina y con luces
estroboscopicas

Condiciones de alarma Luces'e_strobos- Bocina
copicas
A1l A2 Fallode Ambar Roja
sistema
- - X - - -
- X - - H .q>)>
- X X - s .1>)>
X - - I - -
X - X ¥ - .
X X - ¥ ¥ W)
X X X i8i i )
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12.3.2 Ajuste: la bocina solo esta activa en
alarmas A1

Ajuste del interruptor DIP

Clavijas
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON/OFF

Patron de alarma de bocina y con luces estroboscépicas

Condiciones de alarma Luces estrobos- Bocina

copicas
A1 A2 Fallode Ambar Roja
sistema
- - X - - -
- X - - & }
- X X - ¥ -
X - - i¥ - 0)
X - X 1§ - 0)
X X - 0))
X X X s o .@)

12.3.3 Ajuste: bocina activa en alarmas A1y
alarmas A2

Ajuste del interruptor DIP

Clavijas
1 2 3 4 5
ON ON OFF ON ON/OFF

Patron de alarma de bocina y con luces estroboscépicas

Condiciones de alarma Luces estrobos- Bocina

copicas
A1l A2 Fallode Ambar Roja
sistema
- - X - - -
- X - - g8y 0))
- X X - 1 0)
X - - ¥ - 0)
x - x if - v)
X X - 103 ghi 0)
X X X & oy 0))
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12.3.4 Confirmacioén de las alarmas de bocina
(silenciar bocina)

Es posible silenciar la bocina con el botén OK mientras la luz

estroboscoépica roja sigue encendiéndose de forma

intermitente. Esto no se aplica a las versiones del instrumento

con luz de estado verde.

Para ajustar la alarma de bocina como "confirmable":

1. Abrir el instrumento.

2. Conmutar las clavijas del interruptor DIP.

Clavija
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON/OFF

3. Configurar las alarmas siguiendo el procedimiento de
11.1 Configuracion de alarma.

a. Ajustar el mismo umbral de alarma para la prealarma
A1y la alarma principal A2.

b. Ajustar la prealarma A1 a "confirmable".

c. Ajustar la alarma principal A2 a "no confirmable".
4. Cerrar el instrumento.
5. Poner en marcha el instrumento.

13 Ajustes de interfaz
13.1 Interfaz de 4-20 mA

La salida de corriente del instrumento durante el
funcionamiento normal es de 4 a 20 mAy es proporcional a la
concentracion de gas detectada.

El PointGard 2xx0 emplea diferentes valores de corriente
para indicar varios modos de funcionamiento. Los ajustes por
defecto establecidos en fabrica pueden ser adaptados por el
usuario a requisitos especificos de la aplicacion. Esto se
atiene a la recomendacion NE43 de la norma NAMUR.

13.1.1 Desviacion total de la escala
Especifico para PointGard 2100 EC

Algunos sensores ofrecen una desviacion a plena escala para
limitar el rango de medicion de la interfaz 4-20 mA.

La desviacion a plena escala (FSD) determina un extremo en
el rango de medicion del sensor. Si la concentracion de gas
alcanza este extremo, la interfaz 4-20 mA transmite 20 mA.

Ejemplo: Rango requerido 0 a 500 ppm CO (p. €j., nimero de
referencia 6809605, valor por defecto 300 ppm, rango
min./max. = 50/1000 ppm). Seleccionar la desviacion total de
la escala como 500 ppm. La salida analdgica sera lineal entre
4 mA=0ppmy 20 mA =500 ppm.

13.1.2 Ajuste de la corriente de fallo

Esta funcién define la corriente para la sefal de fallo.

1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>Error corriente y confirmar.

2. Seleccionar la linea para editar la corriente y confirmar.
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3. Ajustar y confirmar la corriente.
= Se muestra el ajuste de la Error corriente.
4. Seleccionar Confirmary confirmar con [OK].

13.1.3 Informacioén sobre la seiial de aviso

Para transmitir una sefal de aviso por la interfaz analégica,
es necesario conectar la sefial de aviso.
Ajuste por defecto de la sefial de aviso:

— Corriente de aviso para el intervalo T2 (1 segundo)
— Corriente de medicion para el intervalo T1 (9 segundos)

Los intervalos de tiempo y la corriente de aviso se pueden
modificar.

[mA]
20

S0 I

To
<«

ts)

T4

13.1.4 Conexién o desconexion de la sehal de
aviso
1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Noticia report y confirmar.
2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

13.1.5 Ajuste del intervalo de aviso
1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Interv. Aviso y confirmar.

2. Ajustar el tiempo para los intervalos de aviso T1y T2 y
confirmar.

13.1.6 Ajuste de la corriente de aviso

1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Corriente Aviso y confirmar.

2. Ajustar la corriente y confirmar con [OK].

13.1.7 Ajuste de la sefal de mantenimiento

1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Sefial mantenim. y confirmar.

2. Ajustar el tipo de sefal y confirmar.

Estatico Una corriente constante que se puede con-
figurar.
Dinamico Una senal de onda cuadrada con las

siguientes caracteristicas:
[mA]

3

L

1.1

tis)
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13.1.8 Ajuste de la corriente de mantenimiento a
modo estatico

La corriente de mantenimiento puede ajustarse solo si la
sefial de mantenimiento se ha ajustado a "Estatico".

1. Seleccionar Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>Corri. mantenim. y confirmar.

2. Ajustar y confirmar la corriente.

13.1.9 Ajuste de la desviaciéon analogica

Esta funcion afiade una desviacion a la salida analdgica a
4 mA. La desviacion ajusta la corriente a 4 mA sin afectar al
valor de consigna de 20 mA.

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
>Comp. analégica y confirme.

2. Seleccione la linea para editar la desviacion (rango: -0,5 a
0,5 mA) y confirme.

3. Ajustar y confirmar la corriente.
= Se muestra el ajuste de la Comp. analdgica.
4. Seleccione Confirmar y confirmelo con [OK].

13.1.10 Ajuste de la sensibilidad analégica

Esta funcion ajusta la salida analdgica a 20 mA sin afectar al
valor de consigna de 4 mA.

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
> Sensibilidad analégica y confirme.

2. Seleccione la linea para editar la desviacion (rango: -0,5 a
0,5 mA) y confirme.

3. Ajustar y confirmar la corriente.
= Se muestra el ajuste de la Sensibilidad analégica.
4. Seleccione Confirmary confirmelo con [OK].

13.1.11 Comprobacion de la interfaz analégica

Estas funciones cambian la corriente de la interfaz analdgica
para fines de prueba (p. €j., comprobar la programacion del
controlador). Puede que sea necesario inhibir las alarmas en
el controlador para evitar falsas alarmas. Tras salir de estas
funciones, las corrientes volveran automaticamente a la sefal
de mantenimiento. Durante la prueba, se muestra el simbolo
de mantenimiento /.

e Para ajustar la corriente o la concentracion:

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico

y la opcion deseada.
Ajuste corriente Esta funcion ajusta la
corriente a cualquier valor
entre 0 y 22 mA. La desvia-
cién analdgica y la sensibili-
dad analdgica no se utilizan
para esta funcion.

Ajuste concentr. Esta funcion ajusta la
corriente que corresponde a
cualquier valor de medicion
entre 0 y la deflexion a plena

escala.
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2. Una vez que se hayan inhibido las alarmas en la unidad
de control, confirme el mensaje Por favor apaga el
alarma con Sigue.

Seleccione la linea a editar y confirmelo con [OK].
Ajuste el valor deseado.

Seleccione Sigue y confirmelo.

Seleccione la opcién deseada:

o ok w

Ponga concentr. /
Corriente on

Esta funcion ajusta el valor
de medicion preestablecido o
el valor de prueba actual.
Durante la prueba, se mues-
tra el simbolo de manteni-
miento .

apagar concentr. |
Corriente off

Esta funcién interrumpe la
transmision del valor de
prueba preestablecido.

7. Seleccione Sigue y confirmelo.
= La funcién se cancela.

8. Una vez que se hayan activado nuevamente las alarmas
en la unidad de control, confirme el mensaje Por favor
ponga el alarma.

e Para ajustar una sefial de prueba:

1. Seleccione Ajustes > Comunicacion > Interf.analogico
y la prueba deseada.

Ajuste fallo Ajusta la corriente para la

corriente de fallo.

Ajuste aviso Ajusta la corriente para la

corriente de aviso.

Ajuste mantenim. Ajusta la corriente para la

corriente de mantenimiento.

2. Una vez que se hayan inhibido las alarmas en la unidad
de control, confirme el mensaje Por favor apaga el
alarma.

3. Seleccione Activado o Desactivado y confirmelo.

14 Ajustes del sensor PointGard 2x00

14.1 Conexién y desconexion de la
calibraciéon automatica
1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Auto calibracion y
confirmar.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar con
[OK].

14.2 Ajuste del rango de captura

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Captura visualiz y
confirmar.

2. Ajustar la desviacion en la primera ventana.

3. Ajustar el valor mas bajo del rango de captura y confirmar
con Sigue.

4. Ajustar el valor mas alto del rango de captura y confirmar
con Sigue.
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5. Comprobar todos los valores y confirmar con Sigue.

14.3 Reinicio del sensor
Esta funcion reinicia el sensor a los ajustes por defecto de
fabrica.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Inicial. basic. Chy
confirmelo.

2. Seleccione Confirmar y confirmelo con [OK].

14.4 Ajuste del intervalo de calibracién
Una vez expirado el intervalo de calibracion, el instrumento
emitira un aviso indicando que la calibracion esta atrasada.

1. Seleccione Ajustes > Sensores > Interv. Cal. y
confirmelo.

2. Ajuste el intervalo de calibracién y confirmelo con [OK].

14.5 Ajustes del sensor PointGard 2100
EC

14.5.1 Prueba de sensor

Esta funcidn solamente esta activa si la prueba de sensor o la
mochila de diagnostico esta instalada. Si el sensor no supera
la prueba, se emite un mensaje de aviso o de fallo
correspondiente.

Ajuste de la prueba de sensor periddica

Esta funcion inicia peridodicamente el autotest del sensor. El
instrumento comprueba el funcionamiento correcto del sensor
de manera rutinaria.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Ajustar test de
sensor y confirmar.

2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

Inicio manual del sensor
Esta funcion inicia una prueba de sensor individual.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Auto test sensory
confirmar.

2. Seleccionar Iniciar test de sensor y confirmar.
3. Seleccionar Confirmar.
v Se muestra el resultado de la prueba.

14.5.2 Ajustes de gas

Ajuste de los ajustes de gas

Esta funcion ajusta el tipo de gas, el rango de medicion y las
unidades de medida. Solo determinados sensores permiten
estos ajustes.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Confg. Gas y
confirmar.

= Se muestra el gas actualmente medido.
2. Seleccionar un gas medido de la lista y confirmar.
= Se muestra la unidad de medida actual.

3. Seleccionar la unidad de medida deseada de la lista'y
confirmar.

= Se muestra la actual desviacion total de la escala.
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4. Solo para determinados sensores EC: ajustar la
desviacion total de la escala y confirmar.

= Se muestra la nueva desviacion total de la escala.
5. Seleccionar Sigue y confirmar.
= Se muestra una relacion de los nuevos ajustes de gas.

6. Tras la revision, seleccionar Regresar al menu o
Confirmar.

Regresar al menu Seleccionar Regresar al
menu para abandonar la fun-
cién sin ningun cambio y con-
firmar con [OK].

Confirmar Seleccionar Confirmar para

aceptar los ajustes y confir-
mar con [OK].

14.5.3 Ajuste del bloqueo del sensor

1. Seleccionar Ajustes >Sensores > Blog.sensory
confirmar.

2. Seleccionar On o Off.

On El instrumento rechaza cualquier sensor
cuyo numero de pieza no coincida con el
numero de pieza del sensor previamente
instalado.

Off El instrumento acepta cualquier sensor
adecuado, cargando los ajustes por defecto
de este sensor. Sin embargo, esto sobres-
cribe los ajustes personalizados con los
ajustes por defecto del nuevo sensor.

14.6 Ajustes del sensor PointGard 2200
CAT

14.6.1 Tipo de sensor

Esta funcion define el tipo de sensor instalado.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Tipo sensory
confirmar.

2. Seleccionar el tipo de sensor y confirmar.

Con las versiones de firmware del instrumento < 2.0.11, el
texto de la pantalla DQ Sensor no esta implementado.

Para instalar un sensor DQ, seleccionar DD Sensor.

14.6.2 Ajustes de gas

Ajuste de los ajustes de gas

Esta funcion ajusta las unidades de medida.

Esta funcion solamente se visualiza si se ha seleccionado
%LEL, %UEG 0 %LIE como unidad de medida.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Confg. Gas y
confirmar.

2. Seleccionar la unidad de medida deseada de la lista 'y
confirmar.

= Se muestra una relacion de los nuevos ajustes de gas.

3. Tras la revision, seleccionar Regresar al menu o
Confirmar.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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Regresar al menu Seleccionar Regresar al
menu para abandonar la fun-
cién sin ningun cambio y con-
firmar con [OK].

Confirmar Seleccionar Confirmar para

aceptar los ajustes y confir-
mar con [OK].

14.6.3 Ajuste del sensor DD a autoenclavador

Esta funcion solamente esta disponible si no hay relés
instalados. Esta funcion configura si el sensor DD tiene que
ser confimado después de una medicién a una concentracion
superior a 100% LIE.

1. Seleccionar Ajustes > Sensores > Sensor DD autoencl.
y confirmar.

= Se visualiza el ajuste actual.
2. Seleccionar Activado o Desactivado y confirmar.

Con versiones de firmware del instrumento < 2.0.11, el
texto de la pantalla DQ Sensor latching no esta
implementado.

Para cambiar el enclavamiento de sensor para un sensor
DQ, seleccionar DD Sensor latching.

A\ ADVERTENCIA

Peligro de explosion

Si el enclavamiento de sensor esta desactivado y una alarma

indicando un peligro de explosién es confirmada, el

instrumento informa al usuario final de tal peligro iluminando

el indicador LED rojo de forma continua.

» Antes de confirmar un valor por encima del rango,
cerciérese de que la concentracion de gas ha caido por
debajo de 100 %LIE.

15 Eliminacion

Este producto no debe eliminarse como residuo domés-
o tico. Por este motivo esta identificado con el simbolo

contiguo.

Drager recoge el producto de forma totalmente gratuita.

La informacion a este respecto le puede ser proporcio-

nada por los distribuidores nacionales y por Drager.

Eliminacion de sensores electroquimicos

/A ADVERTENCIA

iPeligro de explosiones y riesgo de quemaduras
quimicas!

Los fluidos del sensor se pueden escapar y causar
quemaduras de acido.

» No elimine los sensores arrojandolos al fuego
» No abra los sensores a la fuerza
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16 Caracteristicas técnicas

16.1 Transmision de seial al controlador

El rango de medicién y las caracteristicas de rendimiento
dependen del sensor instalado (véanse las instrucciones de
uso o las hojas de datos de los sensores instalados).

Frecuencia del célculo de la medicién: 1 vez por segundo
(actualizacion de la indicacion, de la interfaz analdgica y de

los relés)

Seial analégica

Funcionamiento nor- 4... 20 mA
mal

Deriva por debajode 3,8 ...4 mA
cero

Superacion del 20...20,5mA
rango de medicion

Fallo del instrumento < 1.2 mA
Fallo en la interfaz >21 mA

analogica

Senal de manteni-
miento

Senal constante de 3,4 mA o
modulaciéon de 1 Hzentre 3y 5

mA (seleccionable)

Impedancia del bucle de seial

Rango de impedancia

0a230Q

Creciendo linealmente con
la tension de suministro
de:

0a230Qcon 10V hasta
0a500Qcon16V

0a500Q

Rango de la tension de ali-
mentacion

con10V CC
10a18V CC

18a30V CC

16.2 Alimentacion eléctrica

16.2.1 Version CA
Tension de servicio

Potencia nominal
Especificacion de cables
Virolas

Corriente de conexion

Corriente de servicio (max.)
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=
100-240 V (CA)™ 50-60 Hz

6w
3x0,75 mm?/ 3 x AWG 19/7

0,75 mm?/ AWG 19/7
8 mm/0,3 pulg.
aisladas

.
Max. 40 Aa 230 V (CA)Y
50 Hz,

arranque en frio 25°C

05A

Caracteristicas de relés
(opcional)

Fusible

16.2.2 Version CC
Tension de servicio

Potencia nominal
Especificacion de cables
Virolas

Corriente de servicio (max.)

Caracteristicas de relés
(opcional)

Fusible

SPDT,0,1A-5Aa230V
N\

(CAY™, 50 Hz Min. 0,1 A-

5Aa30V(CC)=.

5x20mmTO0,5AL250V
Va“x14“T05AL250V

10-30 V (CC) ™
6W
2x1,5mm2/2 x AWG 16/7

1,5 mm?2/ AWG 16/7

8 mm/0,3 pulg.

aisladas

25A
SPDT,0,1A-5Aa230V

b
(CAY™, 50 Hz Min. 0,1 A-

5Aa30V(CC)=.

5x20T25AL250V
Va"x1%“T25AL250V

16.3 Especificaciones fisicas

Material de la carcasa

Proteccién de la carcasa
Pantalla

Tamafio (L x An x Pr)

Peso
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remoto

Poliéster reforzado con fibra
de vidrio

IP 66

Resolucion de 128 x 64
pixeles, con retroiluminacion
(verde o roja)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 pulg.

3,9kg/8,6 Ib
4,2 kgl9,2 Ib
3,8 kg/8,4 Ib

16.4 Parametros medioambientales

Para las especificaciones del sensor, véase la hoja de datos

del sensor relevante.
Temperatura (almacena-
miento)

Temperatura (funciona-
miento)

Humedad relativa (funciona-
miento)

Humedad relativa (puerta
abierta)

Altitud de funcionamiento
maxima

Instrucciones de uso

-20 ... +65 °C/-4 ... +149 °F
-20 ... +50 °C/-4... +122 °F
0 ... 95 % (sin condensacion)
20 ... 90 % (sin condensa-

cion)
2000 m/6561 pies
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Presién 700 ... 1300 hPa
20,7 ... 38,4 inHg
Grado de contaminacion PD2

16.5 Par de apriete para roscas del

instrumento
Componente PA Lb. In. PA Nm
Prensaestopas 13 +/-44 1,5+/-0,5
(M20 x 1,5)
Contratuerca de
prensaestopas
(1,57)
Tapon de tornillo 44 ..53 0,5..0,6
Tornillos para 22 2,5
cerrar/abrir la
cubierta
Sensor CatEx 194 +/- 17 22 +/- 2
Tornillos de conectores
Cable de alimen- 44 .53 0,5...0,6
tacion
Conector de relés 44..53 0,5..0,6
Conector de 4 a 1,9..22 0,22 ...0,25

20mA

16.6 Especificaciones de cables para
CatEx remoto

Los cables deben ser adecuados para la temperatura
ambiente prevista.

Hilos 3 0 5, pantalla trenzada
Cubierta =80 %

Diametro exterior para el 6 - 12 mm/0,2 - 0,47 pulg.
prensaestopas

Tamarnio del cable 1-1.5mm?(14-18 AWG)

Max. 30 m/100 pies (sensor
DD/DQ)

1) Para obtener mas informacion acerca de la longitud de los cables y
otras posibles especificaciones de cables, véase la documentacién

correspondiente del cabezal detector Polytron® SE Ex o de la caja de
conexiones Polytron®.

Longitud R

16.7 Rango del sensory valores de alarma
por defecto

16.7.1 Rango de los sensores de perla catalitica
(CatEx)

Los valores de alarma por defecto de todos los sensores
CatEx son iguales.

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series
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Valor por
S Rango defecto'!/ao LIE
Sensor de refe- i )
rencia Min. :Ofr Max. A1 A2
ef.

PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

16.7.2 Rango de los sensores electroquimicos

(EC)
Valor por
Rango
s Numero de ) defecto
ensor pieza o B e
in. or ax. a4 A2
def.

CcO 68 09 605 50 300 1000 30 100

COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20

H2S 68 10 435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809 710 100 500 1000 100 200
Oov1 68 10 740 20 50 200 10 20
ov2 68 10 745 20 50 100 10 20
NO 68 09 625 30 50 200 10 20
O2LS 6809630 5 25 25 19 23
02 68 09 720 5 25 100 19 23
Hidruros 68 09 635 03 1 20 0.1 0.2

Hidru- 68 09 980 03 1 1 0.1 0.2
ros SC

HCN 68 09 650 10 50 50 10 20
HCN LC 68 13 200 5 50 50 4 8
NO2 68 09 655 5 10 100 2 4
NO2LC 68 13205 1 5 20 0.5 1
SO2 68 09 660 5 10 100 2 4
Cl2 68 09 665 1 10 50 0.5 1
H202 68 09 705 1 5 300 1 2
LC

H202 68 09 675 1000 4000 7000 200 2800
HC

NH3 FL 68 13 260 50 100 300 125 25
NH3 HC 68 09 645 300 1000 1000 50 100
H2 68 09 685 500 1000 3000 200 400

COCI2 6809930 0.1 1 20 0.1 0.2
Hidra- 68 10 180 03 1 5 0.1 0.2
cina
03 68 10 290 05 1 5 0.1 0.2
HCI SC 68 09 640 20 30 100 5 10
AC 68 10 595 3 10 30 25 5
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16.8 Accesorios y piezas de repuesto 16.8.4 Cables de alimentacion
Este capitulo es una vision general no exhaustiva de las Region Namero de pieza
piezas de repuesto que se pueden sustituir al realizar las i
tareas descritas en estas IdU. Para informacién sobre otras Brasil 83 26 448
piezas, consultar la lista de piezas de repuesto o contactar Union Europea/Federacion 83 26 449
con DragerService. de Rusia
16.8.1 Accesorios para PointGard 2x00 Reino Unido 83 26 450

- - EE. UU. 83 26 451
Componente Numero de pieza .

Australia 83 26 452

Protector contra salpicaduras 68 12 510

Adaptador de calibracién V. 68 10 536 Para conexiones a un enchufe de pared, solo se deben

utilizar cables de alimentacion de Drager. Para las
Adaptador de gases 68 06 978 instalaciones fijas, los cables de alimentacion deben cumplir
Kit de conexion IR 45 44 197 con las especificaciones de 16.2 Alimentacion eléctrica.

Abrazaderas de montaje 83 26 497 16.8.5 Tornillos de montaje

16.8.2 Accesorios para PointGard 2100 EC Para montar el instrumento, se pueden utilizar todos los
tornillos con ranura interior y las siguientes propiedades.

Componente NHTIIE G L2 (272 Diametro de cabeza Max. 11,5 mm/méx. 0,45

Kit de montaje de cabezal 68 12 684 pulg.
detector remoto EC

Diametro mayor de larosca 6 mm/0,2 pulg.
Cable remoto + conector (5 83 23 305

m) 16.8.6 Piezas de repuesto
Cable remoto + conector (15 83 23 315
m) Componente Numero de pieza
Cable remoto + conector (30 83 23 330 Prensaestopas (M20 x 1.5) 83 14 595
m) Prensaestopas (1.5") 8326 479
Mochila de diagndstico de 83 17 860 Junta térica 83 26 457
sensor C 1390 139
trat
Mochila de test de sensor 8317619 onfratuerca
Tapon de tornillo 83 26 456
16.8.3 Accesorios para PointGard 2200 CAT Kit de piezas de repuesto, 83 26 496
conexién de sensor remoto
Componente') Numero de pieza CatEx

Caja de conexiones, aluminio 45 44 099
(Ex d: a prueba de explosion)

Caja de conexiones, acero 45 44 098
inoxidable
(Ex d: a prueba de explosion)

DragerSensor PR NPTDD 68 12 380
DragerSensor PR NPT DQ 68 14 150

Polytron® SE Ex PR M1 DD 68 127 11
carcasa estandar pequefia

(incluye sensor)

(Ex e: seguridad mejorada)

Adaptador de proceso DD 68 12 470
M30x 1,4

1) DD significa Detector Double y se refiere al tipo de sensor utilizado en
el cabezal detector. Con la ultima version de los cabezales detecto-
res, DD cambié a DQ para hacer referencia a la siguiente generacién
de sensores utilizados.
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16.9 Versiones de PointGard 2000 y
numeros de pieza

Este capitulo es una visién general de las versiones de
PointGard 2000 disponibles.

Componente NuUmero de pieza
PointGard 2100 EC CA 8326 420

PointGard 2200 CAT CA 83 26 421

PointGard 2200 CAT CA 83 26 422
remoto

PointGard 2100 EC CC 83 26 423
PointGard 2200 CAT CC 83 26 424

PointGard 2200 CAT CC 83 26 425
remoto

PointGard 2100 EC CA verde 83 26 426

PointGard 2200 CAT CA 83 26 427
verde

PointGard 2200 CAT CA 83 26 428
remoto verde

Instrucciones de uso = Drager PointGard 2000 Series 129
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ru  WHdopmauumsa no 6esonacHocTn

1 UHdopmaumsa no 6esonacHocTun

[1] OTO pyKOBOACTBO MO 3KCMNyaTaumumn OCTYMHO Ha ApYrux
A3bIKaxX U MOXKET BbITb 3arpy)XeHo B 3NeKTPOHHOM BuAe Ha
Beb-caiiTe COOTBETCTBYIOLLErO NpoaykTa (www.draeger.com);
neyaTHasi BEpcusi MOXeT BbiTh 3akasaHa GecnnaTtHo Yepes
Drager unuv cneuuanvaMpoBaHHble MarasmHbl.

1.1  WMHCTPYKUMM NO TEXHUKE
6e3onacHocTuH

— Tlepen NpMMeHEeHNEeM AaHHOro YCTPOMCTBA BHUMATENBHO
npoyTuTe 3To PYKOBOACTBO MO 3KCNyaTauun, a Takke
pyKOBOACTBA MO 3KCMyaTaumm U3Aenui, NCnonb3yemMblxX
BMECTE C AaHHbIM YCTPONCTBOM.

— CTporo cneaynTte ykasaHusim AaHHoro PykoBoacTtsa Mo
akcnnyaTtaumu. MNonb3oBaTtenb A0MKEH MOMHOCTLIO
NOHUMAaTb AaHHbIe MHCTPYKUUM U CTPOro cobrnoaaThb UX.
[aHHoe nsgenvie JOMKHO UCMONb30BaTLCA TOMBKO B
COOTBETCTBUM C HA3HAYEHUEM U B YCIOBUSIX, YKa3aHHbIX B
3TOM [JOKYMEHTE.

— CobntogaiTte Bce pervoHasnbHble U rocyaapcTBeHHbIe
3aKOHbI, NpPaBuKa 1 HOPMaTUBbI, OTHOCALLMECS K JaHHOMY
obopyaoBaHuio.

— YCTpOWCTBO AOMKHO NPOBEPSITHCH, PEMOHTMPOBATLCA U
06cnyXnBaTbCs TONbKO 0By4EHHbIM
KBan“uLMpPOBaHHbLIM NMEPCOHANOM, KaK ONMcaHo B
AaHHOM pPYKOBOACTBE No akcnnyatauuu. MNpouenypbl
obcnyxuBaHUs, He ONMcaHHble B JaHHOM PYKOBOACTBE MO
3KCnyaTaumm, MOryT BbINOMHATLCS TONBbKO NEPCOHanom
Drager unu oby4yeHHbIMM koMnaHueli Drager
cneyuanucTamm.

— Drager pekomeHayeT 3aKmnounTb KOHTPAKT Ha
obcnyxuBaHve 1 peMoHT ¢ komnaHven Drager.

— [lpu BbINONHEHNM PEMOHTHBIX PaboT NCNONb3yNTe TOMbKO
OpUrVHanbHbIE 3anacHbIe YacT U NPUHAANEXHOCTU
Drager. B npotuBHOM crniyqyae MOXeT BbITb HapyLLeHO
Hapnexatliee yHKLUMOHNPOBaHNE N3penus.

— CoxpaHsiiTe gaHHoe PyKoBOACTBO MO 3KchnyaTauuu.
ObGecneybTe COXpPaHHOCTb M Haanexatlee
ucrnonb3oBaHue gaHHoro PykoBoacTBa nonb3oBatenemM
yCTpONCTBA.

— 370 n3penve [OMKHO UCMONb30BAaTLCS TOMBKO
00y4eHHbIM KBanMuLMpoBaHHbLIM NepCoHaNomM.

— TexHnyeckoe OGCJ’IY)KVIBGHVIE OOJHKHO BbINONMHATLCA

cornacHo onucanmto, cM. 10 TexHnyeckoe O6CJ'Iy>KVIBaHVIe.

— Wcnonb3oBaTb YCTPOMCTBO TOMBKO B paMKax KOHLEeNnuum
CUrHanM3aLmn, y4nTbIBatoLLEN PUCKN.

— Tlepep nogkntoveHneM atoro npubopa K Apyrum
3MNEeKTPUYECKMM YCTPONCTBAM, He YNOMSIHYTbIM B
PYKOBOACTBE MO 3KCnyaTauum, NPOKOHCYNBTUPYNTECH C
Drager.

— [pwn nobon HeMcnpaBHOCTUN UK OTKa3e YCTPOMCTBA
npouHdopmupyite Drager.

— He ponyckaetcs kakasi-nmb6o mogudukauus
060opynoBaHMs UM KOMMOHEHTOB.

—  Wcnonb3oBaHne AedeKTHbIX UM HEKOMMIEKTHbIX
JeTarnen sanpeLieHo.
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— TMpw peMoHTe Takoro o6opyaosaHus nmbo ero
KOMMOHEHTOB AOIMKHbLI CTPOro cobrnogatbest
COOTBETCTBYHOLLME HOPMATUBBI.

1.2 O6nacTtb NpUMeHeHUs n ycnoBus
3Kcnnyaraumm

— Cob6niopaiite cneuudukaLmmy U orpaHuyeHus,
coaepallmecss B PyKOBOACTBAX MO IKCMnyartaumu uunm
cneumduKaLmax CEeHCOPOB.

- I'Ipl/|60p He npegHasHa4veH Ond sKkcnnyataunn B onacHbIX
30Hax C NOTeHUunanbHO B3pbIBOONACHOW aTMOCHepon.

1.2.1 PointGard 2200 CAT remote

CeHcopHble AaT4uKM ra3oB MOryT pabotaTb B OnacHbIX 30Hax
C NOTEeHUManbHO B3pbIBOONACHBIMU aTMoctepamu,
KrnaccuuumnpoBaHHbIX Kak 30Hbl 1 1 2, 30HbI 21 1 22 n Knacc
Inll, Pasg. 1n 2.

B 3aBncuMMOCTM OT TUNa 3aLmTbl hakTUyYeckn Bbl6paHHOFO
CEHCOPHOro aaTt4vyuka.

A NPEOOCTEPEXEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

Cawm no cebe npnbop He NpegHasHa4eH ANS aKcnnyaTaumm B

OMacHbIX 30HaxX C NOTEHLMANbHO B3PbIBOOMNACHOW

aTMocepont.

» He ncnonbaynte npubop B NoTeHUManLHO
B3PbIBOOMNACHbIX aTMocdepax.

1.3 MexaHu4yeckasi yctaHOBKa

— OTBETCTBEHHOCTb 3a NPaBubHOE pasMelleHne npubopa
HeceT KOHeYHbI nonb3oBatens. CoMHeBasCh B
pa3MeLleHnmn, NPOKOHCYNBTMPYNTECH C CneunanMcTamm
no npumeHeHuto pmpmbl Drager.

— Crtporo cobnogarite MECTHblE, pErMoHarbHbIE,
rocyaapCTBeHHble HOpMaTuBbl U TpeboBaHUS,
perynupytoLime yCcTaHOBKY CUCTEM ra3oBoii
CcuUrHanmaauum.

NS NnpaBuIbHON yCTaHOBKM Npubopa Heo6XxoaAMMo
YyYMTBIBATL CrieaytoLlee:

—  ®uanyeckne xapakTepUCTMKM KOHTPONMPYEMOTO rasa unm
napa (Hanpvmep, NNOTHOCTb).

— TwunuyHble NOTOKKM BO3ayXa Ha yyacTke

— ®akTopbl, CBA3aHHbIE C MEPCOHANoM (Hanpvumep, BbiCoTa
AblXaHus/paboTbl)

— Ypo6cTBo focTyna K 060pyAoBaHuIo, YTO BaXKHO Npu
TEXHUYECKOM 0BCnyK1BaHNUM

—

4 JneKkTtpuyeckue coeanHeHUNA

CTporo cobntofaiiTe anekTpuyeckne HopmaTuBsbl,
perynupyoLiue Npoknaaky v noakroyYeHme
3NEKTPUYECKMUX CUMOBBIX U CUrHanbHbIX kabenen K
ra3ocurHanunsalnoHHoMy 060pyaoBaHNI.
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— OnekTpuyeckasl ceTb, K KOTOPOM MoAKMoYaeTcs npubop,
[OMKHa MMETb aBTOMAaTUYECKUI BbIKMOYaTENb UMK
npesoxpaHuTerb.

— ABTOMaTUYeCKWI BbiKMoYaTenb Unu npegoxpaHnuTens
AOSKHbI BbITb FErko AOCTYMHbI U NOMEYEHbI Kak
oTHOCcHALWMecs K npubopy.

— Heobxoaumo ncnonb3oBaTb kabenbHble HAKOHEYHUKM.

— W3onsaums Ha koHUax NpOoBOAOB AOMKHA 3a4MLaTbCs Ha
5-7 Mm.

A NMPEAOCTEPEXEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

He nposepsinock B aTMocdepax, oGoraLleHHbIX KUCIopoaoM
(>21 % O2). CunbHOe NpeBbILLIEHVE Anana3oHa U3mMepeHns
MOXET YyKa3blBaTb Ha B3PbIBOOMACHY KOHLEHTPaLMIO.

» He ucnonb3oBatb B cpeae, 06oralleHHON KUCNopoaoMm.

AHanoroBbIn uHTepdenc

— [ns obecneveHns npaBubHOM paboTbl yCTpoOCTBa
NnornHoe ConpoTUBIIEHNE CUrHANbLHOro KOHTypa 4 - 20 MA
He gormkHo npesbiwaTb 500 Om. B 3aBucumocTn ot
HanpsPKEHWS! MUTAHUS Y KOHKPETHOTO NPUMEHEHUS!
cnepnyeT cobniofgatb onpeaeneHHble MUHUMAarbHbIe
3HaYeHWs NOMHOMO COMPOTMBEHUS .

BapwmaHT c pene

— Makc. gonyctumeii Tok 5 A ans pene (1-nontoCHbIN
nepekrntoyaoLwmmn koHTakt, 5 A ans 230 B nepem. Toka, 5
A ansa 30 B nocrt. Toka)

— Mpw HanpsxeHun >30 B nepem. Toka unun >42,4 B nocrT.
TOKa UCMonb3ynTe Ansi NpoBOAKU perne KabenbHbIn pykas
unn kabenu ¢ ABOMHOM n3onsAunen.

— [lopbupanTe coegmHUTENBbHYIO NPOBOAKY AnS
OMUMOHAnNbHOro penieMHoro Moadyns ¢ y4eTom
HOMWHAarbHbIX HANPSXXEHWA, TOKOB U YCIOBUIA
OKpY>aroLLen cpefbl.

— [Mepenagbl HanpsXeHnst MoryT NoBpeanTb n3onaumio. He
CMeLUnBanTe ANeKTPUYECKMe Harpyskn ¢ pasnmyHbiMm
TUNaMW HanpsbkeHUs (NepeMeHHOro UM NOCTOSIHHOIO
TOKa). Micnonb3yst Harpyskn NOCTOAHHOIO TOKa,
ybeamTech, YTO KOHTaKTbl pere KOMMYTUPYIOT TOMbKO
YCTPONCTBA C OAVHAKOBLIM HOMUHAMbHbBIM HaNpPsXXeHnem
NMOCTOSIHHOrO ToKa. Micnonb3ys Harpy3ku nepeMeHHoro
ToKa, ybeanTech, YTO KOHTaKTbI perie NOAKMIYEHb! TONBKO
K YyCTpOKMcTBaM ¢ obuen dason.

1.5 BsBopa B akcnnyatauuto

— [lpoBogka aons pene n coeauHeHNs ceHcopa LOMKHA
ObITb NOABeAeHa nepen BKIMKOYEeHUeM 3N1eKTPponnTaHu4.

— [epen Hayanom paboTbl Npubopa npoBepbTE
NpPaBuUbHOCTb HACTPOEK M KannBpOoBKY.

PyKoBOACTBO MO aKcnnyaTauum
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1.5.1 KanubpoBka

— [nqa Hagnexaien paboTbl M3amepuTensHOro npudopa
HMKOrga He perynupymnTe 4yBCTBUTENbLHOCTb, HE 3aKOHYMNB
KannbpoBKy TOYKM Hyns. BeinonHeHne aTux onepaunii B
HenpaBWbHOM NOpPsAKe NpUBeaET K OLINBOYHOW
KanmbpoBke.

— Ecnu ycTpoiictBo npegHasHaveHo Ans paboTbl Ha
HonbLuMX BbICOTax, TO NoKa3aHue ByaeTt Hke, Yem Ha
YPOBHE MOps (YMEHbLUEHHOE NapuunanbHoe AaBrnexHue).
Ecnu BbicoTa unu gaBneHve oKpyxatoLen cpeabl
N3MEHUINCb, PeKOMeHOYeTCS MPOBECTM HOBYIO
KanmbpoBKy YyBCTBUTENbHOCTU. 3aBOACKasi kKanmbpoBka
OTHOCMTCS! K YPOBHIO MOPSI.

— Dréager pekomeHayeT kanubpoBaTb ra3on3MepuTenbHbIE
nNprnbopbl KOHTPONUPYEMbIM ra3oM. ATOT MeTof bonee
TOYEH, YeM NnoaMeHHas kanubposka. Tonbko ecnm
HEBO3MOXHa KannbpoBka KOHTPONUPYEeMbIM ra3oMm, B
KayecTBe ansTepHaTUBbI Bbl MOXETE BbIMOSHUTL
NOOMEHHYIO KannbpoBky.

— MeTtaH 1 Bogopoa AOMKHbI KaJ'IM6pOBaTbCﬂ TONbKO

KOHTPONMPYyeMbIM ra3oMm, a He rasoM 41151 MOAMEHHON
KanmbpoBKu.

1.6 B xope akcnnyaTtauum

A NPEAYNPEXOEHUE

PUcK nopaxeHus 3NeKTpU4ecKMM TOKoM!

OTKpbITHE NpuGopa Bo BpeMsi paboTbl MOXET NPUBECTH K
NOPaXXEHWIO ANEKTPUYECKM TOKOM.

» [epen NpoOoIHKEHNEM OTKITIOYUTE NMUTaHKE OT NpuGopa u
noaoXaMTe MPUMEPHO 1 MUHYTY.

1.6.1 TexHuyeckoe obcnyxuBaHue

— [MeproanyHOCTb NPOBEPOK YCTaHABMNMBAETCA B KaXa4oM
KOHKPETHOM Cryyae, NCXOAs U3 COOBPaKEHUN TEXHWKM
6e30nacHOCTH, C YYETOM YCMOBMIA SKCMyaTaumm
npmbopa, 1 Npu HeoBXoAMMOCTH COKpaLLAETCS.

— CwM. pasgen TeXHNYeckoro o6enyXnBaHUs B PyKOBOACTBE
Mo aKCMnyaTauuu AaTtymka rasos.

B HopMarbHbIx ycroBusix Drager pekomeHayeT criegytowme

Me)KKaJ'IVI6pOBO‘-IHbIe nHTEepBan bI1 :

— OnekTpoxumnyeckne ceHcopbl (EC): 6 mecsiLes?)
— Karanutuueckue pgatuukun (CAT): 4 mecsaua

1) CobniopganTe ykasaHus B cneumduKkaumsax U pykoBoACTBE N0 IKCNy-
aTtauum ceHcopa
2) HopmaTtusHble TpeboBaHus
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ru YcnosHble 0603Ha4YeHUs B 3TOM OOKYMEeHTe

2 YcnoBHble 0003Ha4YeHUs B 3TOM
AOKYMeHTe

2.1 3HauveHue npeaynpexaarowmx
3HaKoB

B aTOM JOKYMEHTE UCMONb3YHTCs crneaytoLime
npepynpexaatowye 3Haku, BblaenstoLme YacTu TeKCTa,
KOTOpble TPEBYIOT NOBbILLEHHOIO BHUMAHWS Nofb30oBaTensi.
Hwxe npuBoaaTcs onpeaeneHns Kaxaoro 3Haka:

Mpeny- CurHanbHoe [locneacTBus Hecobnoae-
npexpar- CroBO HUSA
LiMe 3HaKn
A MPEOYTPE- YkasaHue Ha noTeHumnanbHO
KOEHWE OnacHy cuTyaumto, UrHopupo-
BaHWe KOTOPOWN MOXET npuBe-
CTU K CMEPTU UNN CEPLE3HOM
TpaBMme.
A MPEOOCTE- YkasaHue Ha noteHumanbHO
PEXEHWE OnacHy CUTyaumio, UrHopupo-
BaHWe KOTOPOW MOXET npuBe-
CTU K TpaBMe. MoXeT Takke
npegocTeperatb OT HeHafne-
aLlero NpMMeHeHUst yCTpon-
cTBa.
NMPUMEYA- YkasaHue Ha noTeHumnanbHo

HWE OonacHyt cuTyaumio, UTHOPUPO-
BaHWe KOTOPOWN MOXET npuBe-
CTU K NOBPEXAEHNIO
obopynoBaHus unm yepby
OIS OKpY>KaloLLEeN cpeabl.

2.2 ToproBble 3HaKuU U3roToBUTENA

- HART®- 3aperucTpupoBaHHas Toprosas Mapka Hart
Communication Foundation.

3 OnucaHue

3.1 0G6G30p ycTponcrtea

Cepusa npogykumm Drager PointGard 2x00 BkrntovaeT B cebst 2
BEpCUMn.

— PointGard 2100 EC npegHasHayeH ans
anekTpoxummnyecknx (EC) ceHcopos.

— PointGard 2200 CAT npegHa3Ha4eH ang katanMTtuieckux
Ex (CatEx) ceHcopos.

3.2 T[losscHeHMA K UNNCTpauuam

CM. pUCYHOK Ha pasBopoTe.

PointGard 2100 EC / PointGard CAT

1 CupeHa

2 BuHTBI ANS 3aKkpbliBaHWA/OTKPLIBAHUS KPbILLKK
3 MopT anga nHtepdenca 4-20 mA

4 KabenbHbi BBOA ANSA kabens nutaHus
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5 MopT anst kabenen pene

6 Y3en ne4atHon nnarbl

7 He3d0 ansa ooHrna ceHcopa

8 DIP-nepekntovarens

9 MopT Ans ceHcopa

10 3-KOHTaKTHBIN pasbem Ansa uHtepdenca 4-20
MA

1 9-KOHTaKTHbIN pasbeM Ansi COeQUHEHUN perne

12 UHTepdenc DIRA ansa HaCTporku ¢ MOMOLLbLO
MK

13 PblyaxHbIl nepeknoyaTens LBeTa NoACBETKU
ancnnes

14 MpenoxpaHutens Ans 6rnoka nUTaHusa nepe-
MEHHOro Toka

15 Pasbem nutaHusa ans Bepcmm nepeMeHHoro
TOKa

16 PasbeM nutaHua ans Bepcumn NOCTOSHHOMO
TOKa

17 MpenoxpaHuTenb ang 6noka nUTaHUs NOCTO-
SIHHOTO TOKa

18 CoeaunHuTenb anekTponuTaHus

19 3eneHblli UHAMKATOP COCTOSHMSA UIK XenTas
curHanbHas namna

20 KpacHas curHanbHasa namna

30 Mepembluka

PointGard 2100 EC

21 BaroHeTHOe KomnbLo

22 PerynnpoBoYHbIA BUHT (2 MM C BHYTPEHHUM
LLIECTUrPAHHUKOM).

23 Kopnyc EC ceHcopa

PointGard 2200 CAT

24 Pa3bem BLIHOCHOMO ceHcopa

25 5-unbHbI kabenb BbiIHOCHOTrO CatEx cer-
copa

26 3-XuUnbHbI Kabenb BbiIHOCHOIO CatEx cer-
copa

27 CatEx ceHcop

28 e300 ans pasbema BbiHOCHOro CatEx cen-
copa

29 MHesno ans pasvema CatEx ceHcopa

31 KomMnnekT 3anacHbix YacTten Ans 3-KUnbHomn

noneBowv NPOBOAKM
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3.3 OnucaHue xapakTepucTuk

Bepcuu cemencTBa npogyktos Drager PointGard 2000
SABNSAOTCA aBTOHOMHbIMW CUCTEMAMM ra30BOW CUTHaNM3aLun.
Ha onacHble cutyaumm ykasbiBalOT BCTPOEHHbIE CUrHANbHbIE
yCTpourcTBa. MimetoTca 2 Bepcun curHanbHbIX namn.

— JKenTas v kpacHble CUrHasibHble Namnbl
XenTas curHanbHaa namna ykasblBaeT Ha
npensapuTenbHyto Tpesory A1. KpacHas curHanoHas
namna ykasbiBaeT Ha IMaBHyto Tpesory A2.

— 3erneHbli UHOMKATOP COCTOSIHUSA U KpacHasi CUrHarnbHasi
namna
3eneHblli UHOMKATOP COCTOSIHMS BbIKINOYaeTCs B
COCTOSIHUM HemcnpaBHOCTW unu Tpesoru. KpacHas
CUrHanbHas namna ykasblBaeT Ha rnaBHyto Tpesory A2 u
Ha npegBapuTenbHyto Tpesory A1l.

AHanoroBbIli BbixogHoW curHan 4-20 mA nossonsiet
YCTPOMCTBY CBA3ATLCS C KOHTposnepoMm. Nmetotest
YCTPOMCTBA C NUTaHNEM MOCTOSHHOIO MIM NEePEMEHHOro
Toka. KoHUeHTpauums rasa, Coo6LLEHNS O COCTOSIHUM CUCTEMbI
1 NYHKTbl MEHIO BbIBOAATCS Ha noaceedmBaemMbin KK
auncnnen n nNokasblBatoTCsl TPEMSs LBETHbIMU CBETOANOAHbLIMU
nHavKaTopamu. LIBeT NoacBeTKU MOXET NepeknioyaTbes Ha
KPacCHbIA NN 3eneHbIN.

C nomouubto DIP-nepekntoyatenst MOXXHO HacTpPOUTb
LWabnoHbl UHAMKALMN TPEBOT BCTPOEHHBIMW CUTHarNbHbIMU
YCTPOWCTBaMU, HAaNpUMep, PEXNMbl MUraHUS CUrHamNbHbIX
namn u ToHbl cupeH. MNMprnbopkbl MoXHO 06opyaoBaThb
AOHImamu:

— [loHrn TecTMpoBaHUsi ceHcopa akTUBU3MPYET
camoTecTUpoBaHWe ceHcopa (TonbKo AJ1s onpeaeneHHbIX
CEHCOopoB)

— [oHrn anarHoCT1KN aKkTMBU3NPYET NPOBEPKY CeHcopa,
WHAMKALMIO OCTaBLLErocsi pecypca v gyHKLMo
ANArHoCTUKN CeHcopa (TONbKO ANs onpeaeneHHbIX
CEHCOPOB 1 (PyHKLMN)

3.3.1 PointGard 2100 EC

N3amepuTenbHbin Npubop KOHTPONMPYeT KOHLEeHTpaumu
TOKCWYHBIX ra3oB UNu KMcnopoga B atMochepHOM BO3gyxe B
3aBMCMMOCTW OT YCTAHOBIEHHOTO CeHcopa.
OnNeKTPOXMMMYECKNIA CEHCOP 3aKasbiBaeTCs OTAENBHO U
ycTaHaBnmeaeTcs B npubop. Kopnyc BeiHocHoro EC ceHcopa
c kabenem 1o 100 cyToB (30 M) MOXHO 3aka3aTb Kak
NPUHaANEXHOCTb.

3.3.2 PointGard 2200 CAT

N3mepuTenbHbIN NpUGop KOHTPOSMPYET KOHLEHTpaLMUK
roproYMX rasos 1 NapoB B aTMOCHEPHOM BO3OyXe B
3aBMCKMOCTY OT YCTaHOBNEHHOMO CEHCcopa.

WwmetoTca 2 Bepcum PointGard 2200:
— C yxe yctaHoeneHHblM CatEx ceHcopom

— TMpubop ¢ BEIHOCHBIM (GUCTAHLUMOHHO YCTaHaBNUBaAEMbIM)
CatEx ceHcopoMm ¢ pacnpeaenuTenbHoOn KopoGKom
Poly’[ron® U CEHCOPHbIMK Briokamu Polytron® SE Ex.
CeHcopHble 6rokv MoryT pabotaTb B ONacHbIX 30Hax C
noTeHUMarnbHO B3pblIBOONACHLIMK aTMocdepamu,
KraccuuumnpoBaHHbIX Kak 30Hbl 1 1 2, 21 n 22 n Knacc |
nll, Pasag. 1u 2,
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B 3aBMCMMOCTM OT TUNa 3aLmnTbl hakTyeckn BeibpaHHOro
CeHcopHoro broka.

[ononHuTenbHy MHPOPMaLUIo CM. B COOTBETCTBYHOLLEM
pykoBoacTBe no akcnnyatauuu (90 33 176 unn 45 44
286).

A NPEOOCTEPEXEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

Cam no cebe npnbop He NOAXOAWT ANs SKCyaTauum B

OMacHbIX 30HaxX C MOTEHLUManbHO B3pbIBOOMACHOW

aTMocdepon.

» He nucnonesynte npubop B NoTeHUmMansHO
B3pbIBOOMACHbIX aTMocdepax.

3.4 Has3HauyeHue

Mpnbop npegHa3HayeH Ans NOCTOSAHHOrO MOHUTOPUHIA
KOHLIEHTPAaLMMN TOKCUYHBIX 1 FOPIOYMX ra30B B OKPYXatoLLeMm
Bo3ayxe. Korga KoHueHTpauus rasa npesbiiaeT
ornpeperneHHbIV Mopor TPEBOTW, BKMIOYAOTCA BCTPOEHHbIE
CUrHanbHble YyCTpPONCcTBa nNpnbopa (cupeHa u curHanbHble
namnbl). Takke MOryT ObITb MOAKMIOYEHbI BHELLHNE
CUrHanbHble YCTPONCTBA, KOTOPbIE BKITHOYAKOTCH
BCTPOEHHbIMM perne. Bo3aMoxHa uHTerpaums B cuctemy
yrnpaBneHns aBapvnHON curHanusaumen ¢ MCnornbL3oBaHneM
nHTepdelica 4-20 MA nnu pene.

[Mpubop He NpegHasHayYeH ANg SKCnnyaTaumMmn B ONacHbIX
30Hax € NOTEHLMANbHO B3pbIBOONACHOW aTMocdepoi.

4  MoHTax 1 ycTaHOBKa

4.1 OTKpbIBaHUe 1 3aKpbiBaHue npubopa

A NMPEAYNPEXOEHUE

Puck nopaxeHus anekTpuyeckum Tokom!

OTkpbITHE Npubopa Bo BpeMsi paboTbl MOXET NPUBECTU K
MOPaKEHNIO ANEKTPUYECKUM TOKOM.

» [lepen NpodoHKeHNeM OTKIOYUTE NUTaHKe oT NpuGopa u
NOAOXKAMUTE MPUMEPHO 1 MUHYTY.

1. OTBUMHTUTE BUHTbI (2) N OTKPOWTE KPbILLKY.

2. Y6egutecb, YTO CrieayroLne coeUHEHNS BbINMONHEHbI
Hagnexawum obpasom:

a. BuWHTbI knemm 3aTAHYTbl C NpaBU1bHbIM MOMEHTOM
(4.4 ..53Lbs.In./0.5 ...0.6 Nm).

Bce kabenbHble coegmHuTenu 3aKpenyieHbl BUHTaMW.

CoegnHuTens ceHcopa NOAKMIOYEH (TONMbKO Ans
PointGard 2x00 CAT).

d. Xwunbl kabenew, BegyLwmx B KOPNyc, 3aKpenmneHsbl
KabenbHbIMU CTSHKKaMU.

3. 3akponTe KpbILKY U 3aTAHUTE BUHTbI (2) C NpaBUNbHbIM
KpyTALWMM MoMeHToM (22 Lbs. In./ 2.5 Nm).
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4.2 T[lloaroTtoBKa Kabens nutaHuaA

Kabenu anekTponnTaHus AOMKHbI 3aKa3blBaTbCs OTAENbHO U
noaknvaTbes K npubopy Ha mecte. CBOMCTBA M KOAbI
3aKas3oB Ans peKoMeHAoBaHHOro kabens: cm.

16.2 OnekTponuTaHune. Kaxabivi ucnonb3yemslin kabenb

OOIMKEH UMETb COOTBETCTBYHLLME XapaKTEPUCTUKN N ObiTb

NOAroTOBMEH COIMacHO NPUBEAEHHbIM UHCTPYKLUAM.

1. 3auynctuTe KoHUbI Kabens NUTaHus.

2. TlogroHute AnNvHY NPoBOAOB (TONbKO AN BEPCUM
nepemMeHHoro Toka). [lpoBo 3aLUTHOro 3a3eMrneHus
OormkeH ObITb ANWHHEE, YeM Opyrve NpoBoAa.

L/N: 50 mm +10 mm / 1,9" + 0,4"
PE: 65 Mmm + 10 Mm / 2,5" + 0,4"

3. lMoacoeanHuTe KabenbHble HAKOHEYHUKM.
PekomeHayemble napaMeTpbl kabenbHbIX HaKOHEYHMKOB:
cM. 16.2 QnekTponutaHue.

4.3 CoeauHuUTenb ANEKTPONUTaHUA U
Tabnuubl NpoBOAOB

Onsa nogknioyeHns kabens NUTaHWs NpegycMoTpeH 3-
KOHTaKTHbIV pasbem (18).

|

-—

LT ]

Tabnuua nogknoveHus Ansa Bepcun nepemMeHHOro Toka

Knemma MapkupoBka DyHKUMA

1 L dasHbI NpoBoA

2 PE © 3alumTHoe 3a3emre-
Hue

3 N HewnTpanbHbI Npo-

BOq

Tabnuua nogknoveHus ana BepCcUn NOCTOAHHOIO TOKa

Knemma MapkupoBka DyHKLMA

1 M/- V-

2 PE @ 3awuTHoe 3asemne-
Hue

3 P/+ V+

4.4 TloakniovyeHue Kabens nutaHusA

1. OTtkpoliTte npubop.

2. Tlponyctute kabenb NUTaHNS Yepes COOTBETCTBYOLLMIA
kabenbHbIN BBOA (4)

3. BcraBbre npoBoaa kabens nUTaHusa B NpegyCMOTPEHHbIV
3-KOHTaKTHbIV pasbem (18) cornacHo Tabnuuam
noAaknoYeHns nposogku u puc. A, B unun C Ha passopore.

— [ns Bepcum npubopa NOCTOSAHHOTO TOKa
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Ecnu ncnonbe3yeTtcs HeaKpaHMPOBaHHBIN kabenb unm
He NOAKIOYEHO 3awnTHoe 3asemnermne PE,
yCTaHOBWTE NepemMblyKy Mexay BbiBogamun 1 un 2 (cm.
puc. C Ha pa3BopoTe).

4. 3aTAHMTE BUHTbI pasbema C NPaBuIbHbIM KPYTALLMM
MomeHToM (4.4 ... 5.3 Lbs. In. /0.5 ... 0.6 Nm).

5. BakpenuTe xunbl kabens, 3aTsiHyB BOKPYT HUX KabenbHyto
CTSIKKY.

6. Bcrasbre coeguHuTenb kabens nutanus (18) B
COOTBETCTBYIOLLMIA THE300BON pasbeM NUTaHMS.

— [nsa Bepcun NOCTOSIHHOMO ToKa: Pazbem nuTtaHuns 16
— [ns Bepcuu nepemeHHoro Toka: Pasbem nutaHus 15

7. 3aTaAHUTe BUHTLI C NPaBUMbHBIM KPYTALLMM MOMEHTOM
(4.4...53Lbs.In./0.5...0.6 Nm).

8. 3akpoinTe npubop.

4.5 MoHTax npubopa

Mpunbop MOXET MOHTUPOBATLCS HEMOCPEACTBEHHO, Yepes
BHYTPEHHME MOHTaXHbI€ OTBEPCTUS, UINN C MOMOLLbHO
ONUUOHArbHBIX MOHTaXHbIX CKOO M3 HEpPXXaBEKOLLEN cTanu
(83 26 497).

[ns moHTaxa npubopa 6e3 MOHTaXHbIX CKOG:

1. TMNoaroToBbTE POBHYH NOBEPXHOCTb, Ceays UHCTPYKLMSM
no cbopke (90 33 793) unu pasmepam, ykasaHHbIM Ha
ThbINIbHON YacTu Kopnyca.

— ObecneybTe goctatoyHoe cBo6OAHOE NPOCTPAHCTBO
ANsi TEXHNYECKOro 0OCNyXMBaHNSA 1 3aMeHbl CeHcopa:
Cneea: 200 mm / 8”

BHuay: 180 mm / 77

— YcTtaHoBuTe Npnbop C NOMOLLbIO BUHTOB.
PekomeHayeMble napameTpbl BUHTOB: CM.
16.8.5 MoOHTa)Hble BUHTHI.

4.6 TlopgkniovyeHue nHtepdencos

4.6.1 lMoaroTroBKa K NOAKIOYEHUIO
nHTepdencoB

1. OrtkponTte npubop.

2. CHMMUTE KyMomnbHYIO 3aryLLUKy C COOTBETCTBYIOLLENO
kabenbHoro BBoAa.

— [Ona nogknioyeHus pene: KabenbHbin BBOA 5

— [Onsa nogknioyeHns uHTepdenica 4-20 MA: KaGenbHbin
BBOoA 3

3. 3aTaHuTe KOHTPramky ¢ NPaBWUMbHbLIM KPYTSALLMM
MOMeHTOM (13 +/- 4.4 Lbs. In./ 1.5 +/- 0.5 Nm).

4. 3a4ncTuTe N30NAUMI0 Ha KOHLax NPoOBOAOB Ha 5-7 MM.

5. WcnonbayiTe kabenbHbIi HAKOHEYHUK AN MHOTOXMIbHbIX
NpoOBOAOB.

6. BbinonHuTe coOTBETCTBYHOLMIA 3Tan.

MoaknioyeHue pene 4.6.2 CoegnHeHuns pene

MoakntoyeHne nHTep- 4.6.3 NHTepdpeiic 4-20 mA

cenca 4-20 mA

Drager PointGard 2000 Series



4.6.2 CoepunHeHus pene

CoeaunHeHus pene No3BOMAIOT BKMIOYATb BHELLHWE
aBapwiiHble YyCTPONCTBA.

9-KOHTaKTHbIM pa3beM

[ns nogknoyveHns pene NnpeaycMoTpeH 9-KOHTaKTHbIN
pasbem.

A NPEAYNPEXAOEHUE

Puck nopaxeHus anekTpU4eckMm Tokom!

Mepenaabl HANPsXKeHWUs MOTYT NOBPEANTL U30MSALMIO.

» He cmelunBaiTe aneKTpUYecKme Harpysku ¢ pasnuyHbiMm
TUNaMU HanpsKeHUst (NepPeMeHHOro UM NOCTOSIHHOTO
TOKa).

» lcnonb3aysi Harpy3ku NOCTOSIHHOIO Toka, y6eauTech, YTo
KOHTaKTbl pene KOMMYTUPYIOT TOMbKO YCTPOWCTBA C
O[IMHAKOBbLIM HOMMHAIbHBIM HAMNPsKEHWEM MOCTOSIHHOO
Toka (Hanpumep, <120 B)

» lcnonb3ays Harpysku nepemMeHHoro Toka, ybeamrech, 4To
KOHTaKTbl pene NoAKIoYeHbl TOMbKO K YCTPOMUCTBaM C
o6Lwen dasoii.

A NPEAYNPEXOEHUE

Puck nopaxeHust aneKTpuyeckum Tokom!

MpeBbiweHne ceepxHu3koro HanpspkeHnsa (CHH) moxer

BbI3BaTb NOpaXXeHne aneKTPUYECKUM TOKOM.

Mpenen CHH gons nepemeHHoro Toka < 50 B

Mpenen CHH agnsa noctosHHoro Toka < 120 B

» [pu npesbiweHun npegenos CHH nogknounTe BbIBOA 2
(PE) pasbema anektponutaHus (18) K 3awmnTHoOMY
3a3eMJIeHuIo0.

Ta6nuua nogknioveHus pene

CornacHo 3aBOACKMM HAcTpPOMKam B HOPMasibHOM pexume
paboTbl pene 3anuTaHbl, 4To obecneumBaeT
“oTKa3oycTonumBy” paboTy.

CoepuHuTenb pene

Mapkuposka pene (NO, COM, NC) o3HavaeT cocTosiHMe no
YMOS4aHuio (HopMasibHO BKIKOYEHHOE) BCex pene npu
BKIIOMEHUW NUTaHusa npubopa.

Knem Map- Pene
Ma KMpPOB
Ka
1 NC A1l A1 HopMarnbHO 3aMKHYThIN
2 COM A1 O6wmn
3 NO A1 HopmarnbHO pasoMKHYTbIN
4 NC A2 A2 HopmarnbHO 3aMKHYTbIN
5 COM A2 o6wmn
6 NO A2 HopmanbHO pasoMKHYTbIV

PykoBoacTtBo no akcnnyataumn — Drager PointGard 2000 Series

Kn
ma

em Map-
KAPOB
Ka

NC FLT

COM

NO

MoHTax n yCTaHOBKa

Pene

Heuc- HopmanbHO 3aMKHYTbIV
npas-

HOCTb

Henc- O6wmn

npas.-

HOCTb

ru

Heunc- HopmanbHO pa3oMKHYTbIV

npas-
HOCTb

MNopknioyeHne 9-KOHTAKTHOrO pasbema
MponycTuTe NpoBoaa perne Yepes COOTBETCTBYHOLLMWM

1.

2.

4.

kabenbHbI BBOA (5).

BcTraBbTe npoBoaa pene B NpegyCMOTPEHHbIN 9-

KOHTaKTHbIN pasbeM.

a. [llopknounTe K KNemmam nposoga Ans pene A1
(npepBapuTensHon Tpesorun), A2 (rmaBHOW TpeBorn) u
FLT (HencnpaBHoCTH).

b. TlMpoBepbTe NpaBUNLHOCTL NOAKOYEHMS NO Tabnvue

N MapKnpoBKe Ha
C. 3aernMTe Xunbl

nevyaTtHow nnare.
kabens, 3aTsiHYB BOKPYr HUX

KabemnbHY0 CTSKKY.

BcTtaBbre 9-kOHTaKTHLIN pa3bem B rHe3ao (11) n 3aataHute
BUHTbI C NpaBunbHbIM MOMeHTOM (4.4 ... 5.3 Lbs. In. / 0.5

... 0.6 Nm).
3akpowite npmbop.

4.6.3 WUHTepdenc 4-20 mA

WHTepdenc 4-20 MA no3sonseT nepegaBatb U3MEpPEHHbIe
3Ha4eHns Ha KoHTponnep. Bo3amoxHa paboTa Tonbko B
peXUMe UCTOYHMKA ToKa.

3-KOHTaKTHbIN pa3bem
[nsa nogkntoyeHusa nHtepdenca 4-20 MA npegycMoTpeH 3-

KOH

TaKTHbIN pa3beM.

-

] o) 1

SR ESE 2

SRSk 3
]

Tabnuua nogknoveHnsa nutepdeinca 4-20 vA

Knem MapkupoBka

Ma

P
PE
M

DyHKUMUA

CurHan 4-20 vA +
OkpaH
CurHan 4-20 MA -

MopknioyeHne 3-KOHTAKTHOro pasbema

[Mponyctute nposoaa nHTepdenca 4-20 MA yepes
COOTBETCTBYIOLLMIA KabenbHbI BBOA (3).

1.
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ru YcraHoBka CeHcopoB

2. CHuMUTe nepemblyky Mexay BeiBogamu 1 1 3
TPEXKOHTAKTHOrO pasbema.

3. BcraBbTe npoBoAa B NpeayCMOTPEHHbIN 3-KOHTAKTHbIN
pasbem.

a. lMpoepbTe NpaBUnbHOCTbL NOAKMIOYEHMUS Mo Tabnuue
1 MapKMpoBKe Ha NevaTHoMn nnare.

4. 3akpenwuTe XuIbl kaGens, 3aTsAHyB BOKPYT HUX KabemnbHyio
CTSIKKY.

5. BctaBbTe coegnHUTENb B rHE3A0 (3) 1 3aTSHUTE BUHTBI C
npasunbHbIM MOMeHToM (1.9 ... 2.2 Lbs. In./ 0.22 ... 0.25
Nm).

6. 3akponTe npmbop.

NMPUMEYAHUE

Ecnu He npegnpvHMMatoTcs cneumanbHble Mepbl (Hanpuvep,
€MKOCTHOE 3a3eMIieHne), 9KpaH AOMKeH ObITb NOAKITHYEH
TOMNbKO Ha OOHOM KOHLE.

NMPUMEYAHUE

Ecnu nHtepdelic 4-20 mA 6onee He ncnonb3yeTcs,
YyCTaHOBWTE Ha MECTO NepemMblydKy Mexay BbiBogamu 1 1 3
TPEXKOHTAKTHOrO pasbema.

4.7 TMNopaknioyeHue npubopa K
KOHTponnepy Drager

WHdopmaumsa o nogknoYeHun npuseaeHa B pyKoOBOACTBE,
nocTaBneHHOM BMeCTe C KOHTponnepoM cupmel Drager.
4.8 YcTtaHOBKa NporpamMMHbIX AOHINOB

Onsa PointGard 2100 EC npegycmoTpeHbl criegytowime Buabl
NporpamMMHbIX JOHITIOB:

[loHrn TecTMpoBaHus ceH-
copa 8317619

AKTMBMPYET CaMOTECTUPOBA-
Hue ceHcopa (TomnbKo AN
onpegerneHHbIX CEHCOPOB)

[unarHocTtuyecknn goHrn 83
17 860

AKTVBMpYET CamOTeCTMPOBa-
HVe ceHcopa, NHaMKaLuo
OCTaBLLErocsi pecypca CeH-
copa 1 yHKUMKN anarHo-
CTUKW CceHcopa (TonbKo Ans
onpeAeneHHbIX CEHCOPOB U

DyHKLNI)

1. OtkpoliTte npubop.

2. BcraBbte foHmM ambnemoint Drager BBepx B rHe3do Ha
ne4yaTHoOW nnarte Ha obpaTHON CTOPOHE KpbILKkK (7).

3. 3akpoite npubop.

138 PykoBogcTteo no akcnnyartaymm

5 YctaHOBKa ceHCOpOB

5.1 YcTaHOBKa 3NeKTPOXUMUNYECKUX
CeHcopoB

OT10T pasgen oTHocuTest Tonbko kK PointGard 2100 EC.

5.1.1 YctaHOBKa 3/1€KTPOXUMMNYECKMX CEHCOPOB

CeHcop gnsa PointGard 2100 EC gomkeH 3aka3biBaTbCsl
OTAENbHO U YCTaHaBNMBATbLCH COMMacHO AaHHbIM
WHCTPYKLMSIM.

1. Ecnu npubop yxxe HaxogmTcs B aKCnnyataumm,
aKTUBMPYWTE PYHKLMIO 3amMeHbl ceHcopa ( PyHKLMSA
3aMeHbl ceHcopa). B npoTnBHOM criyyae GygeT nokasaHo
coobLLeHMe 0 HeNCNpPaBHOCTY NPU OTCOEANHEHUN
ceHcopa.

2. OcnabbTe perynvpoBOYHbIA BUHT (22).

CHumuTe GarnoHeTHoe KonbLo (21) ¢ kopnyca.

4. CH/MWTE M YTUNM3UPYIUTE HaKNaZAKy UMu cTapblii CeHCop,
COOTBETCTBEHHO.

5. WN3Bnekute HOBbI CEHCOP U3 YNaKoBKWN U yoeamTech, Y4To
ato DragerSensor.

6. BcTaBbTe ceHcop B nopT ceHcopa; norotun Drager
OOMKeH ObITb cnepeau.

7. YcrtaHoBuUTe GaiOHETHOE KOMNbLIO HA CEHCOP U
noBopayMBanTe KonbLO Mo YacoBOW CTPerke, noka
CEHCOp He 3adUKCUPYEeTCs Ha MecTe.

8. 3aTaHuTe perynnpoBOYHBIN BUHT (22).

w

5.1.2 YcraHoBKa kopnyca BbiIHOCHoro EC
ceHcopa

A NPEOQOCTEPEXEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

Kopnyc BelHocHoro EC ceHcopa He npegHasHaveH ans

3KCnNyaTaumun B onacHbIX 30Hax ¢ NOTEHUMAaNbLHO

B3pPbIBOOMNACHON aTMOCHEPON.

» He ncnonbkayite npubop B NoTEHLMaNsHO
B3pbIBOOMACHbIX aTMocdepax.

Drager PointGard 2000 Series



MoaroroBka k yCcTaHOBKe BbIHOCHOro EC CeHcopa

C KoprycoM BbIHOCHOTO CeHcopa NOCTaBMAAETCA MOHTaXHbIV
KPOHLUTENH U3 HepXxaBetoLwern cTanm (Homep getanm
6812684) ans yctaHoBku EC ceHcopa Ha cTeHe unu Ha
mayte.

8 { é’ﬁim E‘jﬁ

22
—

1. YcTaHoOBUTE KPOHLUTENH M3 KOMMMEKTa ANt MOHTaXa Ha
MauyTe/CTeHe CornacHO MHCTPYKUMK No cOopke, BXogsLUen
B cocTaB komnnekTa (90 33 247).

2. [MpuBMHTUTE BLIHOCHOWN 3MEKTPOXMMUYECKMIA 4aTYMK ra3oB
K KPOHLUTENHY (8), ncnomnb3ysi BUHT C Lwarnbon (6).

3. BbibepuTe noaxoasiimii 3aWwmUTHLINA Konnayok (7),
OTAENUTE U HaJeHbTE Ha BUHT.

4. YcraHosuTe EC ceHcop cornacHo npoueaype, onMcaHHon
B 5.1 YcTaHOBKa 3M1EKTPOXMMNYECKUX CEHCOPOB.

MopgknioyeHne BLIHOCHOTO 3MeKTPOXMMMUYECKOro
ceHcopa K npuGopy

1. OcnabbTe perynnpoBOYHbIA BUHT (22).
2. OTBMHTUTE GaMOHETHOE KOMbLO (21) U CHAMUTE 3armnyLuKy.

3. YcrtaHoBuTe GarioHeTHOe KonbLo (21) Ha kabenb K
agjanTtepy BbIHOCHOro ceHcopa (4).

4. ToaknioynTe LWTEKEPHBIN pa3beM Kabensi BBIHOCHOTO
ceHcopa (11) K BBIHOCHOMY 3ITEKTPOXMMMUYECKOMY
ceHcopy (12) n 3adumkcupynTe.

5. TpucoegmHute nposoA oT akpaHa (13) k Touke
3a3emMneHus (14) kpoHwTenHa (pe3bba M5).

PyKoBOACTBO MO aKcnnyaTauum
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YcTaHoBka CeHcopoB ru

6. BcTaBbTe aganTep BbIHOCHOIMO ceHcopa (4) B oTBepCTUe.
Norotun Drager Ha aganTepe ceHcopa A0SHKeH ObiTb
obpalLieH kK MapKUpPOBKE Ha KOpMyce BbIHOCHOTO CEHcopa.

7. BadumkcupyiiTe aganTtep ceHcopa 6aioHETHLIM KOSbLIOM.

8. TpucoeamHuTte npoBof oT akpaHa (15) k Touke
3a3emreHus kopnyca.

3aTaHnTe perynMpoBOYHbIV BUHT (22).

5.2 MNopxknioyeHune BbIHOCHOM CatEx
Bepcuu

OTOT pasgen OTHoCUTCS TonbKo K Bepcum PointGard 2200
CAT remote ¢ BIHOCHbIM CEHCOPOM.

BbIHOCHY0 Bepcuto CatEx-nprbopa MOXHO NOAKMIOYUTL K 2-M
BEPCUSIM y3na BbIHOCHOMO CeHcopa.

— PacnpegenutenbHas Kop06|<a® Polytron
[ononHuTeneHyo MHHOPMaLMIO U MHCTPYKLUMK MO
yCTaHOBKE CM. B COOTBETCTBYHOLLEM PYKOBOACTBE MO
akcnnyatauun (45 44 286)

—  CeHcopHble 6roku Polytron® SE Ex
[ononHutensHyo MHHOPMaLMIO U MHCTPYKLUMK NO
yCTaHOBKe CM. B COOTBETCTBYHOLLEM PYKOBOACTBE MO
akcnnyartaumm (90 33 181)

BLIHOCHOW CEHCOp MOXET NOAKMNoYaTLCS K NpUGopy ¢
NOMOLLIbIO 3- UNK 5-KnnbHbIX Kabenen. Kabenu AomkHbl ObITh
3KpaHMpoBaHbl. PekoMeHayeMble cneumdmkaummn n onuHbl
kabenen: cm. 16.6 Cneuundmkaunm kabensi BeiIHocHoro CatEx
ceHcopa.
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ru Bsopg B gevicteme npubopa
6-KOHTaKTHbIN pa3beM

[nsa oucTaHUMoHHON YCTaHOBKM NpeayCMOTPEH 6-KOHTaKTHbIN
pasbem (18 96 119) n komnnekT 3anacHeblx YacTen (83 26

496) c kabenbHbIMY HaKOHEYHMKaMK 1 2 OTpesKaMu NpoBoaa.

3-core 5-core

o o = a3 I W W W ]

6 543 21 6 54 3 21

ata

Tabnuua nogknoveHust BbiIHocHoro CatEx ceHcopa

B Tabnuue nokasaHo, kakol BbIBOZ BbIHOCHOMO CEHCOpHOoro
Jatyumka unm coeanHUTENbHOM KOpO6KVI COOTBETCTBYET
KOHTaKTaM 6-KOHTaKTHOro pasbema.

Knemma
BbiBog CeHcopHble 6noku Pacnpepenutens-
pasbeMa  Ppolytron® SE Ex HasA Kopobka
Polytron® Exd

1 3KpaH kabens

2 1 KOpW4HeBbIN / 1a

3 1 Kopu4yHeBbi / 1b

4 2 XenTbiv / 2

5 3 YepHbIi / 3a

6 3 yepHbIni / 3b

5.2.1 MoakntoyeHune BbiHOCHOM CatEx Bepcun

1. OTtkponTe npubop.
2. BbIHbTE BCTaBHy0 3arnyLuKy M3 nopta ceHcopa (9).
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3. Tponyctute kabernb BLIHOCHOIO CEHcopa U
pacnpenenuTenbHom kopobku Yepes nopT ceHcopa (9).

4. 3ayncTuTe M3onsaumio Ha KoHLax kabens Ha 5-7 Mm.

5. HapeHbTe HaKOHEeYHUKM Ha NpoBoaa kabens.
Mpu ncnonb3oBaHUU 3-XKUITbHOIO Kkabens:

A Cwm. puc. D1 Ha pasBoporTe.

B O6beanHuTe npeasaputenbHO cobpaHHbIe OTPE3KM
npoBoja C COOTBETCTBYIOLLMMU NONEBbLIMM NPOBOAAMM
B ABOMHOM KabenbHOM HakOHEYHUKE N 000XMUTE €ro.
Mpu ncnonb3oBaHMM 3KPaHMPOBaHHbLIX Kabenen:

A 3aunctute aKkpaH Ha 45 mMm.
B CkpyTuTe akpaH 1 HaileHbTE HAaKOHEYHNK.
C TMMogkntounTe 3KpaH K BbiBody 1 pasbema ceHcopa (24)

6. lMNopgkniounTe kabenb Kk pasbemy ceHcopa (24), kak
ykasaHo Ha puc. D Ha pa3sBopoTe 1 B Tabnuue
MOAKMOYEHMS.

BcTaBbTe coeamHuTens ceHcopa (24) B rHe3ao (28).
3akpowTe npubdop.

© N

6 BBopg B gencreue npmnodopa

1. TMopgkntounTe Kabenb NUTaHUS K NCTOYHUKY
ANEeKTponnTaHnA

= [Mpubop HauMHaeT cTaguo nporpesa (Pa3roHKM).

= Ha gucnnee nokasaHo, 4To ceHcop GyaeT rotos k
N3MEPEHUIO Yepes Y4:MM:CC (0OpaTHbIN OTCYET).

[oxantecb OKOHYaHWSI cTagum NporpeBa (PasroHKn).

B 3aBMCMMOCTU OT YCTAHOBNEHHOIO CEHCOpa, CTaauns
pa3sroHKN MOXeT AnuTbCa oT 5 MUHYT Ao 12 4acos. Yxe
MOXHO BbIMOSHATL Pa3NNYHble HACTPONKM B MEHIO.

OTkanubpynte ceHcop
BbInonHuTe npoBepky:
a. [poBepkTe nepegavy curHana B KOHTPOMnep.

b. MNposepbTe cpabaTbiBaHWe BCTPOEHHbBIX CUrHAMNBHBLIX
YCTPOWCTB.

c. OnumoHanbHbIMU NOAKMIOYEHHBIMN BHELLHUMM pene

N

Hw

7 JKkcnnyaTtauus

M3meputenbHbIn npubop He umeet ceptudukaTa SIL n He
cooTBeTcTByeT cneundukaumm HART. Takum o6pasom,
dyHkumm SIL n1 HART He nogaepxuBatotcs. OgHako
cvumBonbl U dpyHkuum SIL 1 HART moryT nosiBnsAtbcst Ha
aucnnee. Ans pexvuma HART HET HM KOMNOHEHTOB, HU
NpUHaNeXxHOCTEN.

7.1 [Owucnnen, aHanoroBbIin UHTepdenc n

COCTOsIHUE perne
Ha npumepax Hwxe nokasaH aucnnen PointGard 2100 EC.

Ona PointGard 2200 CAT Ha3BaHWsi ra3oB NpeaBapuUTeNbHO
He 3agaHbl. HazBaHus rasoB moryT 6biTb BBeAEHbI. YTOObI
BBECTM Ha3BaHMWs rasos, cBskuteck ¢ Drager.

Drager PointGard 2000 Series



7.1.1 Pexum namepeHus

Mpumep aucnnea  OGo3HauyeHue

20.9

Vol.%

19.0

B HopmanbHOM pexume Ha gucnnen
BbIBOAWTCH M3MEpPEHHas KOHLEeHTpa-
uus rasa, BolOpaHHbIV ra3 u equHULbI
N3MepEeHUS.

MpeBblweHMe Noporos Tpesorn. Ha
npumepe nokasaHa npeaBapuTerb-
Has TpeBora A1.

7.1.2 Ocobble cocTOoAHUSA

Ecnu npnbop HaxoauTcsa B 0COBOM COCTOAHMK, Haanexallee
BbIMOMHEHWE N3MEPEHNS UMK cUrHanuaauusa 6onblue He
MOTYT rapaHTMpPOBaTbLCA.

OTO MOXET MPOU30NTU B CriedyoLmxX cryJasx:

— Ecnu koHueHTpaums rasa npesbIlIAET guanasoH
n3mepeHuna.

— [1pn BO3HMKHOBEHMM HEUCMPABHOCTW.

— Korga TpeBoru 4eakTMBMPOBaHbI.
MamepuTenbHas dyHKUMSA (BbIBOA Ha AMCNNEN U
aHanoroBbIN/UMdPOBON MHTEPMENC) OCTAETCH aKTUBHOW.

— Bo Bpems nposeaeHus kannbpoBskw.

— Bo BpeMs yHKLMOHaNbHOM NPOBEPKU.
— Ha cragun nporpeBa (pa3roHku).

— Bo Bpems TexHuyeckoro obcnyxuBaHns.

Tok aHanoroBoro nHTepenca, COOTBETCTBYIOLLUN
aHanoroBoMy curHany, ykasaH B 16.1.

Mpumep aucnnea  O6o3Ha4YeHue

M

3Ha4yeHMe HaxoAUTCA Bbile Avana-
30Ha U3MepeHus

KoHueHTpaums ra3a BHe gnanasoHa
N3MepEeHUs1 ceHcopa.

AHanoroBbI uHTepdenc: MNpesbl-
LUEeHe N3MepUTENbLHOTO AnanasoHa
Pene: CpabatbiBaet pene A2

3HauyeHue HaxoAUTCA HUXKe Anana-
30Ha U3MepeHus

KoHueHTpauus rasa BHe gmanasoHa
n3MepeHusi ceHcopa.

Ananorosbiin uutepdenc: fipend B
obrnacTb Hwke Hyns

Pene: CpabatbiBaet pene Hencnpas-
HOCTK

b

Vol.%

M

MHavkaumsa HemcnpaBHOCTH

B npaBow 4actu gmucnnes otobpaxa-
ercsa cumson .
Ananorosbiin uHtepdenc: Tok Heunc-
NpaBHOCTM
Pene: CpabatbiBaeT pene Hencnpas-
HOCTU

PyKkoBOACTBO MO aKcnyaTauum
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Mpumep aucnnea  OGo3HaveHue

UHaukaumsa pexmma TeXHUM4YEeCKoro

‘ﬂ

2 O 9 obcnyxuBaHus

- B npaBowi yactun gmucnnes otobpaxa-
ercsa cumson #.

02 OH oToBpaxaeTcsl Npu OTKMOHEHUM

TPEBOT, B X04€ KanubpoBok, hyHKLMO-

HanbHOWN NPOBEPKU U TEXHNYECKOTO

obcnyxnBaHus.

AHanoroBbii uHTepdemnc: Tok

obecnyxvBaHns

Pene: be3 nameHenun

Vol.%

m UHaukaumsa npegynpexaeHus
2 O 9 B npaBoi yactu gucnnes otobpaxa-
. ercsa cumson [E.
o5 AHanoroBbin uHTepdenc: Tok

4 npeuynpem,quMﬂ”
Pene: be3 nameHeHun

Vol.%

1) Tonbko korga pa3brnokMpoBaH TOK NpedynpexaeHust. 3aBoackas ycra-
HoBKa: 3abnokupoBaH.

Crapgusa nporpeBa 1
B npaBow Yactu gmucnnes otobpaxaerca CMMBON H}

OcrTaBLUeecs BpeMs NMokasaHo B NEBOI YacTu gucnnes.
AHanoroBbii uHTepdenc: Tok obcnyxmaHua
Pene: CpabaTbiBaeT perie HeucnpaBHOCTU

[MoBeaeHue pene HeMcNpaBHOCTU Ha cTaguu nporpesa 1
HacTpaumBaetcs (cM. "HacTpoiika pene HeMCnpaBHOCTU Ha
ctagum nporpesa 1", ctp. 150)

Cragmsa nporpeBa 2
B npaBowi Yactu gmucnnes otobpaxaerca CMMBON H}

M3mepeHHoe 3HadYeHne NokasaHo B NEBOM YacTu gucnnes.
AHanoroBbIn uHTepdenc: ViamepeHHoe 3Ha4YeHne

Pene: Kak B pexvme namepenus (Pene HeucnpaBHOCTM He
yKasbIBaET Ha CTaAuMio Nporpesa 2).

7.1.3 3aBeplieHne ocobbiX COCTOAHMMN

3HauyeHMe BHe guanasoHa n3MepeHuns

[ucnnei nokasbIBaET, YTO KOHLEHTPaLWs ras3a BHE
OunanasoHa usmepeHust ceHcopa. MiHamkaums nponagaet
cpasy Xe, Kak TONIbKO KOHLEHTpauusi rasa BEpHETCS B
OunanasoH n3mepeHms.

NMPUMEYAHUE

HeucnpaBHoCTb ceHcopa

KoHLEeHTpaLms rasoB 3a npeaenamuv ananasoHa U3MepeHus
ceHcopa MOXET MPUBECTU K HEUCNPABHOCTU CeHcopa.

» [lpoBepsTe kKannbpoBky.

OTtHocuTes k PointGard 2200 CAT:

MpeBbiweHne ananaszoHa HeobxoaANMO KBUTUPOBATb KHOMKOM
[OK] nocne npoBepku, 4TO KOHLEHTpauus ra3a ynana Huxe
100 % HIMB (HanpvMep, ¢ NOMOLLbIO NEPEHOCHOIO
N3MepuTENbLHOro Npuobopa).
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ru SKcnnyaTauvm

TpeBorn ¢ caMobOKMPOBKOW ABMNSKOTCS 3aBOACKOWM
HacTpoiKkon npubopa.

[nsa npubopos 6e3 perne npeBbilleHne Anana3oHa MOXHO
caenatb He camobrokmpytowmmest. B atom cnyyae
MHOWKaUMs NpeBbllleHns gnana3oHa ncyesaet. KoHTponnep
OOImKeH nogaepxmeathb aTy dyHKumo! CM. ONOMHUTENBHYIO
MHpopmauuto B: "YcTaHoBKka camobnokupoBku ceHcopa DD,
cTp. 159.

UHpukaumsa HeucnpaBHocTU/NpeaynpexaeHUs

HeucnpasHocTv v NpeaynpexaeHus He caMoGNoKUpYIOTCS.
Mpu ycTpaHeHUM COCTOSIHWS HEUCMPABHOCTM UITN
npepynpexaeHnst CoobLLEHNE UCUE3aeT.

[ns ycTpaHeHus coCTosiHMI NpeaynpexaeHnun u
HeucnpaBHOCTeN oTobpasnTe ko ownbkM unu
npegynpexgatollee coobueHme (cMm. "OTobpaxeHue
nHdopmaumn”, ctp. 143), HanaUTe NPUYNHY N YCTPaAHUTE ee
(cm. ", cTp. ).

7.2 CBetoguoabl U CUMBONbI

CumBon Ceetoguon O603Ha4YeHune

é% KpacHbin AKTMBMpOBaHa TpeBora
& Kentbin HewucnpasHoCTb

@ 3eneHnbin Mpunbop BKkNHOYEH

CocTosiHue nHauKaTopa

— [Mpwu akTMBauum nepeon (NpeaBapuUTENbBHO) TPEBOTU

KpacHbI UHAMKATOP MUraeT OAMHOYHBIMU UMMYIbCaMK
Jon .

— [Mpwu akTMBauum BTOPON (rMaBHOW) TPEBOMY KPaCHbIN
MHONKATOp MUraeT OBOMHBbIMK MMnynscamy UL

— Tlocne KBUTUPOBAHNA TpeBOrn, HO 40 NCYe3HOBEHUA
COCTOAHUA TpEeBOrn, KpaCHbIVI MHOWKaTOp npoaornkaeTt
CBETUTbLCA, YKa3biBad Ha Hann4ine coCtoAaHuA TpeBoru.

7.3 OnpepeneHne CUMBOJIOB COCTOSAHUA
Ha gucnnee

YcnoBHoe 060- OGbLsicHeHue
3HayeHue

MmeeTcsa cooblueHne o HeuncnpaBHOCTU.

MmeeTca npegynpexaeHuve.

Ha BbIxog nogaetca curHan TeXOGCJ'Iy)KVI-
BaHUA.

MpeBbiLeHNEe N3MepPUTENBLHOIO AnanasoHa
aHanoroBoro nHTepdeca.

Bbixog 3a HWKHWUIA Npeaen namepuTernb-
HOro AuanasoHa aHanoroBoro UHTep-
deiica.

PyKoBOACTBO MO 3KcnnyaTauum

YcnoBHoe 060- OGbLsicHeHue

3Ha4YeHue
AHanoroBbI UHTEpdENC yCTaHOBMEH Ha
(PUKCMPOBAHHOE 3HAYEHME U He nepegaeT
HMKaKOro U3MePUTENBLHOIO CUrHana.

SIL AktuumpoaH SIL. MNpnbop He cepTudmum-

posaH ansg SIL. Takum obpasom, dyHKLUM
SIL He nopaepXvBaloTCs, OQHAKO MOXET
NOSBUTLCSH CUMBOIT.

7.3.1 OTHocuTca k PointGard 2100 EC:

YcnoBHoe 060- OGbLsicHeHue

3Ha4yeHue
MpencTosuee TexHnYeckoe ob6enyxmBea-
Hue: CeHcop roToB k paborte.
MpencTosuee TexHn4eckoe o6enyxmBea-
Hue: CeHcop roToB k paboTe, ooHaKo ero

CPOK CNYyXGbl NOAXOAUT K KOHLLY.

MpencTosiliee TexHUYeckoe 0bCnyxunea-
Hue: CeHcop elle B paboTocnocobHom
COCTOSIHWMMW, OfHaKo TpebyeT ckopewLen
3aMeHbl.

1|

Peructpartop gaHHbIX paboTaert B pexvme
nepesanucu.

Peructpatop faHHbIX paboTaeT B pexumMe
cTeka.

ol R [

7.4 MaHenb ynpaBneHus

KHonk ®yHkumsA

a

@ Beepx / ®yHKUMOHaNbHasA KHOMKa

® KHonka BHu3 / MeHto

® Pa3nnyHble yHKLUN B 3aBUCMMOCTH OT TUNa MEHIO

7.5 WHDOPMaALMOHHbIN PEXUM U
(hyHKUMOHaNbHas KHomnka
7.5.1 AkTnBauua uHdOpMaLMOHHOro pexuma

NHdopMaLMOHHBIA PeXrUM Ucnosb3yeTcsl ANs UHANKaLUK
OCHOBHOW MH(opMaLuK o npuGope. OH He NpepbiBaeT
HOpMarbHOro pexunmMa paboTsl Npusopa.

e KocHuTech 1 yaepxugaiite @ B TeueHne 3 cekyHA B
pexuMe U3MepeHus.

7.5.2 HaBurauus B nHpopMaUMOHHOM pexume

KHonk ®yHkumsA

a

@ MepeknioyaeT Ha cneayoLnii 3KpaH
® MepekntoyaeT Ha npeabIAyLLMIA 3KpaH
3asepLuaeT MHPOPMALMOHHbBIN PEXUM

Drager PointGard 2000 Series



Ecnu B TeyeHune 30 cekyHA He BbiGpaHa HU 0fHa M3 KHOMOK,
Npubop aBTOMaTUYECKN NEPEXOOUT B PEXUM U3MEPEHNS.

7.5.3 WUcnonb3oBaHue (pyHKLMNOHANBLHOMN KHOMKMX

C nomoLbio yHKUMOHANbHOM KHOMKMA MOXHO BbINOMHATL
3agaHHy0 yHKUMIO. Mo yMmonyaHuio nokasbiBaroTCs
HEeMcnpaBHOCTW.

e HaxmuTe n yaepxusaitte @ B TeueHne 1 cekyHabl B
pexume U3MepPeHUs.

KoHdurypupoBaHme yHKLUNOHANBHOM KHOMKMK: CM.
11.7 KoHdurypmposaHue dyHKLMOHaNbLHOM KHOMKK.

7.6 MeHO
7.6.1 Pa6oTta c MeHIo

KHonk ®yHKuuA

a
@ MpokpyTUTL BBEPX.
YCTaHOBUTb 3Ha4YeHus!.
® MpoKpyTUTL BHMS.
YCTaHOBUTb 3Ha4YeHus!.
® MonTBEpaNTL BBOA.
BeiGpaTb MeHI0 1 dyHKLMK.
7.6.2 Maponu
Maposb Hoctyn K uHdopmauum (MHpopmaLmoH-
Kanuép. HOE MEHI0) U NapameTpam kanubpoBku
(meHro Kanubposka)
3aBoackas Hactponka: _ _ _ 1

Yem. napons [ocTyn KO BCeM KOHUrypauusam n MeHIo
KOH. 3aBogckas HacTpomnka: _ _ _ 2

M3ameHeHne naponen: cm. 11.4.

7.6.3 Bxopa B MmeHI0

e YT10OblI HEMOCPEOCTBEHHO BONTY B MeHI0 MHGhopMayust:

a. Haxmute n yaepxusaiite () B Te4eHne 1 cekyHabl B
pexume U3MEpPEHUs.

e Yt0O6bl BOVTK B MeHto Kanubpoeka:

a. Haxmute n ynepxusanTe (¥) B Te4eHne 3 CeKyHa B
pexnme N3MepeHus.

b. Bbibepute Beedume naposib
c. Beegute Maponb kanu6p..
e YT0ObI BOWTU BO BCE MEHIO:

a. Haxmute n yoepxusante (¥) B Te4eHne 3 cekyH B
peXuMe N3MepeHMS.

b. Bbibepute Beedume naposnb
c. Beegute Ycm. naposnsi koH.

PykoBoacTtBo no akcnnyataumm — Drager PointGard 2000 Series
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7.6.4 OTtoGpaxeHue nHcpopmaumm

BbIGepuTe COOTBETCTBYIOLLMIA MYHKT B MeHI0 MHbopmMayus:

IMpu6op
lpedy- MokasbiBaeT NpeaynpexaeHns B TEKCTO-
npexde-  BOM BuAe ¥ COOTBETCTBYHOLLMIA HOMED.
Husi Mpv HannyMn HeckonbKUX Npeaynpexae-

HWI NokasaH nHamkatop (Hanpumep, 1/3 =
OkpaH 1 13 3).

Heucnpae- [okasbiBaeT COOBLLEHNS O HEMCTPABHO-
Hocmu CTSIX B TEKCTOBOM BMAE 1 COOTBETCTBYIO-
LN HOMEDP.
Mpv HaMWUYMM HECKONBKMX HEUCNpaBHOCTEN
nokasaH nHgmkartop (Hanpumep, 1/3 =
OkpaH 1 13 3).

®naxko-  OTa DyHKUMS NoKasbiBaeT KoAbl Npeay-
eble UHOU- NPEeXAeHN U HEUCTPaBHOCTEN B BUAE
kamopbl  Tabnuubl. Ecnu BMecTo KooB BbiBOAWTCS
ycmpodu- 00, To npeaynpexaeHus n coobLueHnst o
cmea HencnpaBHOCTSIX OTCYTCTBYIOT.

lMokazampb [loka3biBaeT 0630p YCTAHOBMEHHbIX anna-
modynu paTHbIX Mogynen. na goctyna Kk noapo6b-
HOW MHpopMaLmMK BblibepuTe
COOTBETCTBYIOLLNIA MOAYIb.
H = YCTaHOBNEHHbIE MOAYNn
[0 = He ycTtaHoBneHb! MoAynu

CeHcop

Pecypc')  Pecypc ceHcopa nokasaH B %. Drager
peKoMeHyeT 3aMeHATb ceHcop ¢ pabo-
4nm pecypcom < 25%.

Hama Ha akpaH BbiBOASTCA faTa KanubpoBku,
nocn.Kanau efuHvLa U3MEpPEeHns 1 KOHUEeHTpauus rasa
6p npuv nocrnegHen kannopoBke.
Hdama MokasbiBaeT aaty crnepyoLwen KanmbpoBkn
cned.kanu
6p
Temn. ceH- Ha gncnnee nokasaHbl TOK U camasi BbICO-
copa” Kas Temnepartypa ceHcopa.

Pezaucmp.

OaHHbIX

1)

Cmamyc  T1pocMOTp COCTOSIHWUSA perncrTpatopa AaH-
peaucmp. HbIX (QKTUBHOE UNWN HEAKTUBHOE)

lMokazamb VicTopus 3a nocnegHue 15 MUHYT Npeg-
epaghuk CcTaBnsieTcsi B BuAe rpadmka BpemMsi/KoH-
LeHTpauus.

Tonbko ans PointGard 2100 EC. ®yHkumst 4OCTYNHA TOMBKO C AOH-
rMOM ANarHOCTUKU.

143
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8 Kann6poBka

Bo Bpemsi kanMbpoBKU C MOMOLLIbIO U3BECTHOM KOHLEHTpauum
KanubpoBOYHOrO ra3a NpoBEPSIETCS U perynupyercs
norpeLuHoCcTb namepeHnsi. CHavana kanmbpyeTcst Touka Hyns
CeHcopa, a 3aTeM ero YyBCTBMTENbHOCTb. Kannbposku
OOIMKHbI BbINOMHATLCS perynsipHo. JnuTensHoCTb
MEXKanubpoBOYHbLIX MHTEPBAIOB 3aBUCUT OT YCIOBUIA
OKpy>KaroLLen cpefbl, B KOTOPbIX SKCMIyaTUpPyeTCa CEHCOop.

YcnoBsus oKkpyKatoLLen cpefpbl U CTapeHue Bbi3blBaloT Apend
ceHcopa. [ipelid ceHcopa HeraTMBHO CKa3bIBAETCA Ha
TOYHOCTU namepeHusi. KanmbpoBka BoccTaHaBnNMBaeT
TOYHOCTb. B 3aBMCMMOCTM OT BENWUMHbI Aperida MoXeT
NOHaAoOUTBCS COKPATUTL MEXKanNMOpoBOYHbIE MHTEPBATbI.

UToGbl OLEHNTb OKpY’KatoLLME YCIIOBUSI HOBLIX YCTaHOBOK,
HeoGX0aMMO MCMnonb3oBaTh Gonee KOpoTkue
MeXKanMbpoBOYHbIE MHTEPBasbl C perucTpaumen apenda.
OnepaTop oGbekTa AOMKEH YCTAHOBUTb UHAVMBUAYaSIbHbIE
MEXKanMbpoBoYHbIE MHTEepPBasibl B COOTBETCTBUN C
Nony4YeHHbIMU AaHHbLIMM.

8.1 TecTOBbIe rasbl

XapakTepuUCTVKM TECTOBOTO ra3a (Hanpumep, BMaxHOCTb,
KOHLIEHTpaLMs) YKa3blBalOTCA B COOTBETCTBYIOLLEN
cneumdumkaummn ceHcopa.

BriaxHOCTb TECTOBOIO ra3a He urpaeTt ponuv Ansg CEHCOPOB Ha
02.

B 3aBucumMocCTH OT Tna KannbpoBKU UCMONb3YTCA
pasnuyHble TECTOBLIE rasbl.

HyneBo#u ras

HyneBoi1 ras — 310 TECTOBLIN ra3 Ansa KanMbpoBKK TOYKM
Hyns. Ecnv okpyxatoLumin BO34YyX HE COAEPXUT MELLIAIOLLMX
npouegype npumecei n U3MepsieMOoro rasa, ero MoXHo
MCMOMb30BaTh B KAYeCTBE HyNeBoro rasa. [s1si CEHCopoB Ha
02 ucnonbayetca a3ot (N2).

KanubpoBouYHbIN ras

KannbpoBOYHbIN ra3 — TECTOBbIN ra3 aAnst KanubpoBku
YYBCTBUTENBHOCTM ceHcopa. KannbpoBoYHkI ras —
nM3MepseMblii ra3 U3BECTHOWM KOHLIEHTpaLmMK, pa3baBneHHbIN
YNCTBIM BO34yXOM Mnu a3oToM. Ansa ceHcopoB Ha O2
KanubpoBoOYHbIN ra3 He TpebyeTcs, Tak Kak UCMonb3yeTcs
KMCMNOPOA 13 OKPYXXatoLLEero Bosayxa.

8.2 TlopgrortoBKa K KanMbpoBke

A NPEAYNPEXAEHUE

TecToBbIiA ra3 npeacTaBnsieT ONacHOCTb ANS 340POBbSA
BablxaHue UcnbiTaTenbHOro ra3a MOXeT NPUBOANTL K PUCKY
AN 300POBbS UMW K CMEPTH.

» Hukorga He BObIXxanTe TECTOBbIV ras.

» PyKkoBOACTBYWTECH MHCTPYKLMSAMM MO TEXHUKE
6e30nacHOCTW, OTHOCALLUMMCS K TECTOBOMY rasy (CMm.
crneunduKaumm u MHCTPYKLMK AN KanubpoBOYHbIX
YCTPOWNCTB).
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3anyck TpeBor, BbI3BaHHbI TECTOBbLIM ra3oM
MNMogaya TeCTOBOrO rasa MOXET 3anyCTUTb TPEBOTY.

» YGeouTtech, 4TO Nocrie KanMbpoBKkU Nogava TECTOBOIO

rada npekpatieHa.

Heobxogumble ycnosus:

— 3akoHuyunach ctagus pa3roHku ceHcopa (6 Beog B

aencraune npubopa).

— [ata n Bpemsa yctaHoBneHbl (11.5 Hactpowka gatbl u

BPEMEHN).

8.2.1 MoproTtoBKa KanNMObpPOBOYHOM YCTAaHOBKMU

CwMm. cneaytoLLmin pUCyHOK.

KannbposoyHoe ob6opyaoBaHue:

— Perynatop naenenus Drager (1); ons XMMu4ecku
aKTUBHbIX ra3oB UCMOMb3yNTe Perynsatop AaBneHns u3

Hep)kaBeroLen cranm

— KannbpoBo4HbIii agantep
536).

— WnaHr (3)

Drager (2) (kog 3aka3a 68 10

— bBannoH ¢ kannbpoBoyHbIM razom Drager (4)

MogrotoBbTECH K KAanNUMbpoBKe

1. YcraHoBute perynaTtop AaBneHna Ha GannoH c

KaﬂMGpOBOHHbIM rasom.

2. YcTtaHoBWTE KanMbpOoBOYHbIV afanTep Ha CEHCOop.

w

MoacoennHuTe WNaHr K NnaTpyoky.

4. Bowngute B MeHto, cM. 7.6.3 Bxoa B MeHto

-— M.
IR

S N

8.3 MoTok raza gna KanMopoBKu

MoTok rasa 3aBucuUT oT CeHcopa.

OnNeKTPOXMMUYECKNIN CEHCOP

Bce gpyrune ceHcopsbl

0,5 n/muH £10 %
0,5 -2 n/MuH

MoTok rasa AoMKEH COOTBETCTBOBATbL YCIOBUSM
OKpy>KatoLLein cpefbl BO BpeMsi paboTbl (Hanpumep,
n3mepeHue B Tpybe npu notoke Gonee 2 n/MuH)

PyKoBOACTBO MO 3KcnnyaTauum
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8.4 KannbpoBka TO4KkM Hyns

Mpu HacTpoWke TOYKM HyNsi CEHCopa BMECTO a3oTa unm
CMHTETMYECKOro Bo3gyxa MOXHO MCMOMb30BaTb OKPYKatoLwnii
BO34YyX, €CIM U3BECTHO, YTO B 00nacTu He coaepXnTcs
LieneBoro rasa unu noboro rasa, kK KOTOPOMY CEHCOP MOXET
UMETb NEPEKPECTHYIO YyBCTBUTENBHOCTb (KaK yka3aHo B
crneuudmkauum ceHcopa). B atom cnyyae ans kanubposku
Hynsi He TpebyeTcst 6annoH Unu KanMbpoBOYHbLIN ajanTep.

A NPEAYNPEXOEHUE

C6o1 KannGpoBKM NpU KanMbpoBKe Hyns

HepocTaTouHbIl MOTOK OKPYXXatoLLEero Bo3gyxa MoXxeT

NPVBECTU K oLIMGKaM KannbpoBKu.

» Yb6eguTtechb, YTO NOTOK aTMOCHEPHOIO BO3ayXa Ha CEHCOp
[OOCTaTo4EH.

OTHocuTes k PointGard 2100 EC:

B ceHcope Ha kucnopog (O2) kannbpoBka TOYKN Hymns He
N3MEHSIET HMKaKuNX 3Ha4eHnin Bo BcTpoeHHoM MO ceHcopa.
Takum obpasom, npu nogaye Ha CEHCOp asoTa OYHKLMIO
KannbpoBKM TOYKM HYNS MOXHO MCMOMb30BaTb AN NPOBEPKU
NpaBUMbLHOCTMN NOKasaHUs TOYkM Hyns. Ecnv B npouecce
NPOBEPKN TOYKM HyNsi BO3HUKIO OTKrNoHeHne 6onee vyem 0,6
06% O2 ot Hyns, PointGard 2100 EC oto6pa3nT cocTosiHe
HeuncnpaBHOCTU. B cnyyae HencnpaBHOCTY NoBTOpUTE
NPOBEPKY TOUKM HYMS UK NpU HEOBXOAMMOCTU 3aMeHUTe
ceHcop. [Insa npoBepku ucnone3ayite a3oT (N2).

OtHocuTesa Kk PointGard 2200 CAT:

CeHcopbl He A0MKHbI KanMbpoBaTbCA C NOMOLLbIO YNCTOTO
asota. Katanutnyeckue ceHCopbl HyXaloTcs B KUCIIOPOAe
AN HopMmanbHoW paboThbl.

8.4.1 KanubGpoBKa TOuku Hynsi

[i KanuGpoBky MOXHO npepeaTb B NtoGON MOMEHT. YToGbI
npepsaTtb kanMbpoBky, Bbibepute Bo3epam.

Heobxogumble ycnosus:
— 3akoHuMnach cTagusi nporpesa (pasroHKM) ceHcopa
— KanuGpoeka nogrotosreHa.

BbinonHute kanubpoBKy TOYKK Hyns
1. Bbibepute Kanubpoeka > Kanu6. Hynst v nogTeepaunTe.

= Ha ananoroBbIl Bbixoa Oyaer nogaH curHan
TEXOOCNyXMBaHWS, pene TPEBOrM U HEUCNPaBHOCTU HE
i(TI/IBI/Ipy}OTCFl, Ha aucnnen 6yaeT BblIBEOEH CUMBOI

= [losBuTcs coobuieHne MNModame Hyseeoll.

2. lMopanTte cMHTETUYECKU BO3OYX UMK a3oT, ecnu
HEBO3MOXXHO UCMOMb30BaTb aTMOCHEPHbIN BO3AYX.

a. YctaHoBMTE NOTOK rasa, COOTBETCTBYHOLLUIA
ucnonb3yemomy ceHcopy (cMm. "lMoTok rasa ans
kannbposkun", cTp. 144)

3. BblbepuTe lpodosmkeHue v noaTBepanTe.
= bygeT nokasaHo Tekyllee 3Ha4YeHne KOHLIEHTpaLmK.
lMocne nogaum TeCcToBOro rasa Ha CeHCop B TeveHne 3

MWHYT 1 cTabunusaumm nokasaHHoOro 3Ha4eHus
BbINOITHUTE KaHI/ISpOBKy.

PyKkoBOACTBO MO aKcnyaTauum
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4. Bblbepute Kanubpoeams 1 nogTeepauTe.

= [MosiBuTCA coobLieHne BbinonHsiemcs 3a2py3ka
daHHbIX, nodoxoume.

= bBypaeT nokasaHo HOBOe Tekyllee 3HaYeHne
KOHLIEHTpaLuK.

5. BblbepuTe lMpodosmkeHue v noaTBepanTe.

6. [MepekponTe NOTOK rasa M CHUMUTE KannMBPOBOYHbIN
afanTep C ceHcopa UMM OTCOeAMHUTE LUMAHT.
Ecnu Tekyllee 3Ha4eHne He akTUBUPYET TPEBOTU:

7. Bblbepute lMpodosmkeHue n NoaTBepanTe.
= [pubop Bo3BpaLLAETCA B MEHIO KanMOPOBKM.

8.5 KanunbpoBka 4YyBCTBUTENIbHOCTHU

8.5.1 BbInonHeHne KanMbépoBKK
YYBCTBUTEJNTILHOCTHU

[i] KannbposKky MOXHO npepBaThb B 1060 MOMEHT. YTobbI
npepsaTtb kanmbpoBky, BbIGepuTe Bo3spam.

Heobxoanmble ycnosus:
— BbinonHena kanubposka TOYKM Hyns.
— Kanunbposka nogrotoBneHa.

BbinonHute kannbpoBKy YyBCTBUTENLHOCTU

1. Bbibepute Kanubpoeka > Kanu6. yyecmeum.
noaTeepauTe.

= Ha aHanoroBbIf Bbixoa Oyaet nogaH curHan
TEXOOCNYXUBaHWS, pene TPEBOrM U HEUCNPABHOCTU He
i(TMBMpy’OTCﬂ’ Ha gucnnen byaeT BbiBeAEH CUMBOIT

= byayT nokazaHbl NapamMeTpbl KanMbpoBOYHOrO rasa,
Hanpumep: ")
ras: H2S
EQuH.: ppm
KoHuy. 25

2. Ecnu nokasaHHble NapameTpbl HE COOTBETCTBYIOT
LieneBoMy rasy, HacTponTe napameTpbi:

a. BbiGepute a3 v noateepauTe.

b. Bbibepute 13 cnucka namepsiemblii ras v noaTeepanTe
BbIGOP.

c. Bbibepute EQuH. n nogTBepauTe.

d. BblbepuTe eguHULy M3MepeHns 13 cnmucka un
nogTeepauTte BbIGOP.

e. Bbibepute KoHy. v nogtesepguTe.
f. YcTraHoBWTE KOHLEHTPALMIO KAaNMOpPOBOYHOIO rasa.
3. Ecnun HacTpowKu npaBuUIibHbI:
a. BblbepuTe lMpodomkeHue n nogTBEpPAUTE.
= [MosiBuTCA coobueHne, Hanpumep: Modatime H2S.
4. TMopanTte KanMOGPOBOYHBIN ras.

a. YcrtaHoBMUTE MOTOK ra3a, COOTBETCTBYHOLLUIA
ncnonb3yemomy ceHcopy (cMm. "MNoTok rasa ans
kanubposku", cTp. 144)

1) He npymeHnMo Ans Bcex CeHCopoB (CM. "[iucnnen, aHanoroBbIv
nHTepdelc n coctosiHme pene", cTp. 140).

145



ru Kanunbposka

5. BbibepuTe lpodomkeHue v NOATBEPAMUTE.
= byger nokasaHo Tekyllee 3HayeHue
Mocne nogayn TeCcToBOro rasa Ha CEHCop B TeyeHue 3

MWHYT 1 cTabunmaaumm NokasaHuin BeINOMHUTE
KanMbpoBKy:

6. Bbibepute lMpodosmkeHue n noaTBepanTe.

= [osiBnTCA cooblieHne BoinosiHssemcs 3a2py3Ka
daHHbIX, Modoxxoume.

= bygeT nokasaHo HOBOe Tekyllee 3HaYeHue
KOHLIEHTpaLuK.

7. Bbibepute lpodosnkeHue v NoaTBepanTe.
8. [epekponTe NOTOK ra3a U CHUMUTE KanMBpPOBOYHbIN
ajanTep C CeHcopa WU OTCOEAUHUTE LUNaHK.
Ecnu Tekylllee 3Ha4eHne He aKTMBMPYET TPEBOIU:
9. BbibepuTe lpodomkeHue v NOATBEPAMUTE.
= [Npnbop Bo3BpaLLaeTCcs B MEHIO KanvbpoBKM.

8.6 ABTOMaTM4ecKkas KanmopoBka

ABTOMaTU4eckas kanubposka (aBTokanMbpoBka) CO4eTaEeT B
cebe kannbpoBKy Hynsa ¢ NOcneayLen kanmbpoBKow
YYBCTBUTENBLHOCTU U NpeacTaBnsieT cobon anstepHaTMBy
pYy4HOW KannmbpoBke HyNst U YyBCTBUTENBHOCTMY.

He Bce gaTuvkm 1 rasbl NoQAepX1BaoT aBTOKANMGPOBKY.
Ecnu dpyHKLMS HEQOCTYMHA, BbINOMHUTE KanuopoBKy
BPYYHYIO.

8.6.1 BbinonHeHue aBTOMaTU4YeCKOMN
KannopoBKu

[i] KannGpoBky MOXHO npepBaTb B NtoGo MOMEHT. YToGbI
npepsaTtb kKanmbpoBky, BbIbepuTe Bo3epam.

HeobGxoaumble ycrosus:

— ABTOMaTuyeckas kanvbposka paspeLleHa

— 3akoHuyunacb ctagms nporpesa (pasroHku) ceHcopa
— KanubpoBka nogrotosreHa.

BbinonHuTe aBTOMaTnyeckyto kannbposky

1. lopanTe cMHTETUYECKUI BO3OYX UMK a30T, ecnu
HEBO3MOXXHO MCMOMb30BaTb aTMOCHEPHbIN BO3OYX.

2. Bblbepute Kanubpoeka > Aemokanubpoeka v
noateepauTe.

= Ha gucnnee nosieuTca coobLueHve BoinosiHsemcs
3azpy3ka OaHHbIX, Nodoxxdume v Npubop
aBTOMaTU4eCKN BbINONMHUT KaJ'IVI6pOBKy TOYKN HynA.

= B cnyyae ceHcopa Ha O2 nosiBuTcs coobLUeHNe
Kanu6p. yucm. 8030..

[i] Ha aHanoroBsbIi BbIXO NMOAAETCA CUrHan
TEXOGCNYXBaHUS, perne TPEBOrM U HEUCMPaBHOCTU He
aKTUBMPYIOTCS, U Ha AWUCNIe BbIBOAMTCA CUMBON #-.
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3. Tlocne ycnewHowm kannbpoBKy Hyrst HAYHETCA
KannmbpoBkKa YyBCTBUTENBHOCTH.

— ByayT nokasaHbl napameTpbl rasa, Hanpumep: ')
ras: H2S
EOQuH.: ppm
Konuy. 25

4. Ecnu nokasaHHble napamMeTpbl HE COOTBETCTBYIOT
Lenesomy rasy, HacTponTe napamepr|:2

a. Bbibepute Na3 v noateepauTe.

b. BbiGepuTe U3 cnvcka namepsiemblii ra3 v NnogTBEPANTE
BblGOp.

c. Bbibepute EQuH. v nogTeepauTe.

d. BbiGepuTe eamHULYy U3MEPEHUS N3 CrincKa U
noaTeepauTe BLIGOP.

e. Bbibepute KoHuy. v nogteepauTe.
f. YcTaHOBWUTE KOHLEHTPALMIO KanMbpoBOYHOrO rasa.
5. Ecnu HacTponku npaBubHbI:
a. Bbibepute lpodomkeHue v noaTeepanTe.
= [MosiBnTCA coobLieHne, Hanpumep: Modatlime H2S.
6. lMopante KanMBPOBOYHLIN ras.

a. YctaHoBMTE NOTOK rasa, COOTBETCTBYHOLLUIA
ncnonb3yemomy ceHcopy (cMm. "lNoTok rasa ans
kanmbposkun", cTp. 144)

7. BblbepuTe lMpodosmkeHue v noaTBepauTe.
= bygert nokasaHo Tekyllee 3HaYeHne

(i] Ecnu onepauus He GyoeT NoATBEPXKAEHA B TeUYEHNe
15 MuHyT, Nnpnbop BepHETCS B HOpMarnbHbIN pexum 6es
KanMbpoBKM.

8. lMocne ctabunusaummn nokasaHus anI60p aBToMaTn4ecKku
BbIMNONMHUT Kanm6p0|3|<y YyBCTBUTENbHOCTU.

9. TMMocne ycneLlHoro 3aBepLUeHnst KanmbpoBku ByayT
nokasaHbl HOBOe 3HaueHue 1 cooblueHve 3HaveHue
OK?.

e B npotueBHom cnyyae Bbibepute "lMoBTOPUTL" 1
nogTeepauTe BbIOOP MOBTOPHOIO BbINOMHEHUS
KanmbpoBKu.

e Ecnu 3HayeHne cOOTBETCTBYET LIENEBOMY 3HAYEHWUIO,
NPOAOIKUTE.
10. MepekponTe NOTOK ra3a U CHUMUTE KanMOpPOBOYHbIN
aganTtep C ceHcopa UIN OTCOeAMHUTE LUSaHT.

11. Buibepute lMpuHsamb 3Ha4eHue 1 NoaTeepanTe
3aBepLueHne kannbposku. MNprubop Bo3BpaLlaeTcs B
MEHI0 KanmbpoBKuU.

1) He npumeHnmMo ans Bcex ceHcopoB (cM. "Aucnneit, aHanorosbIi
NHTepdenc n coctosiHue pene”, ctp. 140).
2) Tonbko ANst onpeaeneHHbIX CEHCOPOB.

Drager PointGard 2000 Series



9 YcTpaHeHue HencrnpaBHOCTEN

Ecnu gucnneii He paboTaeT AomkHbIM o6pa3om, npubop
JoImkeH GblTb NpoBepeH B koMmnaHuu Drager.

Ecnu npmbop He BknoYaeTcs, NpoBepLTE UCMIPABHOCTL
3MEeKTPonUTaHus.

— [posogka kabens nuTaHus

— CocrosHue npegoxpaHnuTens. 3aMmeHuTe
npeaoxpaHuTenb, eCrnv OH HeucnpaseH

Ecnu npubop no npexHemy He BKMOYaeTcs, ero Heobxoammo
npoBepuTb B KoMnaHun Drager.

9.1

1. OrtkponTte npubop.

2. CHMMUTE YepHYHo KpbILWKY npegoxpanutens (14, 17,
COOTBETCTBEHHO)

3. 3ameHunTe cTapblil NpefoXpaHnTenb Ha HOBBLIW.
MapameTpbl NpefoxXpaHuTeneii: cMm.
16.2 AnekTponuTaHue.

4. 3akpowuTe npmbop.
5. BeeguTte npubop B aKcnnyaTaumio.

9.2 HeuncnpaBHOCTU

Koa Heuc- lMpuumnHa

npaBHO-
cTn

001,
003 - 005,
011 -014,
020 - 024,
043, 060,
067

002,

025 - 027,
030 - 034,
041, 042,
044, 050,
052, 081,
085

010

045

051, 054

CepbesHas Heuc-
npaBHOCTb NpK-
6opa, pasnuyHble
MPUYUHBI.

CepbesHag
owmnbKa OaHHbIX B
npubope, pasnuy-
Hbl€ MPUYUHDI.

Kabenb nHtep-
benca 4-20 MA He
NMOAKIOYEH.

MpunGop He pac-
NO3HaET HNKAKOro
ceHcopa.

Ownbka kanu-
OpOBKM TOUKM
Hyns.

PyKoBOACTBO MO aKcnyaTauum

3amMeHa npegoxpaHuTens

YcTtpaHeHune

ObpaTtuTtech B
DragerService ans npo-
BEpKU npunbopa.

BoccraHoBuTe 3aBoackue
HacTpovikvn npmbopa. Mpwn
NMOBTOPHOM MOSIBNEHNN
HeucnpaBHocTu: Obpatu-
Tecb B DragerService ana
npoBepku npunbopa.

MpoBepbTe coeqnHeHne
nHTepdpenica 4-20 mMA.
Ecnu nHtepderic 4-20 mA
He ucnonb3yeTcs, Npo-
BEpbLTE NepemblvKy MeXay
BbiBOAAMM 1 N 3 TPEXKOH-
TakTHoro pasbema (10)
nHTepderica 4-20 mMA.

[MpoBepbTe coeguHeHMs.
Mpu noBTOpPHOM NoOsIBME-
HVW HENCMNPaBHOCTMU:
ObpaTtutech B
DragerService ans npo-
BEpKM npubopa.

BbinonHute kanmbpoBky
TOUKW HYTIs.

Drager PointGard 2000 Series
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Kopn Heuc- MpuumnHa

npaBHo-
cTn

055

076,
080 - 084

090

105

137, 64,
91

Owwnbka kanu-
OpOBKM YyBCTBU-
TENbHOCTY.

HeuncnpaBHocTb
npubopa.

AKTBMpOBaHa
yHKUMSA BroKu-

POBKM ceHcopa Mo

TMny. YcTtaHoBneH

CEHCOp C oTnn4yato-

LMMCA KoooM
3akasa.

HewncnpasHocTb
npubopa.

HewncnpaeHoCTb
npubopa.

ru

YctpaHeHue

BbinonHute kannbposky
YyBCTBUTENBHOCTU

lMpoBepkTe anekTpnyeckne
coeavHeHus. Mpu noBTop-
HOM MOSIBIEHWN HEUcnpas-
HocTu: ObpaTuTech B
DragerService gns npo-
BEpKu npnbopa.

Vcnonb3yiTe ceHcop ¢ TemM
)Ke KO[IOM 3aKasa unm
OoTKMounTe chyHKUM0 Brio-
KMPOBKM CEHcopa Mo TuMy.

ObpaTtuTech B
DragerService ans npo-
BEpKU npunbopa.

BbikntounTe, 3aTem BKo-
yuTe anekTponuTtanue. MNpu
MOBTOPHOM MOSIBEHWN
HeucnpaBHocTu: ObpaTu-
Tecb B DragerService ana
npoBepku npmbopa.

9.3 TlpeaynpexaeHus

Kopg
coooOLue-
HuA

101

102

103, 106

104

MpuunHa

Peructpartop aaH-
HbIX B CTEKOBOM
pexume 3anosiHeH
Ha 100 %, panb-
HelLwas 3anncb
HEeBO3MOXHa.

Pervnctpatop gaH-
HbIX B CTEKOBOM
pexume 3anoriHeH
Ha 90 %.

OwunbKka aaHHbIX B
npnbope. MoryT
ObITb HEAOCTYMHbI
HekoTopble (OyHK-
LW LOHITIOB,
Hanpumep, peru-
CTpaTop AaHHbIX
U TECTMPOBaHNE
ceHcopa U T.n.

TekyLee Bpems 1
Aarta He yCTaHOB-
NeHBbI.

YcTpaHeHue

O6paTtutech B
DragerService ansa npo-
BepKK Npubopa.

3arpyauTe AaHHble Kak
MOXHO CKOPee N 04NUCTUTE
cofepxumoe perucrpa-
TOpa AaHHbIX.

BoccraHoBuTe 3aBoackue
HacTpovikun npubopa. Mpu
NOBTOPHOM MOSIBNIEHUN
owmnbku: Obpatutech B
DragerService ans npo-
Bepku npubopa.

YcTaHoBuTE naty n BpemMa
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ru TexHuyeckoe O6Cﬂy)KMBaHMe

Kop MpuunHa YcTtpaHeHue
coobuye-
HUsA
105 HeucnpaBHoCTb ObpaTtutech B
npuodopa. DragerService ans npo-
BEpKM npubopa.
107 PaspsxeHa 6ata- OOGpartuTech B
peun ons namaTtu DragerService gns npo-
OaHHbIX. BEpku npunbopa.
110, 111, TporpamMHbIi [eaktuBmpyinTe nporpamm-
112 OOHIM yoaneH 6e3  Hbli JOHM.
OTKIOYEHMS.
113 OTKNIOYEHbI CUr- AKTUBMPYINTE CUrHanNbI Tpe-
Harnbl TPEBOrU. BOMU
164, 165 He 3aBepweHa [oxantech 3aBepLUeHNs

CTagusl pasroHku  ctaguuv nporpesa. Kanu-
ceHcopa. CrniegyeT GpyiiTe TONbKO NMOSTHOCTHIO
0XMOaTb MOBbILLEH- Pa30rHaBLUUIACS CEHCOp.
HYH MOrPEeLLHOCTb

U3MepeHms.
167,170 Wcrek mexkanu- OTtkanubpyiite npmbop.
BPOBOYHBIN MHTEP-
Barn.
1711 OtpuuatensHole  OTkanubpyiTe TOYKY Hyns.

nokasaHus. 3Hade-
HWe BbIXOAuUT 3a
HWKHUIN npeaen
avanasoHa.

1) Tonbko gns PointGard 2100 EC

10 TexHuueckoe obcnyxuBaHue

— [NeprognyHOCTb NPOBEPOK YCTAHABMMBAETCH B KaXO0M
KOHKPETHOM Criyyae, Mcxoas N3 coobpaKeHUn TEXHUKN
6e3onacHOCTU, C Y4ETOM YCMOBUIA IKCMyaTaunm
npubopa, n Npu HeobXxoANMOCTU CoKpaLLaeTcs.

Kaxkable 6 mecsiLeB

— TposeauTe NpoBepKy 06opyaoBaHMS
KBanMuLMpoBaHHLIM NepCoHanomM.

— TpoBepbTe Nepeaadvy CUrHanoB Ha KOHTponnep,
CBETOAVOAHbIE MHAMKATOPbI U NPaBUbHOCTb 3arnycka
TPEeBor.

KannbpoBKkM OOMKHbI BbIMOMHATLCSA PEFYMSIPHO, CM.
8 Kanubposka

10.1 Mpoueaypa pyHKUMOHANBHOU
NPOBEpPKU C rasom

q)yHKLI,VIOHaJ'IbHaﬂ npoBepKa nNpoBepAeT akTtneauluio TpeBor

6e3 3anycka TpeBor.

1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6op > Bumptest n
rnoaTBepauTe.

= Ha gncnnee nokasaH CUMBOM TEXHUYECKOTO
obcnyxuBaHus

= AHanoroBbI BbIXOS, yCTaHaBnMBaeTCA Ha CUrHan
TEXHNYECKOro O6CJ'Iy)KI/IBaHI/IF|.
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2. TlNoganTe ra3 3BECTHOW KOHLEHTpaLUuu.

3. HaxmuTte kHonky OK, 4TOGbl BEPHYTLCS B PEXUM
n3MepeHus.

10.2 lnaH TexHNn4YeCcKoro oocnyXxnBaHus.

Mpubop OomKeH PerynsapHo o6CnyKnBaTbCs
NOArOTOBNEHHbLIM CEPBUCHBLIM NepcoHanom. OTBETCTBEHHbIN
3a cUcTeMy ra3oBOM CUrHanmusauum onpenensiet
NepuoaNYHOCTb NMPOGUIIaKTUYECKOTO TEXHUYECKOTO
o6cnyXmBaHs, KOTOPOe AOMKHO BKMHOYaTh criegyloLme
3apauu:

— [poBepka oTpaboTku TpeBor:
— BcTpoeHHbIMU cUrHanbHbIMK YCTPOMCTBaMM
— OnumoHanbHbIMU NOAKMIOYEHHBIMU BHELLUHUMU pene

— CwucTtemon ynpaBneHusi aBapMnHON curHanusaumen
npu onumMoHanbHOW Nepegaye curHana yepes
nHtepdenc 4-20 MA.

— Kanu6poska ceHcopa.
— TpoBepKa YNCTOTbI CUPEHDI.
—  WHcnekums (pekoMeHayeTcs Kaxable 6 MecsaLes)

— Ounctka npnbopa ¢ NOMOLLBI MATKOM TKaHM 1 Bodbl. He
ncnonb3ynTe MoloLMe cpeacTaa.

10.3 3ameHa ceHcopa

A NPEAYNPEXOEHUE

HenpaBunbHas kanuGpoBka

HenpaeunbHas kanmbpoBka MOXeT NMPUBECTU K HETOYHbIM
noKasaHusAM.

» [pn 3ameHe ceHcopa NpoBepsinTe NPaBUIbHOCTb BCEX
HacTpoeK 1 napameTpoB.

» [1ns NnpoBepku NpaBuibHOCTM paboTkl NPoBepLTE
KanvbpoBKy.

10.3.1 PointGard 2100 EC

®DYHKLMNA BNOKNPOBKKU CeHcopa no Tuny

Ecnun HenocpeacTBeHHO nNepen 3amMeHoN Obin yCTaHOBMEH
WOEHTUYHBIV CEHCOP (C MAEHTUYHBIM 3aKa3HbIM HOMEPOM),
KOHpurypaums npmbopa coxpaHsieTcs (HaumeHoBaHve rasa,
AvanasoH U3MepeHusi, TECTOBBIN ra3, MexKanmbpoBOYHbIN
uHTepBsan). B npotMeHOM criyvae 6yayT 3arpyxeHbl
3aBO/CKME HACTPOWKN HOBOTO CEHCOpa, KOTopble
nepesanuLuyT KOHKPETHYI KoHdurypaumio npubopa. 31o
MOXXHO NMPeAoTBPaTUTL, aKTMBMPOBaB YHKLIMIO BNOKMPOBKY
ceHcopa 158.

PYHKUMA 3aMeHbI ceHcopa

C nomoLpbto PyHKLMN MeHI0 3amMeHUme ceHCop MOXHO
3aMeHsATb ceHcop B npouecce paboTbl 6e3 akTuBaumm
TPEBOY MO HEUCNPABHOCTY B KOHTpornepe. PyHKUMS Takke
obecneunBaeT cCoxpaHeHNe BCEX MMEIOLLUXCS B
MUKPOMpPOLIECCOPE AaHHbLIX CEHCopa B MOAyNe namsit
(EEPROM) ceHcopa nepep ero nssneyeHmem.
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3ameHy CeHcopa MOXHO BbINONTHUATb B noboe Bpems.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > 3amMeHuUme ceHcop
W noaTBEpanTE.

= Ha Bbixog 4-20 MA nogaeTcsa curHan pexvma
TEXHMNYECKOro 06CnyXuBaHus.

= [ucnnen NnpyHMMaeT cneaywowun sua: BeiHbme
ceHcop.

= bypeT nokasaH cUMBON TEXHUYECKOrO 06CMYyXMBaHUS.
2. 3ameHunTe cTaphbiil CEHCOP Ha HOBBbI:

a. Ocnabbre perynvpoBOYHbI BUHT (22).

b. OTBUHTUTE BGanoHeTHoe KonbLo (21) ¢ kopnyca.

c. CHuMUTE M yTUNU3NpynuTe Haknagky unm crapbiv
CeHCOop, COOTBETCTBEHHO.

d. W3BneknTe ceHcop 13 ynakoBku 1 ybeamTech, Y4TO 310
DragerSensor.

e. BcTaBbTe HOBbLIV CEHCOp B NOPT CEHCopa; NoroTun
Drager gomkeH 6bITb cnepeau.

f. YctaHoBuTe GamoHETHOE KOMbLIO Ha CEHCOp 1
rnoBopaynBaiTe KomnbLO Mo YacoBOW CTPErKe, noka
CEHCOop He 3ahMKCMpyeTCs Ha MecTe.

g. 3aTaHuTe perynupoBOYHBIA BUHT (22).

Mocne ycTaHOBKM HOBOIO CEHCOpa Ha aucnnee oynet
rokasaHo: “BbinonHsiemcs 3a2py3ka OaHHbIX,
nodoxdume’.

Mocne 3arpy3ku NapaMeTpoB CEHCOpa Ha Aucnnee
Oynet nokasaHo: “[JaHHble 3a2pyKeHbI’.

3. Bbibepute Bo3zepam e MeHro 1 nogTeepanTe.

= CurHan pexvma TeXHU4ecKoro ob6cnyxmBaHusl Ha
nHTepderice 4-20 MA coxpaHsieTcs 40 Tex Mop, noka
CEHCOp He pasroHuTCs.

4. TMpoBepsTe kanubposky. MNpu HeobxogumocTn
oTkanunbpynte npubop (cMm. "Kanubposka", ctp. 144).

10.3.2 PointGard 2200 CAT

3ameHa ceHcopa

OT0T pasgen oTHocuTest Tonbko K PointGard 2200 CAT 6e3
BbIHOCHOIO CeHcopa.

1. Mpwn HeoBXOANMOCTH YCTAHOBUTE TOK pexuma
obcnyxuBaHusa A1t aHanoroBoro UHTepderica.

Ortkpowite npnbop.

BbiHbTE coeamHuTens ceHcopa (24) u3 rHesga (28).
BbIBUHTUTE CEHCOP M BbITAHWUTE ero 13 nopta (9).
Mponyctute kabenu HOBOro CeHcopa Yepes NopT ceHcopa

(9)-

6. BBMHTUTE HOBbLIV CeHcop B NOPT ceHcopa (9) ¢
npaBurbHbIM MOMeHTOM (194 +/- 17 Lbs. In.22 +/- 2 Nm /
194 +/- 17 Lbs. In.22 +/- 2 Nm).

7. BcrtaBbTe coegnHuTENb CeHcopa B rHe3ao (28).
8. 3akpoiiTe npubop.
9. Beegute npmnbop B akcnnyaTaumio.

10. NpoBepsTe kannbposky. MNpy HeobxogumocTu
oTkanubpynte npubop (cm. "Kanubposka", ctp. 144).

o bk wn
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11 HacTtpounku npubopa
11.1 KoHdurypaumsa Tpesor

Bce HacTporku TpeBor BNUSKOT Ha perne, aHanorosbIn
UHTEpPENC U BCTPOEHHbIE CUrHASbHbIE YCTPOWCTRA.
11.1.1 BknioyeHune/oTkno4eHne TpeBorm

1. Bbibepute Hacmpoliku > lpu6op > Tpeeoza > Tpeeoza
8KJ1/OmKJ1.

Bkn. ABapuiiHas curHanmsaumsi
BKIIOYEHA.
Omkn. ABapuiHasa curHanusauus

BbIKITKO4YEeHa.

Csetoagmofpbl, pene n HTep-
dencbl He ykasblBaloT Ha
COCTOSIHNE TPEBOTW.

Ha Bbixon 4-20 MA nogaeTtcs
curHan pexumma TexHumde-
CKOro o0cnyXmBaHusl.

Ha gucnnee nokasaHbl name-
peHHOe 3Ha4yeHne n CMMBOJ1

[m.

Pene HencnpaBHOCTM yKasbl-
BaeT Ha Hann4ne Heucnpas-
HOCTW.

2. Bbibepute Bkn. vinu Omkn. v noatTBepauTe.

11.1.2 HacTpowka TpeBor

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Tpeeoza > Tpesoza
A1 unu Tpeeoza A2 v nogTBepauTe.
Bynet nokasaH TekyLuiA nopor TpeBoru.

2. 3apaBaiiTe HaCTPOWKN M NocrneaoBaTensHO
noaTeepxaanTe warn, ucnonbsys fMpodosmkeHue.

a. 3apaliTe 3HayeHWe nopora TPEBOru.
b. 3apaiite HanpaBneHue cpabaTbiBaHWs TPEBOTY.

Pocm HanpaeneHune TpeBorn HasblBaeTcs "no
pocTy", ecnv Ans akTMBauuy TPEBOTM KOH-
LieHTpaLus rasa AokHa NpeBbICUTbL onpe-
OerneHHoe 3HaveHve.

MadeHue HanpasneHue TpeBoru Ha3blBaeTcs "no

nageHuvio", ecnuv Ans akTMeaumm Tpesoru
KOHLIEHTpaLWa rasa AoMKHa yrnacTb HIXe
onpeaeneHHoro 3HaYeHus.

c. 3apaiiTe pexvm camMoOnoKUPOBKU.

Camobnokup. [locne JOCTUXKEHUS Nopora TPEBOTU Npu-
60op 3anyctuT TpeBory. OH OCTaHeTCs B
COCTOAHUN TpEeBOIrK, Aaxe eclin KOHUeHTpa-
uusa rasa 6onblue He ByaeT COOTBETCTBO-
BaTb COCTOSIHWIO TpeBOoru. YTo6bl cbpocuTb
TpeBory ¢ caMobnoKMPOBKON, ee HeObXo-
AVMMO KBUTUPOBATb.
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He camo6no- CocTosiHve TpeBorv cbpacbiBaeTcsi, ecrvt
Kup. KOHLeHTpaums rasa Gornblue He COOTBET-
CTBYET COCTOSIHUIO TPEBOTY.

d. 3apganTte pexum KBUTUPYEMOCTHU.

Keumupye- CvrHansHoe perne 1 CBeToaMoaHbIN NHAW-

mas KaTop MOryT cbpacklBaTbCs 4O TOro, Kak
OyayT yCTpaHeHb! YCroBUSl akTUBaLUK Tpe-
BOIW.

He keumupye- CurHansHoe pene 1 CBeTOANOAHbIA UHAM-
mas KaTop He MOryT copacblBaTbCs 40 yCTpaHe-
HWS YCMOBUI aKTUBALIMKN TPEBOTW.

Mp. keum. CocTosiHMe TPeBOrM MOXHO KBUTUPOBaTb
[0 TOrO, KaK GyayT yCTpaHeHbl YCroBus
akTvBauum Tpesorn. OgHaKo, curHansHoe
pene 1 CBeTOAUOAHbI UHAMKATOpP OcTa-
FOTCS BKITIOYEHHBIMU 10 YCTPaHEHUs1 COCTO-

AHNA TPEBOIN.

e. Hactponte pexum ructepesuca.
DyHKLMA rMcTepesnca No3BONsSET HACTPOUTb
AnanasoH, B KOTOPOM cpaboTaBLLee pene COXpaHsieT
CBO€E COCTOSIHME [0 TeX Mop, NOKa KOHLeHTpaums rasa
He BbIXOAMWT 3a nNpeaensl 3Toro gnanasoHa. Mpumep:
Mopor TpeBoru yctaHoBneH Ha 40 ppm u ructepesnc
Ha 3 ppm. TpeBora ocTaetcsi akTUBHON, MOKa
3Ha4eHwue He ynaget Huwxke 37 ppm. 310
npegoTBpallaeT Apebesr KOHTakToB pene BGNMan
nopora TpeBoru.

= Ha skpaHe OygyT nokasaHbl BCe HAaCTPOMKM Ansi
noaTBepPXXAEHUs.

f. Bblbepute lModmeepdumsb v noaTBEpPANTE BLIOOP
kHonkow OK.

v HoBble HacTponku coxpaHeHsb!.

11.2 Pene

CornacHo 3aBOACKMM HacTporkaMm B HOPMarnbHOM pexuve
paboTbl pene 3anuTaHbl, 4TO obecneynBaeT Ux
"oTKa3oycTonumBy" pabory.

Ons yctponcts PointGard HacTpoiiky HopmasnibHO KJitoy.
Hemnb3s U3MEHUTb Ha BkJ1. Mo mpeesoze, B NPOTMBHOM
cryyae BKITH04aloTCs BCTPOEHHbIE CUrHarbHbIE YCTPONCTBA
(cvpeHa n namnel)!

11.2.1 KoHndurypupoBaHue pene A1 nnu A2

C nomoLLpbto 3TON YHKLMN MOXHO YCTaHOBUTb, ByayT nu
CUrHasbHble pene 3anuTaHbl B HOPManbHOM PeXvnMe Unn B
npuv akTUBaLMmn TPEBOTU.

1. Bbibepute Hacmpoliku > [pu6op > Tpeeoza > Pene A1
mwnu Pene A2 v noaTeepaunTe.

2. BblbepuTe xenaTenbHyo onuuio 1 NoaTeepanTe.

HopmarnbsHo
8KJTIOY.

KoHTaKT perne B 0GbIYHOM PEXMME 3aMKHYT,
a B COCTOSIHUM TPEBOMM M3MEHSIET COCTOSA-

Hue. MNpKn 3TOM OTKMTHOYEHUW NMUTAHKSA 3any-
CKaeT TpeBory (OTKa30yCTONYMUBLIA PEXUM).

150 PykoBoacTBO no akcnnyatayum

Bkn. no mpe-
eoze

KoHTaKT pene 3amblkaeTcs B COCTOSHUM
TPEBOTU.

11.2.2 HacTpowka pene HeMcnpaBHOCTU Ha
cTtagum nporpeBa 1

OTa hyHKUMA UCTONb3YETCs AN YCTAHOBKU peXxuma perne
HeuncnpaeHOCTU BO BpeMsi cTaauu nporpesa 1, ans
oTOGpaXkeHUs1 COCTOSIHMS NporpeBa 1 Ha penenHoM Bbixoge.

1. BbIGepuTe enatenbHy onuuio ¢ nomoLlsbto Hacmpoliku
> Mpu6bop > Tpeeoza > Owubka npozpeea v
noaTeepauTe.

cmamuye- Pene HencnpaBHOCTY BKMOYaeT HeMpepbIB-
ckul HbIi CUrHan A1 NOAKIOYEHHOro NHANKA-
TOpa TPeBoru.
OpaHxeBblIi CBETOAMOM CBETUTCS Henpe-
PbIBHO.
duHamuye- Pene HencnpaBHOCTY NepeksoyaeT cocTo-
cKul sHMe Ha 9 cekyHa.

lMpumep:
— CwupeHa nogkrnoyeHa K HopmMarnbHO

pa3oMKHYTOMY BbIXOAY pene Heucrnpas-
HOCTW.

— Pene HacTpoeHbl kKak HopMarnbHO BKO-
YeHHble.

= CupeHa 1 opaHxeBbI cBETOAMO AaT-
Yuka ras3oB OyayT aKTMBHbI 1 CEKYHAY U
HeakTMBHbI 9 CeKyHa,.

11.3 TlpoBepka TpeBor/pene

OTH PyHKLMM N3MEHSIIOT COCTOsIHWE pere U CBETOAMOOHOIO
vHOMKaTopa C Lenblo NpoBepku (Hanpumep, Ans NpoBepKu
paboTbl CUrHarbHbIX YCTPOWCTB, NOAKMIOYEHHbIX K perne);
6yneT nokasaH cumeon [Il. Mocne BbixoAa U3 yHKUMKU ByayT
aBTOMaTUYECKN BOCCTAHOBMEHbI UCXOAHbIE COCTOSIHUS Perne u
MNHOMKaTOPOB.

1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6bop > Tpeesoeaa,
TpebyemMoe COCTOsiHWE TPEBOMM 1 NoaTBEPAUTE BbIGOP.

CuaH.mpe- MMuTUpyeT npeaBapuTenbHyo TpeBory
eoau A1

CuaH.mpe- MMUTUpyeT rmaBHyto TpeBory

eoau A2

Hacmp. Heuc- VIMUTUpYeT TpeBOry No HEUCNPaBHOCTU
npaeH.

2. Bbibepute Bkn. inu Omkn. v noatTBepamnTe BbIOOp.

v Tpwn akTMBM3aLMKN 3TOWN PYHKLMM pene HeNCNpaBHOCTU
oTKno4aeTca n nHrepgenc 4-20 MA yctaHaBnmBaeTcs Ha
TOK HemcnpaBHOCTU. CBETUTCS XKENTbIA MHAMKATOP U
nokasaH CMMBOI TEXHUYECKOro 0OCNyXMBaHWSI.
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11.4 Hactpowuka naponeu

1. Bbibepute Hacmpoliku > lpu6op > [Maponu, Hy>XHbI
naponb ¥ noaTeepauTe BolGOp.

Yem. napona  [locTyn K kKanuBpoBKe HyNs U YyBCTBUTENb-
Kanuép. HOCTU

Yem. naponss  [JocTyn KO Bcem napameTpam KOHurypa-
KOHG. umn

2. BblbepuTe CTPOKY Ansl HACTPOWKM Napons U NogTBepanUTe
BbIOOp.

3. BeeauTe naponb 1 nogTBEpAUTE BBOA.

4. Bbibepute lModmeepdums 1 noaTBepanNTe BbIGOP
kHonkon [OK].

11.5 Hactpouka gatbl U BpeMeHu
1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Jama u epemsi n
noaTeepauTe.

2. BblbepuTe CTPOKY AM15 peAakTMpoBaHUs AaTbl U BPEMEHU
1 noaTeepauTe BbIOOP.

3. Bblibepute lNModmeepdums v nogTeepauTe Boldbop
kHonkow [OK].

11.6 BbIGOp A3bIKa
1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6op > S3bIk n
noaTeepauTe.

2. BblbepuTe 13 cnmcka Tpebyembln S3bik U nogTBepauTe
BblGOp.

11.7 KoHdurypupoBaHue
PYHKLUNOHANbHOW KHOMKN

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > ®YHKY. KHONKa v
noaTeepauTe.

2. BblbepuTe yHKUMIO U NOATBEPAUTE BbIGOP.

Mokazamb M3mepeHuns 3a nocnegHune 15 MuHyT npea-

epaguk CTaBnATCH B BUAe rpaduka KoHUEHTpa-
uns/Bpems.

HeucnpaeHo- BbiBoaaTcst TEKCTOBbIE COOBLLEHMSA O HEUC-

cmu NPaBHOCTSX.

lpedynpex- BbiBoaaTCst TEKCTOBLIE COOOLLEHMS Npeny-

deHus npexaeHun.

Bumptest ®yHKUMOHaneHasa nposepka (bump-test)
Nno3BonsieT nogaTh ra3 Ha ceHcop 6e3 akTu-
BM3aumu TpeBoru. Ha Bbixog nogaetcs cur-
Han Texobcnyxusanus. Yepes 15 MuHyT
WK NpU NOBTOPHOM NpuKocHoBeHUM Kk [OK]
yHKUMOHaNbHasa NpoBepka 3akaH4uBa-
eTcs U Npubop Bo3BpaLLaeTcs B HOpMarib-
HbIA PEXNM.

Pecypc cen-  Otobpaxaercs ocTaBLUMiics pabounii

copa') pecypc ceHcopa

1) Tonbko npuv HanNU4ynn OOoHmMa AUarHoCTUKU

PyKoBOACTBO MO aKcnnyaTauum
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11.8 BoccTtaHoBneHue 3aBOACKUX
HaCTpoeK

C nomoLpbto 3ToM PYHKLMM BOCCTaHABNMBAKTCA 3aBOACKNE

HacTpoku npubopa.

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > UHuy. npubopa v
noaTBepauTe.

2. Bbibepute lNModmeepdums 1 nogTeepauTe BolooOp
kHonkon [OK].

11.9 [eakTnBauusi goHrna
OTtHocuTtes k PointGard 2100 EC:

OTa d)yHKLlMﬂ No3BOJIAET OTKIMIOYNTL NporpamMmMmHble OOHIMTbl
ans nx 6esonacHoro U3BneYeHns unu B cny4yae
HeuncnpaBHOCTW.

BoccTaHoBUTbL akTMBaUMIO JOHIIA MOXHO TONBbKO nytem
BKIMIOYEHNA N BbIKIMIOYEHUA SNEKTPOoNnnTaHnAa Ha npm6ope.

1. Bblbepute Hacmpoliku> lMpu6op > lMpoe2paMMH. oH211
W feakTMBMPYEMbIA OOHIT U NoATBEpPANTE.

2. Bblbepute Omkn. gpyHKYuro.. BoiOpaHHbIN AOHMN
[eaKTVBMPOBaH.

11.10 HacTpownka perucrtpatopa gaHHbIX

11.10.1 UHcpopmaums OTHOCUTENBLHO
perucrtpartopa AaHHbIX

EmkocTb pernctpartopa gaHHbIX COCTaBnsieT npubnuanTensHo

35000 3anucen. Mpn nepmognyHocTH 3anmcn 1 nsmepexne B

MUWHYTY PErmcTpaTop AaHHbIX XPaHUT MCTOPUIO N3MEPEHWN

NpubnuanTenbHo 24 aHsi. MNeprvos MOHUTOPUHIA MOXHO
3HaYUTENbHO YBENNYMTL NPU BKIKOYEHUW DYyHKUMKU Tpurrep.

[aHHble perncTparopa MOXHO BbIFPy3uTb C MOMOLLbIO
nporpammHoro obecnedenus ans MK. Ytobbl BbIrpy3nTb
perucTpaTop AaHHbIX, cBsxuTech ¢ Drager.

11.10.2 MNoka3zaTb rpaduk
MoxHO NpPOCMOTpPETL rpadmk KOHLEHTpaLUmmM 3a nocnegHve
15 MUHYT.

1. Bblbepute MHghopmayus > Pecucmp. OaHHbIX >
lMokazamb epaghuk

11.10.3 BknrovyeHue/oTKkno4veHMe perucrtparopa
AaHHbIX
1. Bbibepute Hacmpoliku > Peaucmp. aHHbIx > Pe2.0aH.
8KJ1/8bIK N NOATBEPANTE.
2. Bbibepute Bkn. inu Omkn. v noatTeepauTe.

11.10.4 HacTtpoiika BpeMeHU BbIGOpPKHU
OTa yHKUMA onpeensieT NepMoanyHOCTb COXpaHeHus
3HaAYEHUN.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Peaucmp. aHHbIx > Pe2.0aH.
8KJ1/8biK > Bpemsi om6opa v nogTeepaute.

2. BbibepuTte BpeMs oTGopa 1 noaTeepanTe Bblbop.
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11.10.5 HacTtponka nukoBoro/cpegHero 3Ha4eHus

OTa OYHKLMA onpeaensieT TN COXpaHAeMOoro 3Ha4YeHus.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Peaucmp. 0aHHbIx > KoHgb.
pea. 0aHHbIx > [Mukosoe/CpedHee 1 noaTBepanTe.

2. Bbibepute lMukoeoe nnn CpedHee v noaTBepanTe.

MukoBoe 3Ha4YeHue CoxpaHsieTcss MakcumMarnb-
HOe 3Ha4eHwue (Mpu KoHTpone
nageHnsa KoHueHTpaumm —
MUWHMMAaIbHOE 3HaYeHue)
BCEX N3MEPEHHBIX KOHLIEH-
Tpauun 3a yCTaHOBMNEHHOE

BpeMsi BbIOGOPKM.

Cpe.que 3Ha4YeHue COXpaHﬂeTCFI cpegHee 3Ha-
YeHne Bcex N3MepeHHbIX
KOHLEHTpauun 3a yCTaHOB-

reHHoe BpeMsi BbIGOPKU

11.10.6 BknroyeHne/oTKNOUYEHNE pexuma
Tpurrepa

OTa (byHKHMﬂ NO3BOJIAET COXPaHATb 3HA4YeHUA Nno
onpeneneHHoMy Kputeputio.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Peaucmp. 0aHHbiIx > KoHgb.
pea. OaHHbIX > 3anycK eKJ1/ebIK/ U NOATBEPANTE.

2. Bblbepute Bks. vnin Omkin. v noateepanTe.

Bkn. CoxpaHsTCs TONMbKO 3Haye-
HUS KOHLeHTpauun, npesbl-
LiaroLme 3agaHHoe
3HayeHWe nopora 3anycka
(oTHOCMTENbHO NocnegHero

COXpPaHEHHOTO 3HaYeHuns).

Omkann. CoxpaHsitoTcs 3Ha4YeHus B
npegenax BpeMeHU

BbIGOPKY.

11.10.7 3apaHue nopora 3anycka

OTa yHKUMA onpedensieT Nopor 3anycka Ansi CoXxpaHeHUs
3HauyeHus. MNopor 3anycka onpeaensieTcs B NpoLeHTax ot
AvanasoHa U3MepeHus.

Mpumep: MNpw nopore 3anycka 2 % OT AMana3oHa U3mMepeHus
500 ppm 6ygyT COXpaHATLCA TOMbKO M3MEPEHHble 3HaYeHNs,
KoTOpble oTnm4yatoTca Ha 10 ppm (OT nocrnegHero
COXPaHEHHOro 3HaYeHust).

1. Bblbepute Hacmpoliku > Pecucmp. 0aHHbIX > Pe2.0aH.
eku/ebik lMopoe 3anycka v nogTBepauTe.

2. YcTtaHoBWTE NOpPOr 3anycka u nogTeepanTe BBOA.

11.10.8 Hactponka dyHKLMM cTeka/nepesanucu
1. Bobibepute Hacmpoliku > Peaucmp. 0aHHbIx > KoHgb.
pea. OaHHbIX > Cmek/nepe3anuck N NoATBEPAUTE.

2. Bblbepute Cmek nunu lMepe3anuck n nogTeepanTe.

Mocne 3anonHeHns namMaTu
HOBbl€ aHHble 3anuncbiBa-
H0TCA NOBEPX CaMbIX CTapbIX.

Mepesanucb
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Mocne 3anornHeHust NamsTy
3anuch AaHHbIX Npekpatla-
etcs. MpuGop BbldaeT nNpeay-
npexaeHue.

MepenonHeHune

11.10.9 OuucTtka peructpatopa gaHHbIX

OT1a (byHKLI,VIH yaanaeTt cCoXpaHeHHble AaHHbIe.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Peaucmp. 0aHHbIX >
Cmepemb pea. OaH. v noaTBEpPAUTE.

2. [Ansa o4ncTkM peructpatopa AaHHbIX BblbepuTe
Modmeepdumsb v nogTeepauTe ¢ nomolubto [OK].

11.11 HacTtpowuku aucnnesn

11.11.1 U3ameHeHuMe uBeTa NoacBeTKU gucnnes
LiBeT noAcBeTKN MOXET NepeKnoHaTbCs Ha KpacHbIN nnu
3€eneHbIN.

1. OTBUMHTUTE BUHTbI (2) N OTKPOWTE KPbILLIKY.

2. TepeBeauTe nepekntoyatens (13) B Hy)KHOE NOMNOXEHUE.

nesoe KpaCHbIVI LUBeT NOACBETKN

npasoe 3ereHbIn UBET NOACBETKU

3. 3akponTe KpbILWKY U 3aTAHUTE BUHTbI (2) C NpaBUMbHbIM
MOMEHTOM (22 Lbs. In. / 2.5 Nm).

11.11.2 U3ameHeHMe KOHTpacTa gucnnes

1. Bblbepute Hacmpoliku > lMpu6op > Qucnnel >
Konmpacm ducnnes v nogteepauTe.

2. NameHuTe KOHTPACTHOCTb 1 noaTesepanTe U3aMeHeHune.

11.11.3 U3meHeHMe pexmma gucnnes

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Qucnnel > Pexxum
ducninesi v NOATBEPAUTE.

2. BbibepuTe xenartenbHbI PEXUM U NOATBEPAMUTE.

[NokasbiBaeT cTaH4apTHbIN
ancnnen.

CraHpapTHbIn

Ha ancnnen BbiBOAMTCSA
CTapTOBbIN 3KPaH M COOTBET-
CTBYIOLLME CUMBOSbI.

bes nnankauumn

Mpwn CpaGaTbIBaHMI/I TpeBOrn Ha gucnnee nokasaHa Tekyllas
KOHUEHTpauus rasa n MuraeT KpacHbI MHANKaTop
He3aBMCUMO OT Bbl6paHHOF0 pexnma gucnnes.

11.11.4 NpoBepka gucnnes

1. Bbibepute Hacmpoliku > lMpu6op > Qucnnel >
lpoeepka ducnn. v NnoaTBeEpANTE.

2. Bbibepute Bkn. inu Omkn. v noatTeepamnTe BbIOOp.
Mpw akTMBauum aTon PyHKLUN n3obpaxeHne Ha gucnnee
WHBEPTUPYETCS U BKIHOYAOTCSA BCE CBETOAMOAHbIE
WHAMKaTOPBbI.

Drager PointGard 2000 Series



12 KoHdurypaumsa BCTPOEHHbIX
CUrHasnbHbIX YCTPOUCTB.

12.1 DIP-nepekno4aTenb

5-cekumoHHbIn DIP-nepekntodaTtens ncnonb3yercs ans
HACTPOWKN WabrnoHOB CUrHann3aumm BCTPOEHHbIX
CUrHanbHbIX YCTPOWCTB.

Kn
em
ma

1"

2"

ON

CvpeHa akTvBHa npu Tpe-
Borax A2.

CvpeHa aKTuMBHa npu Tpe-

OFF

CuvipeHa He akTuBHa npu
TpeBorax A2.

CupeHa He akTUBHa npu

Borax A1. Tpesorax A1.

LLlabnoH nHavkauun Tpe-
BOI XXENTON/KpacHOW cur-
HanbHbIMK NaMnamu.

3 LLlabnoH nHgmkaumm Tpe-
BOT 3€MeHOW/KpacHOn cur-
HanbHbLIMW NamMnamMu.

CleeHa aKTunBHa. CMpeHa HEe aKTuBHa.

5  ToH cupeHbl: Henpepbis-

ToH cupeHsbl: Nynbcupyto-
HbIN n

LM

1) KoHTakTbl 1 1 2 He NpUMeHUMBbI Anst NpubopoB ¢ KOMOUHaLMen 3ene-
HOM/KpaCHOW CUrHanbHbIX Namn.

3aBoackue HacTpoiiku DIP-nepekntoyarensa ans
KOMOMHaLMK XenTon/KpacHOW CUrHanbHbIX namn

KoHTakTbIl
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON OFF

3aBoackue Hactpounku DIP-nepekniovyaTens gnsa
KOMOMHaUMKM 3eneHOM/KpacHOM CUrHanbHbIX namMn

KoHTakThl
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON OFF

12.1.1 Hactponka koHTaktoB DIP-
nepeknyartens

1. OtkponTe npubop.

2. Tepekntounte KoHTakTbl DIP-nepekntovarens:
ON

OFF

BreBo
BnpaBo

3. 3akponte npubop.
4. BeepguTe npubop B aKcnyaTaumio.
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12.2 KombuHauus 3eneHas/KpacHas
CUrHanbHas namna

12.2.1 3aBoackas HacTpoMka: CupeHa akTMBHa
npu TpeBorax A1 n A2

Hactponku DIP-nepekntovaTtens

KoHTakThl
1 2 3 4 5
ON OFF ON ON ON/OFF

3aBoackan HaCTpOVIKa wabnoHa Ans CUrHanbHbIX Namn 1
CUrHana cupeHbl

CocTosHus Tpesor CUrHanbHble C"Ee"'
namnol
A1 A2 Heunc- 3ene- Kpac-
npae.- Hasi Hasi
HOCTb
CUCTEMBI

- - - 1§ _ _
- _ " i ) :
i X - - Q. |1)>>
- X X - Q, |1)>>
X ) B - Q |1)>>
X - X - Q, ||)>>
X X - - Q |1))>
X X X _ 4

gy ll)))
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ru  KoHcburypaumsi BCTPOEHHbIX CUrHaNbHbIX YCTPOMCTB.

12.2.2 HacTpouka: CupeHa akTMBHa TONLKO Npu
TpeBorax A2

Hactpoiiku DIP-nepeknioyvatens

KoHTakTbl
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

LabnoH aonsA curHanbHbIX F1TaMn U CUTHanNa CUpPeHbI

UpeH
CocTtosiHuA TpeBoOr CurHanbHbIe & ge
namnbl
A1 A2 Heunc- 3ene- Kpac-
npae- Has Has
HOCTb
CUCTEMbI
- - - Q, - -
- - X Q, - -
- X - - Q. "D)
- X X - Q ">)>
X - - - s -
X - X - T -
X X - - n .|>)>
X X X -

.1>)>

[i] OTa KOMOMHaUMS He yKa3blBaeT Ha HeUCNPABHOCTM
3eneHbIM MHANKATOPOM COCTOSHUS. Mpn BO3HUKHOBEHNS
HencnpaBHOCTEN 3eNeHbli UHAMKATOP COCTOSIHUS OCTaeTcs
BKITHOYEHHBIM.

Heobxoammbl HAaCTPOKrKK B MeHto, (cM. "HacTpoiika: cupeHa
aKTUBHa TONbKO npu Tpesorax A2", ctp. 154)

12.2.3 HacTpouka: cupeHa akTMBHa TONbKO Npwu
TpeBorax A2

OTa HaCTpOVIKa He yKa3blBaeT Ha HeMCNPaBHOCTU 3eNeHbIM

WHONKATOPOM COCTOAHUA. |_|pl/l BO3HUKHOBEHUA

HeMcnpaBHOCTEN 3eNneHbIN UHANKATOP COCTOSAHMS OCTaeTcsl
BKJTHOYEHHbIM.

OTa HacTporika He OTHOCUTCS K BepcusiMm Npnbopos ¢
KOMOWHaLMeN XenToW/KpacHO CUrHanbHbIX famn.

[nsi npepoTBpaLleHust 3ByKOBOIO curHana npu tpeeore A1:
1. OtkpoinTe npubop.

2. TMepekntounTte KoHTakTbl DIP-nepekntoyatens.

Knemma
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

3. HactpowiTte pene cornacHo npowenype, OnMcaHHOM B
11.2.1 KoHdurypuposaHue pene A1 nnu A2.
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a. YcraHoBute ans pene A1 Bki. no mpeeoeze.

4. HacTtpowTe TpeBoru cornacHo npowueaype, onMcaHHou B
11.1 KoHcburypaums TpeBor.

a. YcraHoBuTe xenartenbHble noporn Tpeeor A1 n A2.

b. YcTtaHoBUTE OfMHaAKOBOE HanpaBneHne akTBaLmm
TPEBOIN N HACTPOWKKM KBUTUPOBaHMA ana A1 n A2.

5. Bakponte npubop.
6. Beegute npubop B aKcnnyaTaumio.

12.3 KombGuHauusn xenTtasi/kpacHas
CUrHanbHas namna

12.3.1 3aBoackasa HacTpomka: CupeHa akTUBHA
TOnbKO npu TpeBorax A2

Hactpouku DIP-nepekntoyatens

KoHTakTbI
1 2 3 4 5
ON OFF OFF ON ON/OFF

3aBoAckas HacTpomnka WwabnoHa AnA CUrHanbHbIX NamMn 1
CUrHana cupeHbl

CupeH
CocTosiHuA TpeBor CuvrHanbHble a
namneol
A1 A2 Hewuc- Xen- Kpac-
npae- Tan Has
HOCTb
CUCTEMbI

- - X - - -
- X - - Q, |'))>
- X X - ¥ -l>)>
X - - I - -
X - X ni - -
X X - Q Q ||))>
X X X Q Q |1))>
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12.3.2 HacTpouka: CupeHa akTUBHa TOJNbLKO Npu
TpeBorax A1

HacTtpouku DIP-nepekntoyaTtens

KoHTakThl
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON/OFF

La6bnoH gnsa curHanbHbIX N1aMN U CUrHana cupeHbl

CocTosiHusA TpeBor CurHanbHble CugeH
namnsi
A1 A2 Henc- Xen- Kpac-
npas- Tas Has
HOCTb
CUCTEMBI
- - X - - -
- X - - Q -
- X X - Q -
X - - g - |'))>
X - X ghy - -l>)>
X X - o gy -l>)>
X X X Q Q ||))>
12.3.3 HacTtpowmka: CupeHa akTMBHa npwm
TpeBorax A1 un A2
Hactponku DIP-nepekntoyaTens
KoHTakTbl
1 2 3 4 5
ON ON OFF ON ON/OFF

LLa6bnoH ansa curHanbHbIX J1JaMnN U CUrHana CUPEHbI

CupeH
CocTtosiHuA TpeBoOr CurHanbHble a
namnbl
A1 A2 Henc- Xen- Kpac-
npae- Tan Hasi
HOCTb
CUCTEMbI

- - X - - -
- X - - gy -v))
- X X - 183 -l>)>
X - - ¥ - )
X - X - N
i) )
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HacTtponku uHtepcerica  ru

n H
CocTosiHuA TpeBor CurHanbHble ¢ ge
namMnsl
A1 A2 Henc- Xen- Kpac-
npae- Tas Has
HOCTb
CUCTeMmMbl
X X - :ﬁ: :\g: I'))>
X X X Q Q 'O))

12.3.4 KButnpoBaHue 3ByKOBbIX TpeBOr
(oTKnOYEeHUe cUpeHbI)
MoxHo oTknounTb cupeHy kHonkon OK, B To Bpems kak

KpacCHada namna npoaonkKUT MUraTb. 370 He oTHoCcUTCA K
Bepcnam I'IpVI60pOB C 3eJ1eHbIM UHONUKATOPOM COCTOAHUA.

YT106bI YCTAHOBUTBL KBUTMPYEMOCTb 3BYKOBOIO CUMrHana
Tpesoru:

1. Ortkpolite npubop.

2. TlepekntounTe KoHTakTbl DIP-nepekntoyatens.

Knemma
1 2 3 4 5
OFF ON OFF ON ON/OFF

3. Hactpovite TpeBoru cornacHo npouenype, ornmcaHHow B
11.1 KoHdpurypauus Tpesor.

a. 3apaiiTe oguHaKoBbIN MOPOr TPEBOMM ANA
npenBapuTenbHon Tpesorn A1 u rmaBHom Tpeeorn A2

b. Cpenavite npegBaputensHyto Tpesory A1
KBUTUPYEMOMN.

c. Cpenavite rmaBHyto TpeBory A2 He KBUTUPYEMON.
4. 3akpowite npubop.
5. Beegute npubop B akcnnyataumio.

13 Hactpounku nntepdenca
13.1 UnTepdenc 4-20 mA

BbixogHow Tok Nnpubopa B HopMarbHOM pexume paboThl
HaxoguTca B AnanasoHe 4-20 MA 1 nponopLmoHaneH
KOHLIEHTpaL M1 n3mMepsiemMoro rasa.

B PointGard 2xx0 ncnonb3yoTcsa pasnnyHbie 3HaYEHMs TOKa,
yKasblBaloLLue Ha pasHble pexunmMbl paboTbl. 3aBoackue
HaCTPOWKM MOTYT PErynMpoBaThLCS Nonb3oBaTenemM Ans
ajanTaumm K KOHKpeTHbIM TpeboBaHusaM. 3To cnegyeT n3
pekomeHgauun NAMUR NE43.
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ru Hactpowikun nHtepcenca

13.1.1 U3mepuTenbHbIA AnanasoH
OTtHocuTes k PointGard 2100 EC:

HekoTopble ceHcopbl MO3BOMAIOT perynnposaTh AvanasoH
N3MepeHunst, YTOObl OrpaHNYnTb U3MEPUTENbHDBIV AnanasoH
ansa nHtepgenca 4-20 mA.

Onana3soH uamepenusa (FSD) onpenensieT KOHEYHY TOYKY B
M3MepuTeNnbLHOM auanasoHe ceHcopa. Ecnu koHUeHTpaums
rasa JoCTUraeT 3TON KOHEYHOW TOYKU, Yepes nHtepdenc 4-
20 mA nepepaetca 20 MA.

Mpumep: Tpebyetca ananasoH 0 - 500 ppm CO (Hanpumep,
Ko 3akasa 6809605, saBogckast HacTporka 300 ppm,
MUH/Makc ananasoH = 50/1000 ppm). BeibepuTe gnanasoH
namepeHunsa 500 ppm. AHanorosbIvi BbiIXod 6yaeT NMMHENHO
3aBUCETb OT KOHLUEHTpauuu B npegenax ot 4 MA = 0 ppm go
20 mA = 500 ppm.

13.1.2 YcTaHOBKa TOKa HeMcrnpaBHOCTH

OTa (byHKHMﬂ onpegendaeT TOK And curHana HemcnpaBHOCTU.

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesiab > AHasoe.
uHmepdgelic > Tok HeucnpasH. N NOATBEPOUTE.

2. BblbepuTe CTPOKY Ansi peaakTUpoBaHUs Toka 1
noaTBepaunTe BoIGOp.

3. BBepwute 3HauveHue TOKka n nogTBEPAMUTE.
= bypget nokasaHa HacTponka ansa Tok HeucnpasH..

4. Bblbepute lModmeepdumsb v noaTeepanTe BbIOOp
kHonkow [OK].

13.1.3 UHdopmauus oTHOCUTENBLHO CUrHana
npeaynpexaeHus

Ecnun o Hannummn npegynpexaeHns HeobxoaMmo

CUrHanM3npoBaThb Yepes aHanoroBbIvi MHTEPdENC, TO

cnenyet BKIMKOYNTb npenynpemarou.mﬂ CurHarn.
3aBoackas HacTpoWnka curHana npenynpexngeHua:

— Tok npegynpexaeHus Ha untepsane T2 (1 cekyHaa)
— Tok namepenus Ha nitepsane T1 (9 cekyHA)

BpeMeHHbIe MHTepBanbl U TOK npegynpexaeHna mMoryTt
perynmpoBaTtbCa.

[mA]
20

9 1 i

To
T, <«

13.1.4 BknioyeHue/oTknoYeHue curHana
npeaynpexaeHus

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesi3b > AHasloa.
uHmepdpelic > lMpedynpexdeHue v NoaTBepAUTE.

2. Bblbepute Bks. nnn Omkn. v noaTeepanTe Bblbop.

13.1.5 HacTpouka nHTepBana npeaynpexneHus

1. Bbibepute Hacmpoltiku > Cesi3b > AHasioe.
uHmepdgelic > Uumeps. npedynp. v NOATBEPAUTE.
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2. 3apanTe nHTepBansl npegynpexaeHns T1n T2 un
noaTeepauTe.

13.1.6 HacTpoika Toka npegynpexaeHus

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesizb > AHaJloa.
uHmepgelic > 3Ha4y. moka npeod. n NoaTBepanTe.

2. 3apanTe TOK U noaTeepaute kHonkon OK.

13.1.7 HacTtpomnka curHana TexHU4eckoro
obcnyXKuBaHUs:
1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesa3b > AHaroe.
uHmepdgelic > CuzsHas obcnyx. v nogTeepauTe.
2. 3apainTe TN curHana v NOATBEPAUTE BbIGOP.

cmamude- [MOCTOSAHHBIN TOK, KOTOPbIA MOXHO HacTpPO-
cKul UTb.

duHamuye- CwurHan npsiMoyronbHou hopMbl CO crnegy-
ckul OLLIMMM CBOMCTBAMM:

[mA]

11

L

0,7 ts)

13.1.8 HacTpomka ctaTuyeckoro curHana
TeXHUYECKOoro obcnyxmBaHus

Tok 06CJ'Iy)Kl/IBaHVI$| MOXHO HacTpaunBaTb TOJIbKO Npu Bbl60pe

CTaTU4YeCKoro curHana OGCJ'Iy)KVIBaHVIﬂ.

1. Bbibepute Hacmpoliku > Cesn3b > AHaroa.
uHmepghelc > 3Ha4y. Mok o6c¢c1. v NoATBEPAMUTE.

2. BBeauTe 3HaveHuWe Toka U noaTBepauTe.

13.1.9 HacTpoika aHanoroBoro cMeLleHus

OTa dyHKuusi fobaBnseT TOK CMEeLLEeHUs K aHarnoroBomy
BbIXOAHOMY curHany 4 MA. 3To cMeLleHne perynmpyeT ToK
npu 4 MA, He BNuas Ha HacTporky 20 MA.

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesizb > AHasoe.
uHmepgelic > AHasnoa. HyJs v NOATBEpANTE.

2. BblbepuTe CTPOKY AN peaakTMpoBaHUS CMeLLEeHNs
(amanasoH: ot -0,5 go 0,5 mA) n noaTeepanTe BbIGOP.

3. BBegute 3HayeHWe Toka U NoATBEPAMUTE.
= byaert nokasaHa HacTponka ona AHasio2. HyJIs.

4. Bblbepute lModmeepdums v noaTBepanTe BblGOp
kHonkow [OK].

13.1.10 HacTpoiika aHanorosom
YyBCTBUTENNbHOCTHU

3T1a pyHKUMA perynupyet aHanorosbln Bbixog npun 20 MA, He

BMNMAS Ha HAcCTpomrKky 4 MA.

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesizb > AHaJloa.
uHmepdgelic > Yyecmeum. 4-20 MA v noaTBepauTe.

2. BblbepuTe CTPOKY AS1st pefakTMpOBaHUSi CMELLEeHMS
(amnanasoH: ot -0,5 go 0,5 mA) 1 nogTBepauTe BbIOOP.
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3. BBeauTte 3HaveHWe Toka U noaTBepauTe.

= bygnert nokasaHa HacTpolika anst Yyecmeum. 4-20
MA.

4. Bblbepute lModmeepdumsb 1 NoaTBEpPAUTE BbIGOP
kHonkow [OK].

13.1.11 MNMpoBepka aHanoroeBoro nHTepcenca

3TW YHKLMM U3MEHSIIOT TOK aHarnoroBoro nHTepderica ¢
Lienbio NPOBepkM (Hanpumep, Ansi IPOBEPKU
NpPOrpamMMUpOBaHUS KOHTPOMbHO-U3MEPUTENBHON CUCTEMBI).
Mpu HeoBxoaAMMOCTY NpefBapUTENBHO OTKITUMTE CUTHArbI
TPEBOMM B KOHTPOJIbHO-U3MEPUTENBHOI CUCTEME, YTOGbI
n3bexaTtb NoXHbIX TpeBor. Mocne BbixoAa U3 3TUX OYHKLMIA
TOK aBTOMaTUYECKM YCTAHABINMBAETCS PaBHbIM TOKY
TexHu4eckoro obcnyxvBaHus. B xoge npoBepku
MOKa3bIBAETCS CUMBOM TEXHUYECKOTO OGCTyXUBaHNS M.

e YT0o6bl 3a4aTb TOK UMK KOHLEHTPaLMIO:

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesizb > AHasoe.
uHmMepgelc v xxenaemyto onuuio.
Hacmp. mok C nomoLbto 3TOM YHKUMK
MOXXHO 3aaaTb nboe 3Have-
Hue Toka B AnanasoHe ot 0
no 22 mA. AHanoroBsoe cme-
LLIeHVe 1 aHanoroeas 4yB-
CTBUTENBHOCTb HE
MCNOnb3ylTCA AN 3TON

PyHKLMN.

C nomoLLbto 3TON OyHKUNK
MOXXHO 3a[aTb 3Ha4YeHue
TOKa, COOTBETCTBYHOLLIEE
nobomy naMepeHHOMY 3Ha-
yeHuto ot 0 go nonHoro Ana-
nasoHa.

Hacmp. koHueHmp.

2. [pu GrioknpoBKe TPEBOr B KOHTPOIepe NoaATBeEpANTE
coobueHne Omksro4ume ece mpegoau C NOMOLLbIO
lMpodosmkeHue.

3. BblbepuTe CTpOKy ANs pedakTMpoBaHua v NoaTBepanTe
Bbl6op kHomnkom [OK].

4. 3apanTe HyXXHOe 3HaYeHue.
5. Bbibepute lpodomkeHue v noaTeepanTe.
6. BbibepuTe xxenartenbHy OMuuio:

Bbicmaeumb KOHUY. |
ebICmaeums ycm. mokK

OTa yHKUMs ycTaHaBnMBaeT
3afaHHOe N3MepeHHOe 3Ha-
YeHue Unn Tekyllee TecTo-
BOE 3HayeHwe.

B xope nposepku nokasbiBa-
€TCH CUMBOJT TEXHUYECKOTO
obcnyxusaHus &,

KoHueHmp. omkn. |
Omknroyums mok

OTa yHKUMA NpepbiBaeT
nepegady 3afaHHOro TecTto-
BOrO 3HaYeHUs.

7. BblbepuTe lMpodosmkeHue v noaTBEpPAUTE.
= OyHKUMA 3aBepLIaeTCcs.

8. [llocne NOBTOPHOIA akT1BaLMM TPEBOT B KOHTpOINIepe
noaTBepauTe coobliueHne Biroyume ece mpeeoau.

PyKkoBOACTBO MO aKcniyaTauum
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HacTponku ceHcopa PointGard 2x00 = ru

e YT006bI HaCTPOMUTb TECTOBbIN CUTHA:

1. Bblbepute Hacmpoliku > Cesi3b > AHaJioa.
uHmepgelc > 1 xenaemyio NPOBEpPKy:

3afgaeT Ha aHanorosomM
UHTepdelnce TOK Hencnpas-
HOCTW.

Hacmp. HeucnpagH.

3ajaeT Ha aHanoroBom
UHTepderce ToK Npeaynpex-
AeHus.

Hacmp. npedynp.

Hacmp. o6cnyx. 3apaeT Ha aHanorosom

NMHTepdence TOK TEXHNYE-
CKOro obCrnyxmBaHus.

2. Tpu GNoKMpoBKe TPEBOT B KOHTPOINepe NoaTeepauTe
coobLieHe OmkJsIro4YuUme ece mpeeoau.

3. Bbibepute Bkn. invu Omkn. v noaTBepauTe.

14 HacTtpounku ceHcopa PointGard
2x00

14.1 BkniouveHue/BbIKNOYEHUNE
aBTOMaTU4YeCKOWN KannmopoBKu
1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > Aemokanubpoeka
W nogTeepanTe.

2. BbibepuTte Bks. nnin Omkn. nogTeepanTe BblI6op KHOMKOMN
[OK].

14.2 HacTtpouka gMana3oHa 3axBaTa

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > 3axeam ducnsiesi n
noaTeepauTe.

2. YcTaHOBUTE CMeLLeHNE B NEPBOM OKHE.

3. YcTaHoBUTE MUHMManNbHOE 3HaYeHue ananasoHa 3axsaTa
1 noaTBepauTe ¢ nomoLlbio MpodosmkeHue.

4. YcTaHOBMTE MakcMMarnbHOE 3Ha4YeHMe ananasoHa
3axBarta u noaTeepanTe C NOMOLLbHO I'Ipodon)KeHue.

5. I'IpOBepre BCe 3Ha4YeHuAa n nogrsepanTe C NOMOLLbHO
lpodosmxeHue.

14.3 COpoc HacTpoek ceHcopa

OTa yHKUMA cOpacbiBaeT CEHCOp Ha 3aBOACKME HACTPOMKN.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > UHuUY. kaHana v
nogTeepauTe.

2. BblbepuTte lModmeepdums 1 nogTeepanTe BoliGop
kHonkon [OK].
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14.4 HacTtpouka MmexKkanmbpoBOYHOro
MHTepBana

Mocne nctedeHnss mexkannbpoBoYHOro UHTepBana npubop

BblJacT npegynpexaeHue, 4To KanmbpoBka npocpoyeHa.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > Kanu6p.
uUHmMepeasna v NoaTBepanTe.

2. 3apaiTe uHTepBan mexay kanubpoBkamu 1 NoaTBEPAUTE
kHonkow [OK].

14.5 Hactpowuku ceHcopa PointGard 2100
EC

14.5.1 NMpoBepkKka ceHcopa

3Ta hyHKUMA aKTUBHA, TOMbKO €CMNW YCTaHOBEH OOHM
NPOBEpPKM CeHcopa UMW AOHIM AXarHoCcTUKU. Ecnn ceHcop He
rnpoLuen camoTecTuposaHue, GyaeT BblaaHo
npegynpexaeHvie unm coobLueHne o HeUCNpPaBHOCTK.

HacTtpoiika nepMogmnyeckoro TeCTMpoBaHus ceHcopa

OTa hyHKUMA NepUoanyecku sanyckaeT camoTecTpoBaHne
ceHcopa. Mpubop NOCTOSIHHO NPOBEPSIET CEHCOP, YTOObI
rapaHTUPOBaTL €ro HaAeXHyo paboTy.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > Hacmp. mecm.
CeHc. 1 NoaTBepanTe.

2. Bbibepute Bks. nnn Omki. v noaTBepanTe BblOOp.

3anyck TecTUpoBaHUA CeHcopa BPY4HYHO
OTa yHKUMS 3anyckaeT MHAMBUAYanNbHLIN TECT CEHCOopa.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop >
Camomecm.ceHcopa 1 NoaTBepanTe.

2. Bblbepute Hayamb mecm. ceHcopa v noaTBepanTe.
3. BbibepuTe lModmeepdumb
v OtobpaxaeTtcsi pesynbsraT TecTa.

14.5.2 KoHdmrypauwms rasa

HacTtpo#ku rasa

OTa yHKUMA ycTaHaBNUBaET BM rasa, AuanasoH U3mepeHus
M eanHULbI U3MepeHmns. TONbKO onpeaeneHHble CEeHCopbI
NoadepPXMBaT 3TN HACTPOWKU.

1. Bbibepute Hacmpoliku > CeHcop > KoHghue. 2a3oe 1
noaTeepauTe.

= Ha akpaHe BygeT nokasaH TeKyLLUMIN n3mepsiembln ras.

2. BblbepuTe uaMepsieMblil ras U3 cnucka U noaTeepauTe
BbIGOp.

= Ha akpaHe GyneT nokasaHa Tekylias equHuLa
n3mepeHus.

3. BblbepuTe eanHuLy U3MepeHNs U3 cnncka 1 noaTeepanTe
BbIOOP.

= Ha skpaHe GygeT nokasaH TeKyLMin guana3oH
N3MepeHmsi.

4. Tonbko ans onpegeneHHbix EC ceHcopoB: YcTaHoBUTE
N3MepUTENbHbIA AManasoH 1 NOATBEPAMTE BBOA.

= Ha skpaHe GygeT nokasaH HOBbIN Anana3oH
N3MepEeHMs.
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5. Bbibepute lpodomkeHue v noaTeepanTe.
= Ha akpaH GygeT BbiBejeH NepeyeHb C HOBbIMMU
napamMmeTpamMmu KoHUrypawumm rasos.

6. [Mocne npocmoTpa BbibepuTe Bo3epam e MeHH 1nn
lModmeepoume.

Bo3epam 8 MeHto Bbibepute Bo3Bpat B MEHI0
AN BbIxoAa u3 yHKUMK, He
n3MeHsia ee, U NoaTBEPAUTE

BblGop kHonkol [OK].

MNModmeepdums BbiGepute MoaTeepaute,

YTOGbI NMPUHATL HACTPOMKH, 1
NoATBEPAMUTE BbIGOP KHOMKOM
[OK].

14.5.3 HacTpownka 61OKMpOBKK ceHcopa

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > BroK. ceHcopa v
noaTBepauTe.

2. Bblbepute Bkin. unu Omkan..

Bkn. Mpubop oTknoHseT NoboNn ceHcop € KOJoM
3akasa, He COOTBETCTBYIOLLMM KoAy 3akasa
npeablayLUIero yCTaHOBAEHHOIo CeHcopa.

Omekn. Mpubop npuHUmaeT nobo COBMECTUMBIN

CeHcop, 3arpyas 3aBOCKUE HAaCTPONKU
aToro ceHcopa. OfHaKo B 3TOM cryyae
noBble NoMb3oBaTenbCKUE HACTPOWKU NpK-
Gopa nepesanucbiBaloTCA 3aBOACKAMM
HacTporKaMu HOBOMO CEHCOpa.

14.6 Hactpowunkun ceHcopa PointGard 2200
CAT

14.6.1 Tun ceHcopa

3Ta yHKUMA onpeaensieT TN YCTaHOBIIEHHOIO CeHcopa.

1. Buibepute Hacmpoliku > CeHcop > Tun ceHcopa v
noaTBepauTe.

2. BbibepuTte TMN ceHcopa n noaTBepanTe BbiGOp.

B Bepcusx MukponporpaMmmHoro obecneyeHus npubopa <
2.0.11 akpaHHbIV TekcT DQ-ceHcop He peann3oBaH.

YUTtobbl ycTaHoBUTE DQ-ceHcop, Bbibepute DD Sensor.

14.6.2 KoHdmrypauwms rasa

HacTtponku rasa

OT1a (pyHKUMS ycTaHaBNMBAET eauHULbI M3MEPEHMS.

OTa hyHKLMS NoKa3aHa TONbKO eCNv B KAYeCTBe eAMHULLbI
n3amepeHusi 6binm BoibpaHebl %HIMB, %LEL, %UEG unun %LIE.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > KoHgbue. 2azoe 1
noaTeepauTe.

2. BblbepuTte eamHuLy naMepeHus 13 cnucka u noaTeepanTe
BbIGOp.

= Ha akpaH 6yaer BbIBefjeH nepeyeHb C HOBLIMU
napameTpamu KoHUrypaumm rasos.

3. lMocne npocmoTpa BuibepuTe Bo3epam e MeHHo nnn
lModmeepoume.
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Bo3epam e MeHIo Bbibepute Bo3Bpat B MeHHO
Ons Bbixoaa u3 pyHKUUn, He
N3MeHssA ee, 1 NoaTBepanTe

BblI6op kHomnkow [OK].

Moomeepdumb Bbibepute Moateepaute,
YTOObI MPUHSATE HACTPONKK, U
nogTeepauTe BbIbop KHOMKOW

[OK].

14.6.3 YctaHOBKa camobnokmpoBku ceHcopa DD

3Ta pyHKUMA OOCTYMNHA, TONbKO KOrAa He YCTaHOBIMEHbI perne.
C nomoLLbio 3ToW (OYHKLMM MOXHO YCTAHOBUTb, JOMMKEH K
ceHcop DD 6bITb KBUTMPOBAaH NOCe U3MepeHUs Npu
KOHLeHTpaumu Bbiwe 100 % HIMB.

1. Bblbepute Hacmpoliku > CeHcop > Camobsiokupoeka
ceHcopa DD v nogteepaunTe.

= bByaert nokasaHa Tekyllas HacTponka.
2. Bbibepute Bkn. vinu Omkn. v noateepauTe BobIOOp.

B Bepcusax mykponporpammHoro obecneyeHunsi npubopa <
2.0.11 aKkpaHHbI TekcT Camobriokuposka DQ-ceHcopa
He peanv3oBaH.

YT00bI M3MEHUTb cCamMobnoknpoBKy ceHcopa Ans DQ-
ceHcopa, Bbibepute dukcauuto Camobrokuposeka DD-
ceHcopa.

A NPEAYNPEXOEHUE

OnacHocTb B3pbiBa

Ecnun oTkntodeHa caMobrokMpoBKa ceHcopa, a TpeBora,

yKasblBatoLLlas Ha OMacHOCTb B3pbliBa, KBUTUPOBaHa, Npubop

MH(OPMUPYET KOHEYHOTO NoMb3oBaTenst 06 3Tol OnacHOCTH

HenpepbIBHbIM CBEYEHUEM KPaCHOro CBETOAMOAA Ha

avcnnee.

» [lepen KBUTUPOBAHMEM MPEBLILLIEHNS AnanasoHa
ybeanTech, YTO KOHUEHTpaums rasa ynana Huwke 100 %
HMB.

15 Ytunusauus

E 370 n3genue He paspeluaeTcs YTUNM3npoBaTtb Kak

o ObiToBbIE OTXOAbI. [103TOMY M3aenme nomedeHo crneay-
OLLUM 3HAKOM.
Drager npuHMMaeT 3710 nsgenue Ha ytunusauuio 6ec-
nnatHo. COOTBETCTBYHOLLYH UHGOPMALMIO MOXHO
nony41Tb B PerMoHarnbHbIX TOProBbIX OpraHM3aLmnsax u B
komnaHum Drager.

YTunusauma 3neKTpoxXxmMn4ecKMx CEHCOpoB

A NPEAYNPEXAEHUE

OnacHOCTb B3pbiBa U XMMUYECKNX OXOroB!
XupkocTu, copepxallmecs B ceHcopax, MOryT BbITeUb U
Bbl3BaTb XMMUYECKME OXOTU.

» He ytunusmpyiite ceHcopbl B OrHe
» He nbiTanTech OTKpbIBaTL C yCUNMeM

PyKkoBOACTBO MO 3KcnyaTauum
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16 TexHuYecKue xapakTepUCTUKU

16.1 lMNepepaya curHanoB Ha KOHTponnep

[nana3oH nsmepeHusi U n3mMepuTenbHbIe XapakTepUCTUKU
3aBUCSIT OT YCTaHOBIIEHHOIO CEHCopa, CM. PYKOBOACTBO MO
aKcnnyaTauum uvnu cneumdukaumm ycTaHoBNEHHbIX
CEHCOpOB.

YacToTa BbluMCNEHUSA N3MEPEHHbIX 3Ha4YeHui: 1 pas B
cekyHay (obHOBNeHWe ancnnesi, aHanoroBoro MHTepderica u
pene).

AHanoroBbIN curHan

HopmanbHbii pexum 4 ... 20 MA
paboTbl

Opelid B 06nactb 3,8...4MA

HWXe Hyn4a

MpeBbiweHne name- 20 ... 20,5 MA
puTenbHoro Avana-

30Ha

HewncnpaBHocTb <1,2MA

npubopa

HewucnpaBHocTb > 21 MA
aHanoroeoro UHTep-

deica

CurHan pexuma Tex- ocTosHHbIN curHan 3,4 MA unm
Hu4yeckoro obcnyxu- mogynaums 1 My mexay 3 5 mA
BaHWs (BbIBMpaeTca nonb3oBaTenem)

MMnepaHc KOHTYpa curHana

[Onana3oH conpotuBne- [uana3oH HanpsXXeHUA nuTa-
HUA HUA

0-230Q

JInHenHo yBennuymBaetcsa ¢ 10 - 18 B noct. Toka
HanpsKeHWeM NUTaHus OT:

OT10-230Qnpn 10 B po

0-500 Om npn 16 B

0-5000Q

npu 10 B nocrt. Toka

18 - 30 B nocr. Toka

16.2 dnekTponutaHue
16.2.1 Bepcusa nepeMeHHOro Toka

=
Hanpskerne nuTaxms 100-240 B (nepem. Toka)™)

50-60 'y
6 Bt
3x0,75mm?/ 3 x AWG 19/7

0,75 mm? / AWG 19/7

8 mm/0,3"

N30/ IMPOBaHHbIEe

Makc. 40 A npu 230 B (nepe-
)

MeHH. Toka) 50 'y,

xonogHelin ctapt 25 °C

HoMuHanbHast MOLWHOCTb
Cneundukauus kabens

KabenbHble HAaKOHEYHWKN

Bpocok Toka npu BKIHOYEHUN
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Pabouunii Tok (Makcumarb-
HbIl)

MapameTpbl pene (onums)

MpenoxpaHuTenb

0,5A

1-MONIOCH. NPEKNOH. KOH-
TakT, 0,1 A-5Anpn 230 B
N\
(nepemeHH. Toka)"”, 50 'y
MwuH. 0,1 A-5Anpu 30 B

(nocT. Toka) ™.

5x20mmTO0,5AL250B
V*x1%4“TO5AL2508B

16.2.2 Bepcus NOCTOAAHHOIO TOKa

HanpspkeHne nutaHus

HomuHanbHasi MOLWHOCTb
Cneundukauns kabens

KabenbHble HaKOHEYHMKN

PaGounin Tok (Makcmmanos-
HbIl)

MapameTpbl pene (onuums)

MpenoxpaHuTenb

10-30 B (nocT. Toka) ™
6 Bt
2x1,5mm?/ 2 x AWG 16/7

1,5 mm2 / AWG 16/7
8 mm / 0,3 gronma
N30NNPOBaHHbIE

25A

1-MOMOCH. NPEKUIH. KOH-
TakT, 0,1 A-5Anpn 230 B
N
(nepemerH. Toka)"7, 50 My
MwuH. 0,1 A-5Anpu 30 B

(nocT. Toka) ™.

5x20 T 2,5 AL 250 B
Va*x 1V4“T2,5 AL 250 B

16.3 ®Pusnyeckue cneundukaumm

Marepwnan kopnyca
3awmTa Kopnyca
Oucnnen

Paamepsbl (OxLLUXI)

Macca
PointGard 2100 (EC)
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 remote
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MonnacTtep, apMMpPOBaHHbLIN
CTEKITOBOSTIOKHOM

IP 66

PaspeleHne 128 x 64 nukce-

nem, c NOACBETKON (3eneHon
WIN KpacHOWN)

255 x 280 x 120 mm
10 x 11 x 4,7 aorimoB

3,9 kr/ 8,6 dyHTa
4,2 kr/9,2 dbyHTa
3,8 kr/ 8,4 dyHTa

16.4 YcnoBusa okpyxarowen cpeabl

MapameTpbl ceHcopa: CM. creundukaLlmio

COOTBETCTBYHOLLEro ceHcopa.

Temnepartypa (xpaHeHus1) -20 ..

.+65°C/-4 ...+ 149 °F

Temnepartypa (akcnnyartaum- -20 ... +50 °C/-4... +122 °F

OHHasl)

OTHOCUTENbHAas BNaXXHOCTb
(npu akcnnyTaumm)

OTHOCUTENBbHAsA BNaXXHOCTb

paumsi)

MakcumanbHast paboyas
BbICOTA

[asneHne

0 ... 95 % (6e3 koHaeHcauun)

20 ... 90 % (6e3 KoHAeHca-
BO3ayxa (OTKpbITas KOHUry- LmMK)

2000 m / 6561 cbyToB

700 ... 1300 rfMa

20,7 ... 38,4 mm.pT.CT.

CreneHb 3arpsisHeHnst PD2

16.5 MoMeHTbI 3aTAXKun ansa pe3bb B

npubope

Uspenwue

KabenbHbIin
YNNOTHUTENb
(M20 x 1.5)

KoHTprarika,
KabenbHbIN ynnoT-
Hutenb (1,5 ")

13+/-4,4

Pesb6oBas
3arnyLka

44..53

BuHTbI oNs 3akpbl- 22
BaHWsA/OTKpbIBa-
HUS KPbILLKK
CatEx ceHcop 194 +/- 17
BuHTbI coeanHuTens

Kabenb anektpo- 44..53
nuTaHus

CoeguHuTtenb 44 .53
pene

CoeauHuTtens 4- 1,9..22
20 A

PyKoBOACTBO MO 3KcnnyaTauum

MomeHT 3aTsKKM, MOMEHT 3aTaXKKN,
cyHTOB ArOMM

1,5+/-0,5

0,5..0,6

2,5

22 +/- 2

05..0,6

05..0,6

0,22 ...0,25
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16.6 Cneuundmkaumm kabensi BBIHOCHOro
CatEx ceHcopa

Kabenu gomkHbl COOTBETCTBOBATL TEMMNepaType
OKpy>XatoLLen cpefpbl.

Kunel ot 3 Ao 5, akpaHupytowas
onneTka
MokpbiTHe >80 %

HapyxHbii guametp kabens  6-12 mm / 0,2 - 0,47 gronma

ansa kabensHoro BBoAa
Pa3wmep kabens 1-1,5mm? (14-18 AWG)

[nvHa 1) Makc. 30 m/ 100 dyTOB (CEH-
cop DD/DQ)

1) [HanbHenwyto MHOPMALMIO O ANUHe kabens n Apyrmx BO3MOXHbIX
cneumndmrkaumax kabens cM. B JOKyMEHTaLM COOTBETCTBYHOLLIErO

CceHcopHoro 6noka Polytron® SE Ex unu pacnpegenutensHon
KOpoObku Polytron®.

16.7 [Omana3oH namepeHusi U 3aBoacKne
HaCTPOMKN NOPOroB TPEeBOr
CeHcopoB

16.7.1 Alnana3oH namepeHus
Tepmokatanutuydeckux (CatEx) ceHcopoB

3aBoackme HacTporkn noporos Tpeeor Anga Bcex CatEx
CEHCOPOB OAMHAKOBbI.

3aBopckKas
Avana3soH HacTpoiika
ana % HMNB
CeHcop Koa M
3akaza mH. Mo Makc. A1 A2
ymon-
YaHu
10
PR 68 12 0 100 100 20 40
DD/DQ 380

16.7.2 lnana3oH namepeHus
anekTpoxummnyeckux (EC) patumkos

3aBoackas
ALEnERE HacTpomnka
CeHcop Kop 3akasa Mun. Mo Makc
ymon . A1 A2
YyaHu
0

(6]0] 68 09 605 50 300 1000 30 100
COLH 6812570 50 300 300 30 100
COLS 6809620 200 1000 5000 200 400
H2S LC 6809610 10 50 100 10 20
H2S 68 10 435 5 50 100 10 20
H2S HC 6809710 100 500 1000 100 200
Oov1 68 10 740 20 50 200 10 20

PyKkoBOACTBO MO aKcniyaTauum
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3aBoackas
fnanasoH HacTpounka
CeHcop Kop 3akasa MuH. Mo Makc
ymon . A1 A2
YyaHu
10

ov2 68 10 745 20 50 100 10 20
NO 68 09 625 30 50 200 10 20
O2LS 6809630 5 25 25 19 23
02 68 09 720 5 25 100 19 23

Mapua 68 09 635 03 1 20 0,1 0,2
Mopua 68 09 980 03 1 1 0,1 0,2
SC

HCN 68 09 650 10 50 50 10 20
HCN LC 68 13 200 5 50 50 4 8
NO2 68 09 655 5 10 100 2 4
NO2LC 68 13 205 1 5 20 0,5 1
SO2 68 09 660 5 10 100 2 4
Cl2 68 09 665 1 10 50 0,5 1
H202 68 09 705 1 5 300 1 2
LC

:éOZ 68 09 675 1000 4000 7000 200 2800

NH3 FL 68 13 260 50 100 300 12,5 25
NH3 HC 68 09 645 300 1000 1000 50 100

H2 68 09 685 500 1000 3000 200 400
COCI2 6809930 0,1 1 20 0,1 0,2
Mopa- 68 10 180 03 1 5 0,1 0,2
3UH

03 68 10 290 05 1 5 0,1 0,2
HCI SC 68 09 640 20 30 100 5 10
AC 68 10 595 3 10 30 25 5

16.8 lNpuHapnNexXHOCTU M 3anacHble YacTun

OTOT pasgen CoaepXXUT HENOMHbIN 0030p 3anacHbIX YacTen,
KOTOpble MOTyT 3aMEHATLCS MPU BLINOMHEHNM 3a4ad,
OMnMCaHHbIX B JaHHOM pyKOBOACTBE. [lpyrue 4yactu cM. B
cnucke 3anacHblx YacTten nunu obpaiyantecs B DragerService.

16.8.1 MpuHagnexHocTn PointGard 2x00

Uzpenne Kop 3akasa
BpbI3rosalnTHLIN KOXYX 68 12 510
KannbpoBouHbit agantep V. 68 10 536
[a30BbIN NPOTOYHBIN aaan- 68 06 978
Tep

Komnnekt UK cBsasn 45 44 197
MoHTaxHble ckobbl 83 26 497
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16.8.2 NMpuHagnexHoctTn ansa PointGard 2100 EC

[na nogkntoYeHns K po3eTke afeKTPOCETU LOMKHbI
MCNOMb30BaTbCA TONBbKO Kabenu nuTaHus Dréger. Onsa

Uspenue Kop 3akasa CTaLMOHapHbIX YCTaHOBOK Kabenu nuTaHus OOMKHbI
KOMNNeKT AN YCTaHOBKM 68 12 684 COOTBETCTBOBaTh cneundukaumm B 16.2 AnektponutaHue.
gﬁﬁfg“om EC cencoproro 16.8.5 MoHTaXHble BUHTbI
KaGenb Ansi AUCTaHLMOHHON 83 23 305 [nst MoHTaxa npubopa MoryT ncnonb30BaTbCs BCE BUHTLI C
yCTaHOKM + LUTEKep CeHcopa BHYTPEHHEWN ONTIOBKOW W CrieayoLwmMmMmn CBOMCTBaMN.
(5 m) [wameTp ronoeku: makc. 11,5 mm / makc. 0,45 in
Kabenb ans auctaHumonHon 83 23 315 . .
YCTaHOKIA + LUTEKEp CeHCopa HapyxHbii guametp pe3pbbl 6 mm /0,2 in
(15 m)
- 16.8.6 3anacHble yacTu
Kabenb ans guctaHumoHHon 83 23 330
YCTaHOKM + LUTEKEp CeHcopa Wspenve Kop 3akasa
30m
( ) KabenbHbii BBog (M20 x 1.5) 83 14 595
[oHrn gmnarHoctukm ceHcopa 83 17860 -
KabenbHbin BBOA (1,5") 8326 479
[loHrn TecTMpoBaHms ceH- 8317619
copa YNNOTHUTENbHOE KOrbLO 83 26 457
KoHTpravka 1390 139
16.8.3 gz$uannexmocm ana PointGard 2200 Pe3L60Bast 3arnyLka 83 26 456
KomnnekT 3anyacten ansa 83 26 496
Wsnenne? Kog 3akasa NOAKMYEHMST BLIHOCHOTO
CatEx-ceHcopa
PacnpegenutenbHas 45 44 099
Kopobka 13 anoMuHus .
(B3pbiBo3awuTa Ex d) 16.9 Bepcum PointGard 2000 n Homepa
PacnpenenvtensHas 45 44 098 nsaenuin
Kopobka 13 HepXXaBetoLLeWn .
cranm B 3TOM pasfiene npeacTasneH 0630p AOCTYMHbLIX BEPCUN
(Bapbisosawua Ex d) PointGard 2000.
DragerSensor PR NPT DD 68 12 380 N3penune Kopn 3akasa
DragerSensor PRNPTDQ 68 14 150 PointGard 2100 EC AC 8326 420
Polytron® Polytron SE Ex PR 68 127 11 PointGard 2200 CAT AC 83 26 421
M1 DD, manbit cTaHaapTHbIi PointGard 2200 CAT AC 83 26 422
Kopnyc (BKrtoyas ceHcop) Remote
(MoBblWeHHast 6e3onac- .
HocTb Ex e) PointGard 2100 EC DC 83 26 423
TeXHONOrMYecknn NPOTOYHbIN 68 12 470 PointGard 2200 CAT DC 83 26 424
apantep DD M30 x 1,4 PointGard 2200 CAT DC 83 26 425
1) DD pacwudpoBbiBaeTcsi Kak "aBonHOM AeTekTop” n obo3Havaet Tvn Remote
CceHcopa, UCnonb3yemoro B CeHCOpHOM brioke. B nocneaHnx sepcusx PointGard 2100 EC AC 83 26 426
ceHcopHbIx 6nokoB DD 3ameHeHo Ha DQ, 4yTo o6o3HavaeT HoBoe Green
NoKofieHne ncnonb3yemblX CEHCOPOB.
PointGard 2200 CAT AC 83 26 427
16.8.4 Kabenu anektponutaHusa Green
PointGard 2200 CAT AC 83 26 428
PervoH Kop 3akasa Remote Green
Bpasunusa 83 26 448
EBponerickun coto3 /Poccun- 83 26 449
ckasn depepauns
BenukobpuTaHus 83 26 450
CLIA 83 26 451
AscTpanus 83 26 452
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3BTy B T T P TR 3 0 4K PSRN LED BOIRA (ke
5 5 24k SRR I U A BT B O i . R T
HEJE, KHIIERI LED 451Kk IR A .

1. B> TH> B FAREZE A,

B AT REEE RO TR

B A2 IR B F RS

BB LS

2. WA BRI

v BAEILTIRE )G, WAk AR L H 4-20 mA i RO
B, PR EER LED g, 4 /5 R,
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11.4 KEFE
1. Wi B> TA> #w %M.

HEEH HENZ AR b
REFH ViR A I E S8

2. EFEYERERSAT IR
3. WEIFHE TN,
4. WEFHU A R [OK] (HiE) BEATHIA

11.5 %8 HIAM [

1. B > TR > AR

2. MRS EIUIERN 1T 3FA A

3. HEFAU, IE M [OK] (FSE) TR

11.6 WHEIES

1. B RE> TR > FE)FA.
2. MBIFRHESE S A

11.7 BB IhRcsE
1. Wi R8> THA> ZEL.
2. HEAETNAEIERIA .

BF* 2% 15 3B AR B R R TR /R
.

o A B AL AT EOR .

9= A B A AR BOR.

Bumptest $ T I AT R A P A A T AN A
S fEPES OB, 15 28BS
7 [OK] (i) J&, giddmdg, &
W IEEIBAT

fERRER) BoRBEBREREND,

1) AXFESERCIS W N Es A i

11.8 KEBRAKE

TR TR T B BRI

1. R RE> TA> BETHL L.

2. MR, SRR ST [OK] (HiE) HEATHIA.

11.9 ZHINEMR
PointGard 2100 EC- 5 :

SETIRE AT AE BRI A, DL 22 A o o s LA I 2 4
AR

FURE I I Wi P08 B % 1 HRL R EEHT RS A

1. Ik RE > TR > A SR ER I L

2. LB BSFREE. EFERIINER AR
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WEKE  zh

11.10 FARAAER I E

11.10.1 HREEFHENEE

BARAF A S 52 AT A7 ik 35000 AME . AERES BN B — R
FEIERG T, Bllfe it s vl £k K2 24 RIGME G LER . W
FIGH T MR INRE, A 2 A A N 8]

HARA- 2 AT LM PC 84t T k. T NEBIR S, 1H K
% Dréger.

11.10.2 BB

ATCAEE A I 25 15 B et a) / A B ETE .

1. LG8 > HIFFREH > BX

11.10.3 FFE SR A B IEA B2
1. WLk R E > HIRFRAE> T KB IEFRES .
2. WA N

11.10.4 ¥ B RAFERT A

LT BE T A AR ST .

1. YRR IBE > HAFTEREHE > FTH | IR HETEREHE > R
HDEHN.

2. EFERPEIHHIN.

11.10.5 W B I&(E | FH{E

LT B T T 2 K R AT A

1.§§%§>ﬁﬁ#ﬁ$>&ﬁﬁﬁ#ﬁ%>@ﬁv%@ﬁ
Ao

2. ek M FAIEN

e {F HEAF il AE TR R AL 18] A
EWRERRKE (R IEAE
HEMARFER TR, W R
) .

FIME A7 G P s RIS 8] A 2045

F BT A W FEAEL AT 20

11.10.6 F¥ /5 i A fil R B K

SR PR S AR AL

1. B > BIETERE > BRI > 1TH | I
ZEIHN.

2. MR AR BB

I 0B Y o T R A P W
CREXS T ERAE A HED 1
B = WeAr ik

K7 ﬁﬁﬁ@%%%%ﬁ%%%ﬁ
I o

11.10.7 & Bt R H

T R T S A7 A R P A 2 MR i R 5 SA T
HIE AL

it e 500 ppm (5 R R FRR Al 2%, KL
i RES 10 ppm GHEXE T L IRAEREIMED Ffd.

1.%%fﬁ>ﬁﬁ%ﬁ%>ﬂﬁ%%ﬂﬂﬁ@%%ﬁﬁﬁﬁ
o
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zh  KEERRERENIE

2. WEIFHE MR BAE .

11.10.8 W EHELR | BN ThAEE

1.%ﬁ£§>ﬁ%ﬁﬁﬁ>&Eﬂ#ﬁﬁ%>ﬁﬁvﬁﬂ%
Wo

2. SRR BB B SN

R I8 PR AF il 2% (17 ik 7
Ja B ECH R o TH
AR I8 BIHAF i 4% A7 fif 7

J5, Touk AT S 2 B
WALk s,
11.10.9 JERR BB L6523
LTI B T B A7 T B
1. Uk B > KGR > BRI THIN.
2. EIEBRBURAEEL, R U5 ST [OK] (i)

1A

1.1 BRRFRE

11.1.1 ERERFELHE

G AT o 2T R R

1. WIFBL (2) FEFTHER.

2. BHK (1) REATTALE.

Pl ARG LD

A1 48

3. SEMFEMIF I IERIHAE (22 Lbs. In. / 2.5 Nm) §7 %1844
(2).

11.11.2 BB RAT L

1. kR RE > TA> SR> SaiH AT

2. TE O ECEE R

11.11.3 EEERER

1. L RE> TA> BrfkF> Brz0H.
2. SRR

b IRARERT R R BE .
TR TR T AR A E A5

U A R AR, ORISR MR AIRE, TR A B
G, 40{% LED N4k,

11.11.4 BAT ER MR

1. kSR RE > THA> B5E> SRR

2. RN BTN
UEDIREBIEIY, Sonasi If SR, B LED ¥i5ei.
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12 REENFRERENLE

12.1 DIP FF3%
DIP JF5% L1 6 AN RE A T i B A i B2 B A B B
B I ES

10 A2 R EE Y A2 IR ASBIE I .
21 A1 RE R EE . A1 R AN S

3 gt/ A GHINTAG K BRI [ L EHINITA &
INPAE(:S LS SRINAT A

4 HeEml. ASBE I o

S MIYLEIE. ELE BRI\ kit

1) 1R 2 SHHANE I T4 ] IR INAT A B4

BRI | LEHIRNTHEH DIP FFRBARE

&
1 2 3 4 5
¥ % % I S
B | LEFINTHEH DIP FFXEBRARE
4
1 2 3 4 5
I % IT IT
12.1.1 & DIP &4t
1. TR,
2. ¥ DIP FF 4l
2 FF
a4 %
3. M.

4. .
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12.2 S | A EBHNITHE

12.2.1 BOARE: A1 IREM A2 HRER EEm

DIP FFe it &
&t

1 2 3 4

IF S I T
BRI R AT Ao AR AR R

WX SRINAT

A1 A2 RogE S gt

- - - Q

- - X

- X -

- X X

X _

X - X

X X -

X X X
12.2.2 % H: UE A2 FHERHEIER O\
DIP R E

&t

1 2 3 4

FF x* x Vit
SN AT Ao p\ 3R AR

XA SRINIT

A1 A2 REiHE St 46

- - - Q

- - X Q

- X -

- X X

X .

X - X

X X -

X X X
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g

SINES

CIEN

.q>)>
|1>)>
.q>)>
|1>)>
|q>)>

|'))>

INES

VPN

|1))>

|1))>

|‘))>

N
|1>) ))

REERIRERENRE  zh

(1] PR & A Sl S COR AT A R 5 SRR A s
SRR IT PRI .

DAES PR E. (S 181 " WENE A2 IE
Lg% RN

12.2.3 W B ANTE A2 RERHEIEHI\

L AL I G R A AT R RS . R A, 4
ERASIT (R R

ML B ANIE T BRI | AT BTIRT AL A T A 2
FERH IETE A1 SR T R

1. &%,

2. 1) DIP JF4 9%

Bt
1 2 3 4 5
i FS ES Vis SIS

3. HRYE 11.2.1 BLE A1 B A2 4k e 2% b 12D URINT B 4% e 2% .
a. B A1 4k BN IREEEF A
4. RHE 111 W E P D IR B 8.
a. N AT A2 EE TR R A .
b. Jv A1 FI A2 1B A R 4R &4 07 M A I E .
5. R,
6. K.

12.3 BEIAE | L AMINITHE
12.3.1 BN E: NTE A2 HREFTEIEmY
DIP FFREE

&t
1 2 3 4 5
I P > FF VAP S
BRIASTUN AT R DR oA X

RE &M BRKT i\
A1l A2 RawE HFREPE 46
- - X - -
- X - - Q ll)))
- X X - 8 @
X i -
X X 73
X X - o T 0)
X X X I ag -v))
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zh | #ZHOWE

12.3.2 % B: N A1 RERBEwI
DIP FFRikE

&
1 2 3 4 5
B IAT R D\ R K
R &AM SRINAT ALIN
A1 A2 RgHE RHEE a6
- - X - - -

1

x

1

1
je g

1

- X X - -
X - - i - 0)
X - X i - 0)
X X - o T 0)
X X X o T 0)

12.3.3 % E: A1 HREMN A2 FREREEERI
DIP FFX& B

&t
1 2 3 4 5
I I * It VAN S
SRRAT Fmp i e =
RE &M SINT R\
A1 A2 ROGHE BFHE a6
- - X - - -
- X - - g 0)
- X X - 7 -1>)>
X - - IF - 0)
X - X IF - 0)
X X - o T 0)
X X X I ag -v))

12.3.4 H A\ (RIS

LLESRIN LT RREEINARRS, 4% OK HHI v &M\ i . XA IE

Tl e O IT BRI
R B SS CE T A

182

1. PR
2. VI DIP FFR M.
B
1 2 3 4 5
ES I ES Sl VAPS

3. MR 11 SRERE D R E
a. FPURES A1 5 1IRES A2 WES IR ERE
b. BT E A A1 BE TN
c. KEARMED A2 BB AN

4. KMBLH.

5. B,

13 BEORE

13.1 4-20 mA £

IEHAZAT ], AR AT AR 4 55 20 mA 2 18], JF 55
TE) AR R IE H

PointGard 2xx0 fi F AN [7] () AL F s AS ) R AT BE . 0
BTN, HP iR BoARE. XFa
NAMUR %1 NE43.

13.1.1 HEEIRSE

PointGard 2100 EC- 5 :

— LB AR AR T AT R B AR m S, LABR 4-20 mA 2
(MR SENEE

W ERFE (RS (FSD) fEAE AR M EJE BN BE T — /N5, W
AT IR RZZ S, 4-20 mA 3 04E% 20mA.

filtn. FERIJEE 0 & 500 ppm CO (4137 %5 6809605 kil
300 ppm, /[ FKIEE = 50/1000 ppm) . 3 500 ppm
Hoi R s . R E 4 mA =0 ppm 5 20 mA =

500 ppm 8] 2L MEAE .

13.1.2 EHEER
LT B AT SR A 5 1 LR
1. WPk B> F > EHED > HEBER.
2. ARG AT IR
3. WE I .
= SR HEEHRNEE.
4. WPEFA, U SE [OK] (HiE) TR

1313 X TFELEESHER

SUB B IR E S5 S, WRIUT R ESES.
BEE S BN E.:

- [ T2 (18D SR

— (ARSI T (9 FP) MdlE i
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s ] i o 185 5 R T DA

[mA]
20

S0 I

To
<«

ts)

T4

13.1.4 FEBRHEEES

1. Pk RE > 5> EHED > BEESTEHIL.
2. LRSS BN

13.1.5 WEEZLFAY

1. kR RE > B5> EHEO> BEEFH.
2. WHEZEBY T1 M T2 Fl.

13.1.6 HEELHHER

1. %Pk RE > B5> EHEO> BEBRTHIL.
2. WEHRIELE OK] (FiE) Wik,

131.7 HBEEPES

1. ¥ & > #i5 > BUED > £y 55l
2. WEMESREIHIA

B A E 2 R IRE AT A E
/2 AALTRRNITEES:
[mA]
: 0,7 tis)

11

13.1.8 WEFHFSLET BR

R LBYRE S NHSE SN, A Rext g fitir i E.
1. ¥ & > #5 > BUED > BEBRIFHN.

2. WEIFHIE IR

13.1.9 & BRI A
HEThEE P AME AmA RS . EAMEE RN 4 mA, T
ARELI 20 mA 158 15
1. kB RE > B> BB > BHREE L.
2. BRI AMEAT (JEE: -0.5 & 0.5mA) FHHfil.
3. WEHME HER.
= Bon BEHREENEE.
4. ¥ g5, K5 A [OK] (W) HEATHA.

13.1.10 W B HEM R 8UF

TR AR 4 9 20 mA, T ASEZI 4 mA 358 S
1. &8 #E > 5> #ZUEN > BEBREE il

2. IEFREAMEAT (JEE: -0.5 & 0.5mA) FHHiiA.
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35869

1L K28 E PointGard 2x00  zh

3. WEIFHE R
= i RYUREE NE.
4. k¥ U, PG R [OK] (gD #EATHIIN.

13.1.11 JRAERED

SRS T i AT S SO TR A R R (e R
PSR gRAD) o A ASAT LB R BRI, LB I
BN, SEIMIXEThARE S, M E R E B LS .
Wi R R R 7

® TE HIEIKE:

1. WPk BB > > BEETR T 7RI .

HE B BLIhRE A FL IR N O & 22
MA [AE R . RN 2 AN
PR BBEA ] T 1 ThBE -

REWSE SEDIREATAR Y O i EAE L

TF1 F) A R PR i L P
2. IR TR E R, B F A\ R A R

HE.

3. RBEAETIE AT OK] (i) HEHATHIA
4, WEFEL.
5. WfE F—FOEHA.
6. JERIT T LT
4 E RIS | T Rl T 1 524
B EBH AT . o

MR T b SR S b,
ST | ST B T e B TR SR8 fr 4
B K.

7. B F—AOEA
= HIhfEn &L,
8. W HEHISHINEE, EWAGHIFREHNES.
@ EHBIR(GES:
1. k¥ RE > Fs > HEHEORETE IR,

KB RN O L e R T
HEEE e AR B T L
HELY K IR BN LS LR

2. MR RS, WA ST A R .
3. I E RPN

14 (RS E PointGard 2x00

14.1 FH/RBEH B 3
1. R > A > BAREA
2. HRERSE. RIF M [OK] (HiE) HEATHA.

14.2 HEBERETEHE

1. k¥ B > 4T > BRI A
2. EH AT AP BREME.
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zh &SR E PointGard 2x00

3. WEREEHIINEMEI A F—ZAT#IN .
4. VEREH R E A PR AT
5. REIAEIFFM F—RETHIN.

14.3 fERIBBENL

UETBE PR AR E O ) BA R E .
1. k¥ R E > 48 > WA HEE L.
2. EEEHA, K5 S [OK] GifE) #EATHRIA.

14.4 RErE R

R RS, DR R e, Ak D .
1. R HE > RS> SR,

2. RN, A [OK] (B BEATHIL.

14.5 152 E PointGard 2100 EC

14.5.1 AL RRERMR

R 4 MR B S W 2 2235 5, LIRS A Mss .
SRR R RN, A R LA (0 4 B

BE A BRI

W Th RS AT 58 B A RS . % 2 AT R B A S SR (1 T B
BREER.

1. AR E > FEEE > BB BN .

2. WP BN AN

Frapte AR F R

LTI RETF B B kAR AR A

1. kR RE > R > AN E N
2. IR E SR .

3. AU

v IR RO ER.

14.5.2 SfaRE
wEAHKRE
UL RE T i B AUASRAY L I A B . A
SCRFILTIRE -
1. L R E > 4R > THRETTHIL.
= SR T A
2. MR A P& AR
= BN HHTINE AL
3. MBI PRI & AL IF N .
= SR R R W
4. fURI> EC RS BEWER ML,
= BT R R W .
5. & F—HOFHIN.
= SIRETI AR E
6. HH/A, EIFEEFKANHHU.

BEFEHE 5 PR [ S BB T AN B Ltk Ty
fit, ARJE s [OK] (HisE)
BEAT N

184

i EFEHNIEZ B E, R R
i [OK] (B> HEATHAIN.
14.5.3 B B AL RS

1. E$k RE > AR > AR EDA.
2. IEFEIFE KA

b WA ZIRLEAEATIT 15 5 R 2R R 4 IR
B S A AR
KT BT N ] AR RS I A% A% iR

BN E . (H2, B Ras AR E S
B AR E E HBE .

14.6 15522 % E PointGard 2200 CAT

14.6.1 f&REFRA

HIhEE T 8 23 ML s R T,

1. k¥ RE > 6 > AR ETTN.

2. EPALRRE R, RIEHE.

TEAER AN E T 2.0.11 WIE AR, A2 sl R 50
DQ Sensor.

Bl DQ LA, 15k DD Sensor.

14.6.2 SIARE
wWEBSBKRE
BLIh g Rl B & A
R LGNk )y %LEL. %UEG 1 %LIE B, A <:&EoR
EIhRE.
1. ¥ RE > FEE> THEREFTIN.
2. MBI AR A A
= BIREASMA R B
3. BER, EREEFEESHU.

EEFEE E IR 11 S P B FF AN L T
B, SRS M [OK] (i)
HEATHIA .

il PR E, ARG
i [OK] (Hfize) #EAT A .

14.6.3 ¥ B DD 1222 H 8t

REEAN BN, ShIhReA v . hIhRE ] & B 4

WEET 100%LEL B, J&75 4N DD /&%,

1. %3 RE > S > 5B 50
=> BRHETRE.

2. ¥ HE BN
ENERAET 2.0.11 BIERA T, A2sedl B R 5
A DQ fEEHEE.
%EﬂDQ%@%%%@%Eﬁ,%ﬁ%DDﬁﬁﬁﬁ
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A BBy

WIRAREREE HBUEE ], JE0RIA T RO IR R IR, (R

Frm i R ERIL S LED Fralas i@ m s & F P AEAE X

Pl fe 6 o

> ﬁﬁ%iﬁﬁﬁfﬁzﬁﬁ RS EIRE L T 5] 100 %LEL
LT,

15 JRF4E

P ANEE N R RS AR B . R S5 IR 5
[ Drager [ %28 M0 . 3B S HLI A Drager
A RER.

AL ARSI R

A EE

BB AR ES 4 !
RS AT R, JF T S BuR bl -
> VIR ARSI K

> AFERATITIT

16  BA¥IE

16.1 ES5EMEEHZ

I 96 LA M R B e T D225 P RS (00 e f
RS2 F A P VR T | SRR
g%ﬁﬁ%ﬁ%:%@1w(E%E%ﬁ\ﬁM%Dﬁ%%
5) o

EifES

ERAEST 4 .20 mA

E DL T ER 3.8..4mA

A H I Y 20 ...20.5 mA

B <12mA

AL 1 i i >21mA

HIES 34AmATRERFESH3IES5mMAZ

[ 1 Hz s Carigd

&5 fHDT
FEHLVE B B IR B [ 31 R
02300 10V DC
2R i H YR R 10 & 18 V DC
0 % 230Q(10V)
0 Z 500 Q (16 V)
0 £ 500 Q 18 & 30V DC

fFHULH] | Dréager PointGard 2000 Series

16.2 HLJE
16.2.1 i mH 5

TARHE

W th%
Hh AR
IRl

e L P

TAFRR CRORED
AR HUEE  GRAD

PRz 22

16.2.2 HHE S

TAErE

BUE D%
LA RS
Sl K

TARHIR CRORAED
ZKRERAUEE GERD

PRI 22

16.3 YEE A%

ShFest kL
4k FEB
BoRBE

R~ (K x % x 3

=

=
PointGard 2100 EC
PointGard 2200 CAT
PointGard 2x00 i &

JRFALEE zh

100-240 V (AC)™ 50-60 Hz
6 W
3x0.75 mm?/ 3 x AWG 19/7

0.75 mm?/ AWG 19/7
8mm/0.3in

A 2%

K40 A, {E 230 V (AC) i
™) 50 Hz,

% E g 25°C

05A

SPDT, 0.1A-5A, 7
230 V (AC) ™), 50 Hz &
/N01A-5A, £ 30V (DC)
=

5x20 mm T 0.5 A L 250 V
Ve x 1% T 0.5 AL 250 V

10-30 V (DC) =
6W
2x1.5mm?/2x AWG 16/7

1.5 mm?/ AWG 16/7
8 mm/0.3in

#i 2%

25A

SPDT, 0.1A-5A, £
230 V (AC) ™), 50 Hz &
/NO1A-5A, £ 30V (DC)
=

5x20 T2.5AL 250V
Va* x 174 T2.5 A L 250V

PEIELT Y4 558 R

IP 66

SPHE 128 x 64 5%, B
(et

255 x 280 x 120 mm
10x11x4.7in

3.9kg/8.6Ibs
42kg/9.21bs
3.8kg/8.4lbs
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zh  HRHE

16.4 HESH

AT RARIRAS NG 15 S DA AT IR 5% ) A5 SRS S M0

T (7

W CEAEHD
X (AR
HIXHERE OFID

W

-20 ...+65°C / -4 ... +149°F
20 ..+50°C / -4... +122°F
0% 95% (kg
20 & 90 % (kL

e K TAE R 2000 m/ 6561 ft
JE 77 700 ...1300 hPa

20.7 ...38.4 inHg
15 Y FE R PD2

16.5 BAIRLH K EHE

e 45 Lbs.In.
L4585k (M20 x 13 +/- 4.4
1.5)

SR Hh 2 A S

(1.5”)

IR A 44 .53
Frigee e | et 22
AR

CatEx f&/% 5 194 +/- 17
HEEIRIRY

2N 5% 44 .53
Yk SRR A 44 .53
4-20 mA &£ 1.9..22

16.6 CatEx TfZ itk
P00 5 36 7 FE 420 7 T B B

¢t

DM Nm
1.5+4/-0.5

05..0.6
25

22 +/-2

0.5..0.6
0.5..0.6
0.22..0.25

3T 5, WA

BE > 80 %

R4 P2 6-12mm /0.2 in - 0.47 in

HL 4 R~ 1-1.5mm? (14-18 AWG)

%l 5K 30 m/100 R
(DD/DQ &%)

1) S H SR AL A T A SR 125 2, 352 L Polytron® SE Ex

JERSLEL L Polytron® 48525 & S0k .

16.7 LRI ETEESHRIAREE
16.7.1 fE4LFIER (CatEx) 15 a3l & 7t B

T A CatEx & /& FBR A E B AH .

186

fea TS
PR 68 12
DD/DQ 380

=/
(1

REA |

ENTNIE - SN
=1

100 100

16.7.2 L% (EC) fE R BN R T E

feRkas

CO 68 09 605

COLH 6812570
COLS 6809620
H2S LC 6809610
H2S 68 10 435
H2S HC 6809 710
OV1 68 10 740
ov2 68 10 745
NO 68 09 625
02LS 6809630
02 68 09 720
RAE 68 09 635
VR4 SC 6809980
HCN 68 09 650
HCN LC 68 13 200
NO2 68 09 655
NO2LC 68 13205
SO2 68 09 660
Cl2 68 09 665
H202 68 09 705
LC

H202 68 09 675
HC

NH3 FL 68 13 260
NH3 HC 68 09 645
H2 68 09 685
COCI2 6809930
i 68 10 180
03 68 10 290
HCI SC 68 09 640
AC 68 10 595

S

¥

B BN BK
i W AT

50
50
200
10
5
100
20
20
30
5

5
0.3
0.3
10
5

PRGNS BRSNS ) |

1000

50
300
500
0.1
0.3
0.5
20

300
300
1000
50
50
500
50
50
50
25
25

4000

100
1000
1000

30
10

1000
300
5000
100
100
1000
200
100
200
25
100
20

1

50
50
100
20
100
50
300

7000

300
1000
3000

BRIME % LEL
A1 A2
20 40

LINN

A2

30 100
30 100
200 400
10 20
10 20
100 200
10 20
10 20
10 20
19 23
19 23
01 0.2
01 0.2
10 20
4 8
2 4
05 1
2 4
05 1
1 2
200 2800
125 25
50 100
200 400
01 0.2
01 02
0.1 0.2
5 10
25 5
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BAREHE  zh

16.8 M54 st T RER R, ARSI Drager MRS, X T [ E R
. P " o BE, HIFELDIRTS 16.2 HEIFE A K.
AR EE S AT A5 U v A 45 16 R P S 45 PR EAT T A
Wo HIRIANTIAE, 7S 0 & B R 16.8.5 [H EiE 2
DragerService. i
BEE W, A EE ISR RS UL N R E L,
16.8.1 PointGard 2x00 pft{4 2 Wk 1.5 mm ok 045 in
13 A BE MR 6mm/0.2in
o7 0 = 68 12 510
bR E AL V 68 10 536 16.8.6 &fF
KA E A 68 06 978 B )
LLAMERE B 4544197 HL 45403k (M20 x 1.5) 83 14 595
TR 83 26 497 HLZEBL (1.57) 8326 479
2 83 26 457
16.8.2 PointGard 2100 EC Fi£E O A
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